YKP ¢ Cnoso “‘dreame” € ckopoueHHaM Big Dreame Technology Co., Ltd. Ta i gouipHix komnaHin y KuTai. Lie TpaHcniTepalis KUTalcbKoi Ha3sm

KoMnaHii «JIB B », Aka 03Hauae nparHeHHs 40 AOCKOHANOCTI Y KOXHOMY NMOYMHaHHI Ta Bigobpaxae 6aueHHs KOMMaHii — NOCTiNHWIA NOLUyK,
LOCHIOKEHHS Ta PO3BUTOK Y Fay3i TEXHOMOFIA. D rea m e I 5 O P ro U t ra

PYC « CnoBo «dreame» sBnsetcs cokpalueHnem oT Dreame Technology Co., Ltd. n eé nouepHnx komnanui B Kutae. 310 TpaHCcAuTepaums
KWTaNCKOro HassaHusa KoMnaHun «JEBE», KoTopoe 03HauaeT CTPEMIEHNE K COBEPLLUEHCTBY B KaX40M HAUMHAHWUMN 1 OTPAXaeT BUAEHUE KOMMaHWUK

— MOCTOSAHHbIV MOWUCK, UCCNESOBaHNS U pasBUTME B 06/1aCTW TEXHOMOT . PoboTt-nunococ i U.IBa6pa 3 aBTOMaTUYHUM CIMOPOXHEHHAM Ta

EN ¢ The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the CaMOOUYNLLEHHAM UJBa6pV|
company's Chinese name "IEER", which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, Po6oT-nbinecoc v LLIBa6pa C aBTOMaTUUYECKM OMOPOXKHEHMEM U
exploration and search in technology. .

CaMOOQOUNCTKON LIJBa6pr

Robot Vacuum and Mop with Auto-Empty and Mop Self-Cleaning

CE " &

PAP

For more support, contact us via https://global.dreametech.com

Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.

Made in China EU-A02 [ntocTpalii B LbOMY MOCIBHMKY NpU3HayveHo nvwe Ans AoBiaku. Byab nacka, 3BepHiTb yBary Ha GakTUYHUIA NPOaYKT. [HCTpYKUis KopncTyBava
MnntocTpaumm B AaHHOM PyKOBOACTBE NpefHasHaueHbl TONbKO Ans cnpasku. O6paTuTe BHUMaHWE Ha dakTUueckuia MHcTpyKumsa nonbsosaTens

NPOAYKT. Instruction manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.



3mict/CopneprxaHne/Contents

MociGHUK KopucTyBaya
PykoBOACTBO Mofb30BaTens
User Manual

33
65



3axoaun 6e3neku

LLLo6 YyHVKHYTUN ypaXkKeHHs! eNEKTPUUHUM CTPYMOM, MoXeXi abo TpaBM, CMPUUMHEHVX HEMPABUIIbHUM BUKOPUCTAHHAM MPUCTPOLO,
nepes noyatkoM poboTn yBaXKHO MPOUYNTaTE Liel MOCIBHMK KOPUCTYBava Ta 36epexiTe Moro 4as nofasnbLloro BUKOPUCTAHHS.

ObmMeXXeHHSA Wwon0
BMKOPUCTaHHSA

- [Lns 3abe3neueHHss 6e3neyHoi ekcnyaTalii Ta YHUKHEHHS PU3NKIB BUKOPUCTAHHS He
[OMYyCKaETLCA KOPUCTYBAHHSA LM MPUCTPOEM AiTbMU MonoaLle 8 pokiB, a TakoX
ocobamu 3 06MeXEHNMU iSUUHUMU, CEHCOPHMMU UM PO3YMOBUMY MOXKISINBOCTAMU
abo 3 HefOCTaTHIM AOCBIAOM UM 3HAHHAMK 6e3 Harnsay Aopocnx abo onikyHie. He
[03BONANTE OiTSM CaMOCTINHO 34iNCHIOBATM OUNLLIEHHS Ta TEXHIYHE 0OC/yroByBaHHS
NPUCTPOO 6e3 Harnaay.

- BukopucToBymnTe NpUCTpin nuile 3 6510KOM XUBMEHHS, LLLO BXOAUTb 40 KOMMIEKTY
nocTayaHHs.

- 'Y npucTpoi BCTAHOB/EHI 6aTapel, 3aMiHy AKUX MOXYTb BUKOHYBaTK NNLLIE
kBanidikoBaHi cnewjanicTu.

- 3BiNbHITb AiNsHKY, Ky NOTPIGHO NpubpaTu. MNepekoHanTecs, WO AiTU Ta AOMALLHI
TBapPWHWN 3HAX0A4ATbCA Ha Ge3neyHil BiACTaHi Bif NMPUCTPOLO Nif Yac poboTu.

- He BcTaHoBNONTE, HE 3apsaXanTe Ta He BUKOPUCTOBYNTE NPUCTPIN Ha BIAKPUTOMY
MOBITPI, Y BaHHMX KiMHaTax abo nobnunsy bacewHis.

- Lle npucTpin npusHaveHni nuiie ona cyxoro npubupaHHs B AOMaLLHiX yMoBax. He
BMKOPWUCTOBYMTE NOr0 Ha BiAKPUTUX MarAaHUMKax, Ha BOMOTiN Migno3si, a Takox y
KOMepLIHMX ab0 NPOMUCNOBUX NMPUMILLEHHSIX.

- [epekoHanTecs, Wo NPUCTPIN NPaLOE HANEXHNM YMHOM 3a BiAMNOBigAHMX YMOB. Y
pasi HeBIAMOBIAHOCTI YMOB He BUKOPUCTOBYNTE MPUCTPIN.

- kLo Kabenb NOLKOAXEHO, NOro HEOBXiAHO 3aMiHUTK crewjianbHUM Kabenem abo
MoAyneMm, KU MoXXHa NpuadaTh y BUPobHMKa abo B CEpBICHOro areHTa.

3axogu 6e3neKku

O6MeXeHHS LLoao
BUKOPUCTaHHS

- He BukopucToByinTe poboTa B 30HaX, PO3TaLLOBaHUX HaZL Mignorowo, 6es
3axncHoro 6ap epa.

- 3ab0poHsETbCA NepeobnanHyBaTh poboTa. 3ab0POHAETLCA NEPEHOCUTHM PObOTa,
TPUMaoUM MOro 3a KPULLKY igapy, KpULKy poboTta abo 6amnep.

- BukopucToByiTe poboTa npu TemnepaTypi HaBKOIMLWHbOrO cepeposumila Big 0 °C
0o 40 °C. NepekoHanTecs, WO Ha Niano3si HeMae pPiavHM abo NUMKNX PEUOBUH.

* YHVUKanTe NOTPansHHSA BOAM UM HLLMX PIOVH yCepeaunHy NpUcTpoLo vepes
OTBOPW.

- Mepep, noyaTkoM NpubUpaHHA NpMbepiTb CTOPOHHI NpeaMeTn 3 Mignaorv Ta
NiOHIMITL APOTU | Kabeni, Lo 3HAX0AATLCS Ha LUNSXY PYXy NPUCTPOLO.

- MNpwnbepiTb 3 Nignorn KpuxKi Ta ApibHi npegMeTn, Wob poboT He Bpi3aBCs B HUX i
He MOLUKOAMB.

- He nignyckanTe Bonoccs, nanbL,i Ta iHWi YaCTUHM Tifla 40 BCMOKTYBaSIbHUX
OTBOpIB poboTa.

- 36epiranTte NPUCTPIN 4N9 YNLLLEHHSA B HEAOCTYNMHOMY A/151 OiTeN MicLi.

- He BMKOpUMCTOBYIMTE NPUCTPIN Yy KiMHATaX, e CNASTb ManeHbKi 4iTu.

* He po3MiLLyiiTe Ha NpUCTPOI AiTen, TBapuH abo byab-SKi NpeamMeTn, He3anexHo
Bif TOrO, UM YBIMKHEHWI BiH.

- Y 6aK 4na YMcTol BOAW MOXHA LOLABaTW NIMLLE YMCTY BOAY Ta PEKOMEH40BaHWI
MUIHWIA 3acib. He gonaBanTe XO4HMX iHLWINX PigvH, HaNpukiag cnnpTy abo
nesiHodikytoumx 3acobi. CniBBigHOLWEHHS MUAHOIO PO3UMHY | UNCTOT BOAM MOXHaA
3HaNTN B 0OAATKY 3 KEPYBaHHSA NPUCTPOEM. 36epirante MUNHUIA PO3YKNH Y
HeLOCTYNHOMY A/ AiTen MicLj.

- He BukopucToBynTe poboTa 4N NpnbMpaHHs rapsumx peuyoBmnH. 3ab0pOHAETHCS
BMKOPUCTOBYBaTU poboTa A5t MPUbupaHHa Nerko3anMmcTnx abo roproumnx piguH,
arpecuBHUX rasie, HepP036aBNEHUX KUCOT i PO3UYMHHUKIB.




3axoaun 6e3neku

ObMeXeHHS LLoao
BUKOPUCTaHHSA

AkymynaTop i
3apsaaXKaHHS

- He BukopucToBynTe poboTa 4ns NpubrpaHHs TBEPAMX | FOCTPUX NMpeaMeTiB.
3a60pOHAETLCS BUKOPUCTOBYBATM POOOTA AN NPUOMpPaHHS KaMiHHS, BETIMKUX
LWMaTKIB nanepy Ta iHWNX NPeaMETIB, AKi MOXYTb 3aCTPArTM B MPUCTPOI.

- Mepepn, ounLLLeHHsIM ab0 TEXHIYHUM 06CNYroByBaHHSAM MPUCTPOK HEOOXiAHO BUNHATK
BWJIKY 3 PO3ETKM.

- He npoTtupainte poboTa abo 6a30By CTaHL,iO BOMOrOK TKAHUHOK i HE MPOMMBaTE iX
6y Ob-SKoK pianHoto. Micns NPoOMMBaHHS MUMHUX AeTaneln MoBHICTHO BUCYLLITb 1X
nepez NOBTOPHOK YCTaHOBKOI Ta BUKOPUCTAHHSAM.

- BukopucToByinTe Lie NpUCTPIN BiANOBIAHO 40 IHCTPYKLUIT KOpucTyBaua. 3a 36UTKK Ta
LKoAy, WO BUHUK/M Yepes3 HegoTPMMaHHS iIHCTPYKLN, BiANOBIgaNbHICTb Hece
KOpUCTyBau.

- 3a00POHSAETLCA BUKOPUCTOBYBATU akyMynaTop abo 6a30By CTaHLLO iHLINX
BMPOBHUKIB. POHOT MOXE BMKOPUCTOBYBATUCA e 3 6Aa30BOKD CTaHLLIED Moaeni
RCLEO101.

- 3abOPOHSETLCSA CaMOCTINHO po3bupaTn, peMoHTyBaTh abo MoandikysaTu
aKyMysiATOP un 6a30BY CTaHLLitO.

- 3a00pPOHAETLCA PO3MilLlyBaTM 0a30BY CTaHLLO MoOpA4, i3 AXepenom Tenna.

- 3a00pPOHAETLCA NPOTUPATN abo ouMLaTK 3apaaHi KOHTAKTX 6a30BOT CTaHL,T
BOJIOMMM PYLLUHMKOM ab0 BOMOrMMM pyKamu.

- 3aDOPOHSETLCA YTUI3yBaTN BUKOPUCTaHI aKyMynaTOPU HEHANEXHUM UMHOM.
HenpuaoaTtHi akyMynaTopu He0b6XigHO yTUi3yBaTh y creLianbHO BigBeAeHUX 4Ns
LIbOro Micusx.

3axogu 6e3neKku

AkymynaTop i
3apsaXKaHHA

3axoaun 6e3neku
LLoOo nasepa

* AKLLLO0 Kabesnb XMBNEHHS MOLLKOOXEHUA abo 3pyNHOBAHWIA, HEraHO NPUMNUHITL NOro
BMKOPUCTaHHSA Ta 3BEPHITLCS A0 CNY>X6M Nicnanpoaa>KHoro 06cyroByBaHHS.

- Mepep, TpaHCNOPTYBaHHAM NepeKoHanTecs, WO POOOT BUMKHEHWH, i, 38 MOXX/IMBOCTI,
3bepiranTe NOro B OpuriHasnbHi ynakoBsL,.

- AKLwo poboT He ByLe BUKOPUCTOBYBATUCS NMPOTArOM TPMBAMOro Yacy, MOBHICTHO
3apsA4iTh NOro, BUMKHITL | 36epiranTte B CyxoMy NpPOXosioaHoMy Micui. LLLo6 yHUKHYTK
HaZAMipHOro po3psay akyMynaTopa, 3apsaXanTe poboTa LoHaMeHLLe pa3 Ha Tpu
MicsiL.

- JTazepHUN gaTumk y LboOMy NpUCTPOI Bignosigae ctangapty IEC 60825-1:2014/EN
60825-1:2014/A11:2021 pns nazepHmx BUpPobIiB knacy 1. YHNKaNTe NpsiMoro KOHTaKTy
JaTuMKa 3 ourMa nif yac Noro BUKOPUCTaHHS.

NA3EPHU BUPIB KJTACY 1

CMNO>XMBYUN NNASEPHUW BUPIB

EN 50689:2021

ﬁ TinbKn Ang BUKOPNCTAHHA B NPUMILLEHHi

NMpounTaiite NOCiGHNK KOpMCcTyBaua

Bupo6Huk, komnaHis Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd., 3asBnse, Wwo uen Tun pagioobnanHaHHa RL84CE signosigae BumMoram [JMpekTuem
2014/53/€C. MNoBHWI TekcT feknapadii npo BignosigHicTb EC focTynHuMiA 3a agpecoto: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-

fags

[eTanbHuii enekTPOHHWI NOCIBHUK AMB. 3a agpecoto https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags




Ornsag Bupo6y Ornsap, Bupo6y

[HLWi akcecyapwm

o (YKHOMKa NoBepHEHHS Ha CTaHLLito

- HaTucHiTb KHomKy, Wo6 BignpaBut poboTa Hazag, Ha
6a30By CTaHLit0.

- HaTuCHITb | yTpUMyITE KHOMKY NPOTArOM 3 CEKYHA, LL06
BMMKHYTW 6/10KYBaHHS Bif 4iTel.

() KHorKa >uBneHHs/NpubupaHHa

- HaTucHiTb i yTpuMyiTe KHOMKY NpoTAroM 3 cekyHa, Wwob
YBIMKHYTW abo BUMKHYTU poboTa.

rii <<~ - HatucHiTb, Wo6 noyatn npnbmupaHHs, Konu poboT
- ) YBIMKHEHWI.
B Kpyrnun inankatop ctaHy
- MOCTINHO CBITUTBCS CUHIM: NPUbUpaHHs TprBae abo
Kabenb MopoBxxyBanbHa PykoBoacteo Bigcik ans Miwok ans 36opy 3aBepLUeHo.
XUBMEHHS nnacTvHa pamnu nonb3oBaTens aBTOMaTUYHOT nmny, 2 wr. (1 wr. * MocTilHO CBITUTBCS 3eM1eHNM: BUKOHYETCS 3apAIKaHHS.
6a30B0i CTaHLi nogayi MUNHOro ronepeaHbo - brMmae nomapaHues M: noMusIKa.
(r|03nae(;30e§u¥-|bo BCTaHOB/eHM) KHOI‘IKQPI/IVI iHAMKaTOp CTaHy
BCTaHOBNEHMI) - MocTiliHO cBiTUTBCS BiNUM: NPUBUPaHHS TpUBaE abo
3aBepLLEeHo.
- Bnvmae 6inMM: BUKOHYETLCS 3apaaXaHHs (piBeHb 3apsaay He
HaATO HU3bKUI).
N !-! * MOCTifHO CBITUTBCS MOMapPaHUEBNM: PEXXIUM OUiKyBaHHS Mpu
), HW3bKOMY 3apsfi akyMynaTopa abo naysa npu HU3bKoMy
/ 3apsagi.
: ' - BfiMMae nomMapaHueBnM: BUKOHYETLCS 3apsAaXKaHHS (HU3bKMIA
piBeHb 3apsaay).
. - - Bnnmae nomapaHyeByM: NoMmIKa.
Hacagka gns Tpumau DinbTp ) MuiiHWIn po3UmnH [HCTpyMeHT - Bnvmae poxxeBuM: kamepa yBiMKHeHa.
LwBabpm, 2 Wr. Hacagkv ans NMPOMUBHOI ans
BasoBa cTaHLis (nonepeaHbO weabpwy, 2 Wwr. naHeni OUULLIEHHS MpumiTka:
BCTaHOBMEHA) (nonepep,Hbo  HatucHiTb 6yab-siky KHOMKY Ha po6oTi, o6 NocTaBUTM NPOLLEC Ha nayay,
BCTaHOBACHUI) noKn poboT BUKOHYE NPUBUPaHHsA abo 3apsiaKaHHs.

- BnokyBaHHs Bif AiTe MOXHa BBIMKHYTV Ta BUMKHYTW 33 LOMOMOr Ot
poparka.



Ornsag Bupo6y

Pob6or i patumnkum

o [lornoMixHa
= ceiTnogiogHa namna

IHTenekTyanbHa IY-kamepa

» Kamepa Bucokoi po3ainbHoi
30aTHOCTI A5 HIYHOro GaueHHs
MikpodoHn

HaTumk VersaLift

o Bamnep

BikHo 6bamnepa
MpocTopoBi ABOMPOMEHEBI
° nasepHi maTunkm

—— o KHonka cknpgaHHs / ingukatop Wi-Fi
- HaTucHiTb i yTpumMyiiTe KHOMKY
NpPOTArom 3 cekyHf, o6 BigHOBUTY
3aBOACHKI HaNaLTyBaHHS

Kpuwka

BeHTunauinHuin oTBip cuctemm

aBTOOUULLLEHHSA
Jatunk kpato
o KOHTaKTK ANnd 3apsaxkaHHs

Bnyck cnctemun aBTonogaui
BOAM

o Po3’emun

Mpumitka. OJatumk VersalLift 6yne onyLlueHWin, Konv poboT nepebyBae B PeXXUMi OUiKyBaHHS, 3apsAXKaeTbCs Ha 6a30Bii CTaHLiT a0 BUKOHYE
npubunpaHHs B 30Hax 3 06MexXeHUM nNpocBsiToM. [ig vac NpubupaHHs B TakKUX 30HaX He NepemMillyiTe poboTa, OCKIfIbKM Lie MOXe BMAMHYTU Ha 0ro

MO3MLIOHYBaHHS.

Ornsag Bupo6y

Pob6or i matumnku

[atunkun nepenagy BUCOTK

[atunk kmnuma >

Moaynb NoJoBXeHHS BiUHOT LLiTKN o——40 )

3axUCT LWLITKK
e}

[onomixHe niaoMHe Koneco C).

- BcecnpsmoBaHe koneco

OCHOBHI LWiTKM

OcHoBHe koneco >

Moaynbe MopExtend o_

o

LonomixHe nigioMHe Koneco

OcHoBHe Koneco
, DikcaTop 3ax1CTy LWiTKK

KoHTeliHep ans nuny

BeHTunauinHmn oteip
cucTemm
aBTOOUMLLLEHHS
®inbTp |

dikcartop
KOHTeNHepa ans
nuny

o MOHTaXHi 0TBOpPU TpUMaua Hacaaku As
LBabpu

Mogynb weabpu

dikcatop ¢inbTpa

30Ha KpinneHHs o
Hacagku ans

wBabpun

Tpvmau Hacagku ons Hacanka pns
LwBabpwm LwBabpwm




Ornsag Bupo6y Ornsap, Bupo6y

BazoBa cTaHLjs Bak onsa BignpavuboBaHOT BOAU BazoBa cTaHLujA

r-- = —--- - - - -—" -—"T"T—-—""—-""=-—-"—-"=-""-—"-"-- hl

: dikcaTop 6aka 4

| BOAM —  IHaukaTop cTaHy

I -MocTinHo cBiTUTBCA BiNNM: . .
Kpuwka o . CreujanbHe rHi3no ans

I MonnaekoBumn 6a30Ba CTaHLia NigkoyeHa . Ho A

: : NiAKKOYEHHS YCTaHOBUOI O
IHOVWKaTOP PIBHA [0 OXxepesia XMBNeHHA . A

-TTOCTIHO CBITUTBCS KOMMAEKTY A1 aBTOMaTUUYHOI
e N ——

|
| )
. . — nonaui Ta 3nMBy BOAY
Bak 4ns BignpaLboBaHOT BOAN o | ] MOMAPAHUSBIM; B I — I y BOJ|
| ;
nomunka 6a3oBoi CTaHLLi ° @ o o
Bak ans uacToi BoAM ! @@ IC.)YglMKHe:oo
4 : BUMKHeH

Biocik onsa o—
rnozavi MMINHOro
3acoby
DinbTp o | *
BeHTunauinyi
RS

OTBOPU CUCTEMM =1 KoHTakTu ons 3apsakaHHs

aBTOOUNLLLEHHS!
o Bunyck cuctemm § o D ©
aBToOMOAaui BOAM

W“ = L‘ MopT XuBneHHs
o Mas ons miwka \ Bincik ons 36epiraHHs

nns 36opy nuny o J ° Kabesnto XMBEeHHS

dikcatop baka ons

Kpuiuka Biaciky ons nmny o———

BOON

MpomMmnBHa naHenb o———

o Tpybka ons Boau O6nacTb curHany l I

®DiNbTP NPOMUBHOI NaHeni

- — =
|
|
|
| MpwumMiTka. YcTaHOBUMI KOMMNAEKT 415 aBTOMATUYHOI Nofadi Ta 311By BoAU
MonoBxyBanbHa NAacTUHa | dinbTp noTPIBHO NPUAGaTU OKPEMO (LOCTYMHWII NNLLIE B OKPEMMX perioHax).
| 2.
pamnu | o IHFiGITOP Hakmny
| Monnasok
|
b e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e = = = e 4



Miarotoska aomy

Mepen noyaTkoM NpnbupaHHa NpUbepIThb 3 NiANOrN HECTINKI, KPUXKI, LiHHI abo Mepen NpubMpaHHaM BCTaHOBITb $isnuHi 6ap’epu 6ins cxoais, Wob 3a6e3neunTy
HebesneuHi NpeaMeTu, a Takox Kabesi, ogar, irpalluku, TBepai Ta rocTpi 6e3neky Ta 6e3nepebiliHy poboTy nunococa.
npeamMeTw, Wob poboT He 3anyTaBCcs B HUX, He MNOAPSNaB i He MOLUKOANB L
npeaMeTu.
-

\E'

N 00

v 4 )

BigkpuiiTe aBepi KiMHaTW, B SiKill NPOBOANTUMETBLCS MPUBUPaHHS, | po3cTaBTe He criiTe rlepen poboToM y ABepHOMY OTBOPI abo y By3bKOMY MPOXoAi, o6
Mebni Tak, LWo6 3anmwmnTm GinbLue NpocTopy Ans poboTw. BiH HE MPOMYCTUB LiNSAHKW ANA NPUGKPaHHS.
Mpumitka.

- Mig yac nepLIoro BUKOPUCTaHHS nepebyBaiTe nopyd i3 poboToM y 30Hi MPUBMpaHHS, L6 BYUaCHO NpMBpaTy CTOPOHHI NPeaMeTH 3 NOro LUISXY.

- [lonomixxHa cBiTnogiogHa namna 3abesneuye 104aTKOBE OCBIT/IEHHS B YMOBaX CN1abKoro OCBITNEHHS.

 He monyckante BCMOKTYBaHHS NMUIOCOCOM TBEPAMX NPEAMETIB, TakuxX K KaMiHHSA, CTanesi Kynbku Ta AeTani irpallok, a TakKoX roCcTpux npeaMeTiB, Takmx sk byaisesnbHe
CMiTTSI, BUTe CKMO | LUBAXU. HeoTpuMaHHs L€l BUMOrv MOXe Npu3BecTW A0 MosiBY NOAPSMNVH Ha Nianosi.

MNMepen BUKOpUCTaAHHAM

1. Po3MicTiTb 6a30By CTaHL,itO Ta NiAKAOYITE 1T 40
pO3eTKMn

PosTalyiiTe 6a30By CTaHLit0 Ha MakCUMasbHO BigKPUTIi
noBepxHi B MicLi 3i cTabinbHuM curHanom Wi-Fi. Kepytounch
PWCYHKOM, 3aMM1LUTe LOCTaTHbO MicLs Ta MpubepiTb yci
npeameTy i3 3aTiHeHoi o6nacTi. Mig’eaHanTe Kabesb XUBNEHHS
0,0 6a30BOT CTaHLT Ta NiAKAOYITb NOro L0 PO3ETKU.

I: YBIMKHEHO
O: BUMKHEHO

HapinHo BcTaBTe Kabenb
XXMBMEHHS Tak, Wo6
3aropiscs iHAMKaTOP.

MpumiTka.

- MNepekoHaiiTecs, Lo B 30Hi CUrHany HeMae CTOPOHHIX MpeaMeTiB.

- PekoMeHIy€eTbCA po3MilllyBaTy 6a30BY CTaHLLilO Ha KaxesbHili abo MapMypoBiii
nifno3i, OCKiNbKM Ha Aepes aHIN NiAno3i Ta KUaMMax MoXyTb YTBOPIOBATUCS
nnsSMu Big, BoAw.

"

2. BCcTaHOBITb MOA40BXYBaNbHYy NAACTUHY paMnu

<D
N

SS

®DinbTp NPOMUBHOI NaHeni

a—

MpwumiTtka. MepekoHarnTecs, Wo $iNbTp NPOMMUBHOI NaHeNi BCTAaHOBIEHWI
npaBubHO.



MNMepepn BUKOPNCTAHHSAM MNMepepn BUKOPUCTAHHSAM

6. 3amMoBHIiTb bak 015 UMCTOI BOOM
BuiiMiTb 6ak 415 uicToi Boay 3 6a30B01 CTaHLLT Ta HaMOBHITb MOro
uncToto Bofoto. MoTiM BCTAHOBITh M0Oro Hasag y 6a30By CTaHLto.

5. Jogante MUAHWUIA PO3YMH

(1) 3HiMITb KpPULLKY BiACIKY 418 MUY Ta BUAMITbL BIACIK A4S aBTOMNoAauvi
MUIAHOrO 3acoby.

(2) BigkpuiiTe BEpXHIO KPULLKY BiACIKY A4/ aBTOMOAAYI MAMHOMO 3aCoBy
Ta JoJanTe MAMHUIA PO3UMH.

(3) 3akpuiiTe KpULLIKY BiACiKY, BCTAHOBITb MO0 Has3ag y 6a30By CTaHLo,
a NoTiM 3aKpuUNTe KPULLKY BiACIKY ANs nuiy. MuiiHua posunH byne
[00aBaTVCSH aBTOMATMUHO Mig Yac poboTu.

3. 3HiMIiTb 3aXMCHI Haknaaky poboTa Ta BCTAHOBITb 4. Mipkntovite poboTa L0 6a30B0T CTaHLLT

Moy /b LWBabpK HaTucHiTh | yTpuMyliTe KHOMKY XuBneHHs (1) Ha poboTi NpoTAroM 3 cekyHa,

06 YBIMKHYTM oro. Po3micTiTe poboTa Ha 6a30Bill cTaHLIl Tak, LLL06
MoZyni Wweabpu 6ynn noeepHyTi B 6ik npoMueHoI naHeni. Konu pobot
NiaKMoUNTLCA A0 6A30BOT CTaHLT, B MOYYETE FOIOCOBE MOBILOMIEHHS.
Micns Toro, Ak po60T MNOBHICTIO 3aPAANTLCS, IHANKATOPU CTaHy Ha PO6OTI
Ta 6a30Bil CTaHLi 3aN1MLWaTUMYTbCS YBIMKHEHUMM NpoTarom 10 XBUAWH, a
MOTiM 3racHyTb.

Mpumitka.

Bigcik nons aBTononayi MMAHOro 3acoby MOXHa HamoBHIOBAaTU MUNHWM .
Mpumitka.

MpuMiTKa. PekoMeHoyeTbCA NMOBHICTIO 3apsauTU poboTa nepes, nepLumm
BMKOPUCTaHHAM. AKLLIO POBOT He BMUKAETLCS MiCNS MOBHOI PO3PSAKM aKyMynsTopa,
BPYYHY NiAKNOYiITE po60Ta A0 CTaHLT N5 3apsAXKaHHS.

PO3UMHOM L1 MOAASBLIOrO BUKOPUCTaHHS. LLLO6 yHUKHYTV HecnpaBHOCTeN, He
BUKOPWUCTOBYITE XOAHI iHLLi 3ac0bu, OKpiM peKOMEHA0BaHOr0 MUAHOTO
PO3UMHY.

BcTaHoBITh BifCiK AN aBTonoAaqi MAMHOrO 3acoby Tak, Lo6 6yno uyTn
KnauaHHs.

LLLo6 yHVKHYTV aedopmalii 6aka 418 UMCTOl BOAW, HE HaNMBaWTE B HbOrO rapsuy
BOAY.



MiaKknoUeHHs 40 NPUCTPOIO 3a A0NOMOror 3acTocyHky Dreamehome

1. 3aBaHTaxeHHs 3acTocyHky Dreamehome

BinckaHynte QR-ko4, po3MilleHnii Ha poboTi, abo BBeLiTb
«Dreamehome» y noLLyKoBOMY psiaKy MarasmHy 3aCTOCYHKIB, LLLO6
3aBaHTaXWUTW Ta BCTAHOBUTW 3aCTOCYHOK.

Mpwumitka.

- MigTpumyeTtbea nuwe mepexa Wi-Fi i3 yactoToto 2,4 TTw.

+ 3aCTOCYHOK PEerynsipHO OHOBKOETHCS, TOMY GaKTUYHI Aif MOXYTb
BiAPI3HATUCSA Bif, ONUCAHMUX Y LbOMY MOCiI6HMKY. JOTpUMYINTECh IHCTPYKLIN Y
MOTOYHIN BepCii 3aCTOCYHKY.

2. [lopaBaHHS NpUCTPOLO

Binkpuiite 3actocyHok Dreamehome, HaTucHiTb «CkaHyBatn QR-kop,
0715 NiAKIIUeHHs» Ta Le pas BigckaHynTe QR-koa Ha poboTi, Wwob
[onatv npucTpin. [ns 3aBeplueHHs nigknoveHHa no Wi-Fi
LOTPMMYINTECH MifKa30K.

Mpumitka.
LLlo6 ckuHyTn HanawTyBaHHA Wi-Fi, MOBTOpPITb KPOK 2, a NOTIM AOTPUMYIATECH
IHCTPYKUiN 415 3aBEpLUEHHS NiAKOUYEHHS.

IHomkaTop Wi-Fi

- MoBinbHO 6nnMaE:
OUiKY€E MiAKTIOUEHHS
- LBnako 6nvmae:
BUKOHYETbCS
MigKIOYEeHHS

- CBiTUTbCA
MOCTINHO:
MigKIOYEeHHS
BMKOHaHOa

MopAAaoK BUKOPUCTaHHA

YBiIMKHEHHSA/BUMKHEHHS

LLlo6 yBiMKHYTV pob0Ta, HaTUCHITb | yTpUMyiiTe kHorky ()
KUBMEHHS MPOTAroM 3 CekyHA,. IHANKaTOP XMBNEHHS 3aropuTbCS.
A60 po3MicTiTb pob0oTa Ha 6a30Biit CTaHLLl, CyMICTUBLUM 3apsaHi
KOHTaKTN pob0oTa 3 KOHTakTamMu 6a30BOT CTaHLi, Nicns Lboro
PO6OT aBTOMaTUYHO YBIMKHETBCS Ta NMOYHe 3apsaaxatucs. LLLo6
BUMKHYTU poboTa no3a 6a30Bot0 CTaHL,E, HATUCHITD i
YTPUMYITE KHOMKY XUBNEHHs (/) NpoTarom 3 cekyHa,

LiBnoke CTBOPEHHA Manu

Micns nepLuoro HanawTyBaHHA MepeXi AOTPUMYNTECH iIHCTPYKLN
Y 3aCTOCYHKY, LLO6 LUBUAKO CTBOPUTM Mary. Po6oT nouHe
6yayBaTn Many 6e3 3anycky npubupaHHs. Micns noBepHeHHs Ha
6a30By CTaHLLl0, CTBOPEHHSA Marnu 3aBepLUNTbCS, | BOHa byae
aBTOMaTUYHO 36epexxeHa.

Maysa/cnnsaumin pexxmm

Mip, yac poboTW MPUCTPOIO HATUCHITb By ab-fKY KHOMKY, W06
NPU3YNUHUTI NPOLLEC NPUBMPaHHS.

Yepes 10 XxBUAMH Nicns NpusynuHeHHs poboT aBTOMaTUYHO nepeiae
B CMASYMIN pexxnM. Yci iHamKaTopy Ha poboTi BUMKHYTbCS. [lns Buxomoy
3i CNNSYOro PexXnMy HaTUCHITb Byab-AKY KHOMKY Ha poboTi abo
CKOpUCTaNTECs 3aCTOCYHKOM.

Mpumitka. Micns BignpasneHHs po6oTa Ha 6a30By CTaHLLO MOTOUHUI
npotec npubnpaHHs byne nepepeaHo.

ABTOMAaTUYHE BifHOBEHHS NMPUBUPAHHS

FAKLLO piBEHb 3apsy aKyMynsiTopa 3aHaATO HU3bKUIA, poboT
aBTOMATMYHO NMOBEPHETHCS Ha 6a30BY CTaHL,iIO ANS 3aPALKaAHHS.
Micna [oCArHeHHs LOCTAaTHLOrO PiBHS 3apsay poboT BiAHOBUTb
BUKOHaHHS He3aBepLUeHWX 3aBLaHb MPUBUPaHHS.

Mpumitka. LLLo6 kopucTyBaTtucs Lieto GyHKLiE, YBIMKHITb ii B
3aCTOCYHKY.

Pexunm «He TypbyBaTn»

Y pexumi «He TypbyBaTn» poboT HE 3MOXE BiHOBUTU NPUbUpaHHs. 3a
3aMOBUYBaHHSAM LIl PeXUM BUMKHEHWIA. loro MoxHa yBIMKHYTU B
3aCTOCYHKY Ta HanalTyBaTu TPMBasiCTb. 3a 3aMOBYYBaHHSAM
BCTaHoBMeHU nepiog i3 22:00 go 08:00.

MpuMiTkn.

- 3annaHoBaHe nNpubupaHHsa B pexmmi «He TypbyBaTu» Byae BUKOHYBaTUCS SIK
3a3BUvall.

- Micns Buxody 3 pexumy «He TypbyBat» poboT BiAHOBUTb NPUBMPaHHS 3 MicLs
3YMUHKM.

MNepesaBaHTaXXeHHs poboTa

AKLLO poBOT He pearye Ha KoMaHAau abo He BUMUKAETLCA, HATUCHITD i
yTpUMyIATEe KHOMKY XunBnerHs () npotsarom 10 cekyHA Afs NpUMMyCOBOro
BUMKHEHHS. [0TIM HATUCHITb | YTPUMYITE KHOMKY XMBAEHHS ()
NPOTAroM 3 cekyHn, o6 3HOBY YBIMKHYTV poboTa.




MopAaaok BUKOPUCTaHHA

Cyxe Ta Bonore npubupaHHs

Mpumitka. Mig Yac nepLIoro BUKOPUCTaHHA Moayns LWBabpu poboT 3a
3aMOBUYBaHHSIM BUKOHAE 3aBAaHHS «CyXe Ta BOSIOre NMpubunpaHHs».

1. MouaTok NpubrpaHHs

LLlo6 3anycTuTh poboTa 3 6a30BOT CTaHLLi, HATUCHITb KHOMKY
XvBneHHs () Ha po6oTi abo ckopucTanTecs 3aCTOCyHKOM. Po6oT
nobyLye onTMManbHUI MapLpyT NPUBMpPaHHS Ta BUKOHAE 3aBLAHHS
BiAMOBIAHO 4O CTBOPEHOI KapTy.

MpuMiTkn.

- LLlo6 po6oT Mir LLBWAKO NOBEPHYTUCS Ha 6a3oBy CTaHLito nicns
npubunpaHHs, peKoMeHyeTbCA 3arnyckaTi Moro 3 6a3oBoi cTaHLji.

- Mepen, noYaTKOM BOSIOrOro NpUbMpaHHs BUKOHYETLCS MPOMUBAHHS
Hacagok Ans weabpu. [louekanTecs 3aBepLUEHHS MPOMUBAHHS.

- Mig yac poboTM 3a60POHSETLCA NepemilaTy 6a3oBy CTaHLo, 6ak ans
uncToi Boam, 6ak ans BianpaLboBaHoi BoAn abo ¢inbTp MPOMMUBHOT NaHeni.
+ Y 3aCTOCYHKY MOXHa YBIMKHYTU NMPOMMBaHHSI HacaAoK A LWBabpu
rapsiuoto BOAOH0, LLO pekoMeHaYeTbCs BUPOBHMKOM. LLL06 yHUKHYTW onikiB,
He TopKanTecs BUMYCKY BOAM, KOMW LA GYyHKLS yBIMKHEHA.

2. ABTOMaTUYHE MPOMUBAHHSA HAcaLoK ANs LBabpu

Mig vyac NpnbupaHHs PoboT aBTOMATMUHO NMOBEPTATMMETLCS Ha 6a3oBy
CTaHUjil0 4N MPOMMBAHHS HAacafoK BiAMOBILAHO 40 HaNalTyBaHb Y
3aCTOCYHKy. basoBa cTaHLifg aBTOMATUUYHO HaMoBHIOE Bak poboTa
BOAOH0, MiC/s YOro POBOT MPOLOBXKYE NMPUOMPAHHSI.

MopAaaoK BUKOPUCTaAHHA

3. YBIMKHITb QYHKLLiHO aBTOOUMLLEHHSA KOHTENHEpa N5 Muy,
a TakoX aBTOMATMUHOIO NMPOMUBAHHS Ta CYLUiHHA HacaLoK
onsa weabpu

Micns 3aBepLUeHHs NpUbrpaHHS Ta NOBEPHEHHS poboTa Ha H6asoBy
CTaHLi0 4ns 3apagXaHHs 6a30Ba CTaHLiS aBTOMATUYHO OYUCTUTD
KOHTEMHep 4na Nuny, a NoTiM BUKOHAE MPOMMBAHHS Ta CYLUIHHS
Hacagok af1s Weabpw.

MpumiTkn.

- AkLo GYHKLIA aBTOOUULLEHHS BUMKHEHA B 3aCTOCYHKY, 6a3oBa CTaHLig He
Oyne aBTOMATMUHO OUMLLLATM KOHTENHEP ANs NUy.

- BasoBa cTaHLis ounLLaE KOHTENHeP ANs MUY BiANOBIAHO L0 HaNaWTyBaHb Yy
3aCTOCYHKY.

4. QuucTiTb bak 419 BignpaLboBaHol BOAN
LLLo6 YHWKHYTV MOSIBM HEMPUEMHOrO 3arnaxy, ounLlyinTe 6ak ans
BiANpaLbOBaHO! BOAN Mic/A 3aBepLUEHHS NPUOUPaHHS.

Bonore npnbupaHHsa nicns cyxoro npubupaHHs

Y 3aCTOCYHKY YBIMKHITb QYHKLLiHO BOIOrOro NpubupaHHs nicns cyxoro, i
pPO6OT aBTOMATMYHO 3HIME MoAy/b LWBabpy Ha 6a30Bil cTaHuT 4ns
BUKOHaHHS CyXoro npubupaHHs. Micns 3aBepLUeHHs Cyxoro
npubupaHHsa poboT NoBepHeTbCA Ha 6a30BY CTaHLO, W06 BCTAaHOBUTY
Moayfb LWBabpw, a 6a3oBa CTaHLiA aBTOMaTUUYHO OUMCTUTL KOHTEMHEP
ons nuay. Micna uboro, NiAHABLUM OCHOBHI Ta BiUHY LiTKKU, pOo6OT noyHe
BOJIOre NMpUBupaHHs.

Tinbkn cyxe npnbupaHHa

Y 3aCTOCYHKY YBIMKHIiTb GYHKLLiHO CyXOro npubupanHs, i poboTt
aBTOMATMUHO 3HiIMe MoAy/b WBabpu Ha 6a30Bil CTaHLT Ta po3rnouHe
cyxe NpubmpaHHs.

Tinbkn Bonore NpubupaHHs

Y 3aCTOCYHKY YBIMKHIiTb GYHKLLiHO BOIOrOro NpubrpaHHs, i pobot
nepeBipuTb, YN BCTAHOBNIEHO MOAY b LUBabPU Ha 6a30BilN CTaHLl.
AKLLO Hi — poBOT BCTAaHOBUTb MOAYSIb LUBAbPY MiCAsA NiLHATTS
OCHOBHWX i BIUHOT LLLITOK Ta MOYHEe BOslore NpubrpaHHs.




NMnaHoBe 06¢cnyroByBaHHS

KoMnoHeHTun

[nsa 3abesneyeHHs HanexxHol poboTN NPUCTPOID PEKOMEHAYETLCS BUKOHYBATW MOro NiaHoBe 06C/yroByBaHHS BiAMNOBILHO 4O PO34iny
«BukopucTaHHs akcecyapiB» y 3aCTOCYHKY abo 3rifHO 3 HaBEAEHO HuXXYe TabnuLeto.

KoMmoHeHT

YacToTa obcnyrosyBaHHs

YacToTa 3aMiHn

KoMnoHeHT

YacToTa 06cnyroByBaHHs

YacToTa 3aMiHn

Bak nns BianpauboBaHoi
BOAM

Micns KoXHoro
BMKOPUCTaHHS

Bak gns unctoi Boau

OCHOBHI LLiTKN

DiNbTp KOHTENHEepa A1a
nuny

BiuHa witka

TpwMaui Hacagok ons
LBabpu

Pa3 Ha 1-2 micsaui

Pa3 Ha 6-12 micsuis

Pas Ha 6-12 micsuis

DinbTp NPOMMUBHOI NaHeni

Pa3 Ha 1-2 micaui

O6nacTb curHany 6asosoi
CcTaHLuiT

KoHTaktu ons 3apan>KaHHA

BeHTunAuinHi otBOpM
CUCTEMU aBTOOUMLLEHHSI

BCQCI‘IpﬂMOBaHe Koneco

Jatuunk kpato

Hatumk VersalLift

MpocToposi ABONPOMEHEBI
nasepHi faTumkm

JaTtuvk knnvma

Oatumnkn rnepenany BnMcoTu

Pa3 Ha micsub

BikHo 6amnepa

Bamnep

Bunyck cuctemn
asTorogavi Bogu
poboTa

HwXHs yacTuHa
poboTa

Pas Ha micsup

KoHTeiHep ons nuny

OcHoBHi koneca

JlonoMixHi nianomHi
Koneca

OunwaiTe 3a notpebu

Miwok ans 36opy nuny

Hacankv ans weabpu

IHriGiTop Hakuny

Pa3 Ha 2-4 micsuiB

Pa3 Ha 1-3 micaui

Pa3 Ha 612 micauis

MpwvmMiTka. YacToTa TEXHIUHOrO 06CNYroBYBaHHS Ta 3aMiHU 3aN1E€XUTb Bif,
$aKTUYHOrO BUKOPUCTaHHS. Y pasi BUHUKHEHHS BUHATKOBUX 06CTaBUH
pPeKOMeHAYETbCS HEeralHoO BUKOHATU TeXHIUHE 06CyroByBaHHA abo 3aMiHy

KOMMOHEHTIB.

MNMnaHoBe 06¢cnyroByBaHHS

DinbTp NPOMMBHOT NaHeni

1. Micnsa 3aBepLUeHHs NPOMUBAHHSA HAacaAoK ANs WBabpu BUAMIT
poboTa Ta 3HiMiTb GiNbTP NPOMMBHOI NaHeNi.

2. Mpomuniite GinbTp NPOMMBHOT MaHeNi YUNCTOK BOAOK, BUTPITb
Oro Hacyxo, a MoTiM BCTAHOBITb Ha3af y MPOMUBHY MaHesb.

3. LLlo6 noBepHyTN poboTa Ha 6a30By CTaHLiitO, CKOpUCTanTecs
3aCTOCYHKOM abo HAaTUCHITb KHOMKY 1°F, ab0 BpyYHY BCTaHOBITb

poboTa Ha MicLe.
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MnaHoBe 06¢cnyroByBaHHS

Miwok onsa 36opy nuny

1. 3HIMITb KPULLKY BiACIKY KOHTEHEpPa ANs MUY Ta YTUAI3ynTe MilLoK

ons 360py nuny.

BUMaAKOBOMY BUCUMaHHIO Ny Ta 6pyay.

2. OuncTiTh NUN i BpyL, i3 GinbTpa CyXor TKaHMHOL.

21

3. BCTaHOBITb HOBUIA MiLLOK A8 360py nuny.

4. BCTaHOBITb KPULLKY BiACIKY AN MUY Ha MicLe.

NMnaHoBe 06¢cnyroByBaHHS

OCHOBHI LLiTKK

1. HaTucHIiTb Ha dikcaTopu 3aXMCTY LLITOK, LLLO6 3HATU 3aXUCT i
BUTAMHYTM LLITKK 3 poboTa.

2. BUMMITb LWiTKKM, IK MOKa3aHO Ha PUCYHKY. 3a LOMOMOr Ok
IHCTPYMEeHTa 4151 OUMLLEHHS, L0 BXOANTb A0 KOMMEKTY, BUAANITh
yCe BOM0CCS Ta 3abpyaHeHHs 3i WiToK. MicNs OUNLLEHHS LWiNnbHO
BCTaHOBITb LLiTKM B TPMMauUi OCHOBHUX LLLITOK, JOKN BOHU He
3adikcyroTbCs 3 KNaLaHHSAM.

KnauaHHs

MpumiTka. ByabTe 06epeHi, BUAMaloUn OCHOBHI LLITKU, W06 YHUKHYTW
TpaBM.

3. BcTaBTe TpMMaui OCHOBHUX LLITOK Y Masu Mg, HaXMIoM BHU3 Tak,
106 HaapyKOBaHi CTPINKM 6y CrpsiMOBaHi Bropy.

4. CyMicTiTb NepeaHin Kpan 3axX1CTy LLITOK i3 Na3oMm, BCTaBTe NOro
nig Hax1noM BHU3, a NOTIM 3adikCynTe Ha Micui.
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MNnaHoBe 06¢cnyroByBaHHS

BiuHa LWwiTka BcecnpsmoBaHe koneco

BukpyTiTb BiUHy LLITKY 32 LOMOMOrOK BUKPYTKM, OUUCTITh i Bif,
BOJIOCCSA, a MOTIM NPUKPYTITb Ha3a4.

MpumiTku.
 BuimiTb Bicb i 06i4 BcecnpamMoBaHoro koseca 3a LONoMOrok HEBEMKOT
BUKPYTKW. He nprknagante HaaMipHUX 3ycuib.

TpI/IMaUIi Hacagok aonda UJBa6pI/I - MpomuninTe BcecnpsiMOBaHe KOMIECO Mif, NPOTOUHOK BOLOK, PETENBHO BUCYLLITh
i BCTAHOBITb Ha MicLie.

3HIMITb | OUMCTITb TPMMaui Hacagok Ans WBeabpu.

MNMnaHoBe 06¢cnyroByBaHHS

[onoMiXHi NiarMoMHi Koneca Ta OCHOBHI Koseca

1. MoBepHiTb AOMOMIXHE NiANOMHE KONECOo Tak, LWob cTpinka
«OUT» 6yna cnpsiMoBaHa Bropy, a noTiM BUTSIFHITb KOMeco.

2. 3a 4OMOMOroHo BifMOBILHOrO iIHCTPYMEHTa BUAANITb BOIOCCS,
LLIO 3an/1yTanocs B OCHOBHOMY KOJieci Ta LOMOMiXHOMY
niLAOMHOMY Koneci.

3. Micna ounLLeHHsI MOBEPHITb OCHOBHE KOMeCo Tak, LLo6
cymictunuca agi ctpinkm (ame. pucyHok @). MoTiM, nosepHyBLK
cTpinky «IN» BHM3, BCTAHOBITb BiAMOBiAHE NiBe i MpaBe AOMOMIXHI
MiGMOMHI Kofleca Tak, Lwo6 NponyHas KnauaHHa (aue. pucyHok @).
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MNnaHoBe 06¢cnyroByBaHHS

KoHTenHep ons nuny ta GinbTp

1. 3HIMiTb KpULLKY pobOTa Ta HAaTUCHITL Ha dikcaTop KOHTeHepa Ans
nuny, Wwo6 BUNHATK A0ro.
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3. ObepexHo nocTykarnTe no ¢inbTpy, Wob Buoanutn 6pya.

Mpumitka. He HamaraiTecs ounwati GinbTp LWITKOM, NanbusMm abo
rocTpUMM NpeaMeTamu, o6 He MOLIKOAUTYH MOro.

4. [poMunTe KOHTeNHep ons Nuy Ta GinbTp BOAOKD, @ NOTIM
peTenbHO BUCYLUITL iX Nepes NOBTOPHWUM BCTaHOBIEHHSIM.

N’ - 4
<‘> L 2an
r L

MpumiTku.

- MpomumBaiiTe KOHTENHEP A8 MUy Ta GiNbTp NMLLEe YMCTO BOAOHD.
3a60POHAETLCA BUKOPUCTOBYBATH MUIHI 3aCO6M.

- BukopucToByiiTe KOHTENHEP AN nuay Ta GinbTp nuLle nicns ix NoBHOro
BUCKXaHHS.

MNMnaHoBe 06¢cnyroByBaHHS

Hatunkn poboTa

MpoTpiTh AaTUMKM POBOTA M'AKMM | CYXUM PYLLHUKOM, SIK
MoKasaHo Ha MasltoHKY HUXKYe:

BikHo 6amnepa
o MpocToposi

[OBOMPOMEHEBI

NasepHi gaTumkm

[aTunk Kpato

Bamnep

|, [atuunk knnmma

MpumiTka. Bonora TkaHMHa MOXe MOLIKOANTM UyTANBI eneMeHTn poboTa Ta
6a30B0i CTaHLji. [N19 OUULLLEHHS BUKOPUCTOBYITE NLLE CYXY TKaHWHY.

KoHTakTh ans sapsnxaHHs Ta o6nacTe curHany

Ounwaite KOHTaKTK ons 3apAanXXaHHA Ta obnacTb CuUrHany M'AIKOIO i
CYXOK TKaHUHOILO.

BeHTWAALiHI OTBOPU CUCTEMM aBTOOUUNLLIEHHS

MpoTupaTe BEHTUNALINHI OTBOPY CUCTEMU aBTOOUULLEHHS poboTa
Ta 6a30B0Oi CTaHLi CYX00 i M AKOK TKaHMHOH.
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MNnaHoBe 06¢cnyroByBaHHS

Bak onsa BignpauboBaHOT BOAK

1. BuimiTb 6ak 4na BignpaupoBaHoi BOAM, BiAKPUATE MOro KPULLIKY Ta
3/IMATE BMICT.

2. NMpomuiite 6ak ons BiANPaLpbOBaHO! BOAM UMCTOK BOLO Ta
3a [0MOMOrot0 IHCTPYMEHTA A/15 OUULLLEHHS, LLLO BXOAUTL A0
KOMMIEKTY, OUNCTITb BHYTPILLHIO MOBEPXHIO BaKa.

MpumiTka. ByapTe 06epexHi, BUMakoUy OCHOBHI LLITKU, W06 YHUKHYTK
TpaBM.

Hacagku ons wea6pm

BuimiTe Hacagkmn ons weabpu 3 TpUMadis i 3aMiHiTb iX.

AKyMynsiTop

Po60T ocHalLeHW BUCOKOMPOLYKTUBHUM AiTii-IOHHUM aKyMyfAsTOPOM.
[ns rapaHTyBaHHsS ONTUManbHOI poboTK criaKynTe, Wob akymMynsTop
6yB 3apsAOXKEHNIA. AKLO PO6OT HE BUKOPUCTOBYETLCS MPOTArOM
TPWUBANOro yacy, BUMKHiTb oro Ta 36epiranTe. LLLo6 yHUKHYTH
MOLLKOAXEHHS Bif, rMMHGOKOro po3psay akyMynaTopa, 3apsgxante
poboTa LoHaMeHLLe pas Ha TpW MicAL.

YCYHeHHSs HecnpaBHOCTEN

Mpobnema

PieHHs

Po6oT He BMUKaeTbCS

Husbkuin 3apsg akymynatopa. 3apsaite poboTa Ha 6a30Bil CTaHL,i Ta MOBTOPITb CApo6y.
TemnepaTypa akyMynsTopa 3aHa[To Brcoka abo 3aHafTo HU3bka. PekoMeH4oBaHa TeMnepaTypa ekcrnyaTauii
npucTtpoto: Big 0 °C fo 40 °C (sig 32 °F no 104 °F).

Po60T He 3apsaKaeTbes

basoBa cTaHLUis He nigkoueHa 0o oxXepena XuBneHHs. NepekoHanTecs, LWo 06maBa KiHLi Kabento XUBMEHHS
NigKMOYEH] NPaBUBbHO.

KoHTakTn ons 3apsaykaHHa Ha 6a30Bilt CTaHLiT Ta pobOTi MakoTb MOraHWin KOHTakT. OUNCTITb KOHTaKTU.
MepekoHanTecs, Wo Ha poboTi HEMaE CTOPOHHIX NMPeAMETIB, | BUAANITh X 3a NoTpebu

36i1 nigKnoUeHHs
poboTa [0 mepexi
Wi-Fi.

HenpasunbHun naponb Wi-Fi. NepekoHarTecs, Lo naponb BBEAEHO MPaBUbHO.

Po6oT He niaTpumye mepexxi Wi-Fi 5 T, MNepekoHanTecs, Lo NigKNOYEHHS 34INCHIOETbCA A0 Mepexi 2,4 Tu,.
Cnabkuin curHan Wi-Fi. NMepekoHanTecs, Wo poboT 3HaXoAUTbCS B 30Hi CTabifIbHOro cUrHany.

Po60T He roToBuin 4o HanawTyBaHHS. BUirLiTe i3 3acTOCyHKY Ta yBilAiTh 3HOBY, MiC/A YOro NMOBTOPITL CNPOBY
3rifHO 3 IHCTPYKLISMU.

PoboT He Moxe 3HanTn
6a30By CTaHL,to abo
MOBEPHYTUCH Ha Hel

bazoBa cTaHLis Bigk/toueHa Bif XMBNEeHHs abo Byna nepeMilleHa nif vyac npubrpanHs. MNigkaouiTe CTaHuio 40
oxxepena >XuBneHHs abo NoBepHiTb poboTa Ha basy Ans 3apaaXKaHHS.

Mepep 6a30BoKO CTaHLjE 3abaraTo nepeLukos. Po3MicTiTh 1i'y BinbLu BiAKpUTOMY Micui.

Yepes nepemilLieHHs poboTa Morna cteptucs kapTa. Y pasi 3000 MOBTOPHOMO BU3HAUEHHS MOIOXEHHS KapTa
6ye cTBOpeHa 3aHOBO.

FAKLO POBOT 3HAXOANUTLCS 3aHAATO AaNeKo, BiH MOXE He MOBEPHYTUCS aBTOMaTUYHO, Y TaKOMY pasi MOBEPHITb
Oro BpyuHy.

OumncTiTe 06nacTb curHany 6a3oBoi CTaHUii Big Nuny Ta 6pyay.

PoboT 3acTpsr nepen
6a30BOK CTaHLLE | He
MOXe MOBEPHYTUCS

MepekoHanTecs, WO € LOCTaTHLO MicLi 3 060X 6OKIB | Nepes 6a30BO0 CTaHLELD.
MapLupyT noBepHeHHs Moxe 6yTin 3a610KoBaHWI (Hanpvknaa, 3akpuTi asepi).
PoboT Moxe KoB3aTu, SKLLO Nifsiora nepes, CTaHLier 3aHaAToO MOKpa — Y TakoMy pasi BUTPITb Bo4y Ta CrpobyinTg
Lie pas.

PekomeHayeTbca nepeMicTuTy 6a30By CTaHL,HO B iHLLIE MiCLie Ta MOBTOPUTM Crpoby.
MepekoHanTecs, LWo NoAoBXKYyBabHa NAacT1Ha paMniu BCTaHOB/EHA NMPaBUIbHO.
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YCYHeHHSs HecnpaBHOCTEN

Mpobnema

PiweHHs

Po6oT He moxe
BiZHOBUTYN
npubupaHHs nicns
niasapsaku.

MepekoHanTecs, Wo pexxum «He TypbyBaTn» BUMKHEHWI. IHaKLLe poBOT He 3MOXe BiHOBUTY NPUOMPaHHSI.
Po60T He BigHOBUTE NpMbUpaHHs, AKLLO B BPYUHY PO3MICTMAN MOro Ha 6a30Bill cTaHLil abo Bignpasunm Ha
niA3apsaKy Yyepes 3aCTOCYHOK UM KHOMKOK 1

Mpobnema PieHHs
PoboTa He MOXHa BUMKHYTM Mif, vac 3apsaxaHHs. LLLob BUMKHYTM MOro, 3HiMiTb i3 6a30B0O1 cTaHLl, a NoTiM

Po6OT He HaTWUCHITb | yTPUMYIiTe KHOMKY XuBneHHs (O MpOTAroM 3 CekyHA. )

BUMUKAETHOS SIKLLO PO6OT HE BUMMKAETBCS LIMM CMOCOBOM, HAaTUCHITL | yTPUMYIATE KHOTIKY >KUB/IEHHS () npotsrom 10
CEeKyHA, L1151 TPUMYCOE BUMKHEHHSI. IKLLO npobnema 36epiraeTbesi, 3BEPHITLCA [0 CNYX6U
nicnanpoLaXxHoro 06¢..,. OByBaHHS.
3a HM3bKOro PiBHA 3apsdy NOBHE 3apaaXKaHHs 3aMae 6113bko 4,5 roguH.

Po6oTt AKLLO POBOT BUKOPUCTOBYETLCA MY TeMMNepaTypi Nno3a 4oNyCTUMUM Aiana3oHoM, WBUAKICTb 3apsaXkaHHs

3apPAIKAETLCS ABTOMATWUHO 3HUXYETLCA ANS MPOAOBXEHHS TEPMIHY CNY>X6U akyMynsTopa. ) )

[OBINLHO KoHTakTn Ans 3apsaskaHHs Ha poboTi Ta 6a30Bill CTaHLIT MOXYTb 6yTv 3abpyaHeHi. MpoTpiTb ix cyxoto

TKaHNHOHKO.

Mig yac poboTtn
NPUCTPOIO
36inbLUyeTbCA LyM

MepeBipTe GinbTp KOHTEMHEPa ANS MUY Ha HAsiBHICTb 3aCMiUeHHs. 3a NOTPeby OUMCTiTb abo 3aMiHiTb 1Moro.
Y OCHOBHMX LLiTKax abo KOHTenHepi 4na Nuy Moxe 3acTpsarti Teepauii npeamert. MNepesipTe Ta BUAaniTs
CTOPOHHI NpeamMeTy.

B ocHOBHMX ab0 GiuHIl LWiTLi MOXYTb 3amnyTaTucs CTOPOHHI npeamMeTn. MepesipTe Ta BUAANITh iX.
MepeMKHiTb pexmnM BCMOKTYBaHHSA Ha « CTaHAapTHUNY» abo « Tuxuin.

CTaHuia He ounLae
KOHTEHep ansa nuny

MepeBipTe, UM He NePenoBHEHMIA MiLLOK Ans 360py NuAy Yy BiACiKy.
AKLLO MILLOK He NepenoBHEHWI, NepeBipTe BEHTUNALIHI OTBOPU CUCTEMM aBTOOUULLEHHS poboTa, 6a30BOI

Po6oT He
LOTPUMYETLCS
BCTaHOB/IEHOrO
MapLLpYTY.

Mepef noyaTKoM NpubUpaHHs NpMBepiTb CTOPOHHI MpeaMeTy, Taki Ak Kabeni XMBNEHHS Ta Tanku.

OcHoBHe Koneco Moxe byTu Ha BOorin abo cnm3bkii MoBepxHi. PekoMeHayeTbca BUCYLLNTI Nigfiory nepes
rnoyaTkoM poboTu.

MpoTpiThb BikHO 6aMmepa Ta NPOCTOPOBI ABONPOMEHEBI /1a3epHi AaTUNKM POBOTa UMCTOK M KO TKAHUHOM.

aBTOMaTUYHO. CTaHLiT abo KOHTEHepa 418 NWy Ha HaaBHICTb CTOPOHHIX NpeaMeTiB. 3a X HasgBHOCTI OUUCTITb BiAMNOBILHY
netanb.
MepekoHanTecs, WO YLiNbHEHHSA 6aka ANS BignpaLboBaHOI BOAV BCTaHOB/IEHE MPABU/IbHO Ta HE MOLLUKOAXKEHE.
A.HOMa”bHV"h 3a noTpebu BCTaHOBITb MOro MOBTOPHO.
piBeHb BOAN B AKypaTHO HaTUCHITb Ha Bak A4 BignpaLboBaHOl BOAM, W06 NepekoHaTUCs, Lo BiH BCTAHOBIEHWI NPaBUIbHO.
NPOMUBHIN 3HiMiTb GiNbTP NPOMUBHOI NaHeNi Ta NepesipTe, un He 3a6/10K0BaHWI 3/IMB 414 BignpaLboBaHoi BoAu. 3a
naHeni.

noTpebu oUnCTITb 1oro.
MepeBipTe MUHUIA PO3UNH. He BUKOPUCTOBYITE iHLLI 3aC06M, OKPIM PEKOMEHA0BAHOIO.

TpuMau Hacanoku ons
LwBabpu
niginMaeTbca
HEHaNeXHUM UYMHOM.

3HIMITb TPMMau Hacaakuv ANs WBabpun Ta nepesipTe, UM HEMAE CTOPOHHIX npeameTis. CnpobyinTe
nepesanycTuTy poboTa. AKLo Npobrema He 3HMKAE, 3BEPHITLCSA [0 CYXOU NigTPUMKN.

Po6oT nponyckae
KiMHaTK nig vac
npubMpaHHs.

MepekoHanTecs, Lo ABepi B KiMHATK, ki MOTPIGHO NpnbpaTw, BiAUNHEHI.

Mipnora nepen KiMHaTOK MOXe 6yTVI BOJIOTOt0 abo C/IN3bKOLO, uepes wo pO6OT KOB3a€ Ta Mpautoe HEKOPEKTHO.

MpocywiTe Nigfory nepes no4aTkom NpubnpaHHs

MNin 6akom ons
uncTol Boan abo
HaBKOJ10 YLUiIbHEHHS
€ Boja.

Micns 3HATTA 6aka Ans UACTOI BOAM HEBEMVKA KiflbKiCTb BOAM MOXe 3aiuwwaTtics B Tpy6ui abo nig 6akom, ue
HOpMasbHO. BUTPiTb BOAY CYXOK TKaHUHOM.

[ns oTpMMaHHSA [O4ATKOBOI TEXHIUHOI MiATPUMKM 3BEPHITbCA Ha calT: https://global.dreametech.com
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TexHiuHi xapakTepucTukun

BasoBa cTaHLis

Mogenb

RLL84CE

Mogenb

RCLEOQ101

Yac 3apspoxaHHs

Mpn6nnzHo 4,5 ropg,

HomiHanbHWN BXig,

220-240 V.. 50-60 Hz

3a 3BMYaiHUX YMOB BUKOPUCTaHHS BiACTaHb MiX aHTEHO
LbOoro obnagHaHHs Ta TiOM KOpUcTyBaua Mae byTu He MeHLUe

20 cm.

yac 3apsAoKaHHe i CyLUiHHSA)

HomiHanbHa Hanpyra 14,4V — HomiHanbHuUin BUXig, 20V—-2A
HoMmiHanbHa NOTY>XHiCTb 75W Howinanera notyxwicts (nia 700 W

uac BuganeHHs nuny)
Po6oua yactoTa 2400-2483,5 MHz HominanbHa notyxHicTs (nia

uac NPOMMBAHHS rapsYoto 1160 W
Makc. BuXiAHa NOTYyXHICTb < 20 dBm Bozo0)

HominanbHa no ic i

MiHafbHa MOTYXHicTb (nig, 87 W

MpumiTtkn.

BunmaHHA Ta yTunisauis akymynsartopa

BOynoBaHuUin NiTiN-ioHHWUIA akyMynsTop MICTUTb PEUOBMHN, Hebe3MeuHi A5 HaBKOMLLHBOro cepenoBuLLa. MNepen yTunisaLieto akymynsatopa y
BiZMNOBIAHOMY MYHKTi MEPEPOBKU NOro MOBUHEH BUMHATU 3 MPUCTPOO KBaniGikoBaHUA criewjianicT.

- ANa yTunisauii akyMynsTop HeObXiLHO BUTATY 3 MPUCTPOHD;
- nepes BUMMaHHAM aKkyMynsTopa NpuUcTpiin Mae 6yTu BiAKIHOUEHWUI BiL, eNeKTpoMepeXi;
— aKyMynsiTop HEOb6XiAHO yTVNi3yBaTW 6€3neUHNM crnocoboMm.

YBATA!

Mepen BUMMaHHAM akyMynaTopa Bif €4HaNTe NPUCTPI Bif AXepena XVBMeHHs Ta MaKCUMasbHO PO3PALiTb akyMysaTop.

HenoTpibHi akymMynaTopu cnif, yTunidyBaTh y creliafbHO NpU3HaYeHnx Micusx.

3ab0pOHSETLCS 3anuULLaTV NPUCTPIV NPY BUCOKI TeMnepaTypi, LWob YHUKHYTW BUOYXY.

Y pasi NopyLUeHHs NpaBua ekcryaTaLii 3 akyMynaTopa MoxXe BUTIKaTU pianHa. Y pasi KOHTaKTy 3 L€t PiaMHO NPOMUITE ypaXKeHe Micue
BOJ0HO Ta 3BEPHITLCSA MO MeANYHY AOMOMOrY.

IHCTPYKLUIT 3 BUAMaHHS:

1. NMepeBepHiTb poboTa Ta 3a [OMOMOroK0 BifMOBILHOrO IHCTPYMEHTA BiAKPYTiTh FBUHTY Ha 3a4Hill YaCTUHI, MiCAs YOro 3HIMITb KPULLIKY.
2. LLLo6 BUATArTM akyMynaTop, Bif €QHANTE KNEMM MiX aKyMy/sSTOPOM i ApyKOBaHOK MiaToro.

IHdopMaLis Wofo yTunizaLii Ta nepepobku BiAXOLIB eN1eKTPUYHOMO Ta eNeKTPOHHOIro 06/1agHaHHS
Yci NpUCTpOi, No3HaueHi CMMBOJIOM PO3AiNbHOIO 360py BiAXOiB €NeKTPUUHOMO Ta eNeKTPOHHOro obnaaHaHHsa (Aupexktusa WEEE
2012/19/EU), NOBUHHI yTUNI3yBaTUCSA OKPEMO BijJ, HECOPTOBaHX NOBYTOBMUX BiAXOAIB. 3 METOI 3aXUCTY 340POB’A No4en i
ﬁ HaBKOMWLLHBOro cepefoByLLa Take 0b6nafHaHHsS HeobXiAHO NepenaBaT Ha NepepobKy B crewianbHi NYHKTV NPUINOMY eNeKTPUYHOro
Ta eNeKTPOHHOro 06/1aiHaHHs, BU3HaUEHi opraHaMu Bnaay abo micuesmmm ciyxbamu. MpaBunbHa yTuisalia gonoMarae 3anobirtv

BN  MOX/IMBUM HeraTUBHWUM HaC/igKaM 48 LOBKIfSA Ta 340POB’A MI0AUHN. [ 0TpUMaHHS iHbOopMaLLi MPo MiCLLe3HaX04XKeHHs Ta
npasuia NPUNOMy Takmx NyHKTIB 3BEPHITbCS 40 KOMMaHil, Lo BCTaHOBWUIa 061aiHaHHS, abo [0 MICLEBUX OpraHiB Bnaau.

- HoMiHanbHa noTy>HicTb (Nig uac NpoMMBaHHS rapsvuok BOAOH)
BM3HAYAETLCSA 3HAUEHHAM MOTYXXHOCTI B PEMNPE3eHTaTUBHWI Nepios,
(3a Temnepatypu Boam 25 °C).

- HoMiHanbHa noTy>HicTb (nig uac sapaaxXaHHs i CyLwiHHs)
BM3HAUAETbCS 3HAUEHHSIM MOTY>KHOCTI B Mepiof, MOBHOMO
HaBaHTaXeHHS.
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Mepbl NpesoCTOPOIKHOCTHN

Bo n3bexxaHne nopaxkeHus 3MeKTPUUYECKUM TOKOM, BO3rOPaHNs UM TPaBM, BbI3BaHHbIX HEKOPPEKTHbBIM UCMOMb30BaHNEM
YCTPOICTBa, Nepes HauanoMm paboTbl BHUMATENBHO NMPOYTATE PYKOBOACTBO MOJSIb30BATESs U COXPaHUTE ero As fafbHenlwero

33

MCnosib3oBaHMA.

OrpaHnueHus no
NCMONb30BaHNIO

* B uensx obecnevueHns 6e3onacHom akcnayaTaumm 1 Bo nsbexaHne puckoB He
[0nycKaeTcs NCnosb3oBaHWe AaHHOro yCTPONCTBA AeTbMM MnaaLe 8

neT, a TakXe NMuaMm ¢ orpaHnyYeHHbIMU GU3NUYECKUMUN, CEHCOPHBIMU UK
YMCTBEHHbIMW CMOCOBHOCTSAMM UMN C OrPaHNUYEHHbIM OMbITOM UMW 3HaHUSMKU 6e3
NpPUCMOTPa poauTens unm onekyHa. He nossonsanTte A4eTAM OCYLLECTBAATb UNCTKY W
TEeXHNYeckoe 06Cy>KMBaHMe yCTPONCTBa 6e3 NpucMoTpa.

* YCTPOWCTBO creayeT UCMofib30BaTb TONbKO C 6/10KOM MUTaHUSA, BXOASALLMM B
KOMMAEKT MNOCTaBKMW.

* B ycTponicTBe ycTaHOBMEHbI 6aTapeun, 3aMeHy KOTOPbIX MOTyT NPOU3BOANTD
TONbKO KBaNnGpuUUMPOBaHHbIe creunanncTbl.

* OcBoboaunTe 30HY, Noanexatlyto yoopke. [1eTm He fONMXKHbI UrpaTh C YCTPOWCTBOM.

Y6eautech, UTo AETU N XMBOTHbIE HAXOAATCSA Ha 6€30MacHOM PacCTOSHUN OT
YCTPOWCTBa BO BpeMsi paboThbl.

* He ycTaHaBnuBanTe, He 3aps>XanTe 1 He UCMOJb3yNTe YCTPOMCTBO Ha OTKPbITOM
BO34yXe, B BAHHbIX KOMHaTax Ui okono baccenHa.

* [laHHOEe YCTPOMNCTBO NpegHa3HaueHo TOMbKO A8 OUYNCTKM Nosia B AOMALLHUX
ycnosusix. He ncnonb3ymnTe ero Ha OTKPbITOM BO34yXe, UHbIX MOBEPXHOCTAX, KPOME
nona, a Takxxe B KOMMEPYECKNX NV MPOMbILLIEHHbIX MOMELLEHUSAX.

* Y6enmTech, UTO YCTPOMCTBO paboTaeT fOMKHbIM 0O6pa3oM B COOTBETCTBYHOLLMX
ycnosusix. B npoTMBHOM criyyae He UCrosb3ynTe YCTPONCTBO.

* Ecnun kabenb nuTaHus NoBpexaeH, ero He0bxoAMMo 3aMEHUTb CrneLmasibHbIM
Kabenem unu Moaynem, KOTopble MOXHO NPUOBPECTN Y MPON3BOAUTENS U €r0
CEepBUCHOro areHTa.

Mepbl NpefoCcTOPOIXXHOCTHN

OrpaHunyeHmnsa no
MCMONb30BaHNIO

* He ucnonbsynte pobota B 0611aCTsX, paCMONOXEHHbIX Hag, NosioM, 6e3 3aLnTHOro
bapbepa.

* 3anpeLLaeTca nepeBopaumBaTtb poboTa. 3anpeLLaeTcs nepeHocnTb poboTa, Aepxa
€ro 3a KpbILLKY 11Aapa, KpbiwkKy poboTa unm bamnep.

* Vicnonb3yinTte poboTa Npu TemnepaTtype okpyxatoLen cpebl Bbiwe 0 °C n Huxe
40 °C. Y6enunTech, UTo Ha NOJy HET XUAKOCTU UM NIUMKMX BELLECTB.

* Bo nsbexaHne noBpexaeHns nnmn HapyLLeHns paboTbl yCTPONCTBa M3-3a
BOJIOUEHMS MPEeLMETOB, Nepes, ero BKtoUeHeM cobepute Bce NoCTOPOHHME
npenmeTbl C nona u ybepute npoBoaa 1 kabenu nuTaHma ¢ Nyt ABUXKEHNS
YCTPOWNCTBa BO BPEMS YOOPKM.

* Y6epute ¢ nona xpynkme n Menkune npeaMeTbl, UTobbl poboT He BPe3asics B HUX U
He noBpeau.

* He ponyckaite nonagaHna BOMOC, NanbLEB U APYrnX YacTen Tena Bo
BCacbIBaKOLLee OTBEPCTME poboTa.

* XpaHUTe VHCTPYMEHT A/ YUNCTKM B HEAOCTYMNHOM A5 AeTel MecTe.

* He ncnonbsyinte yCTpOMCTBO B KOMHaTe, rae ChsaT MAaaeHLubl N eTu.

* He pasmeLuaiite Ha poboTe feTel, XUBOTHbIX UK Kakme-nmbo npegmeThl,
HEe3aBMCUMO OT TOrO, OCTAHOB/IEH OH U OBUXETCS.

* B 6ak gnsa umcton Boabl MOXHO A06aBNSATb TOMIbKO UYMCTYHO BOAY Y O40OPEHHbIN
UNCTALMIN pacTBOp. He nobaBnsiiTe HUKAKYH APYry XUOKOCTb, HAanpuMep cnnpT
nnn gesvHéuumpyowee cpenctso. COOTHOLLIEHME YMCTALLLEro pacTBopa U UNCTOWN
BOAbl MOXHO Y3HaTb Ha $1aKOHEe C YNCTALMM PaCcTBOPOM. XpaHUTE UMCTALLMN
pacTBOp B HEAOCTYMHOM AN AeTen MecTe.

* He ncnonbayiite poboTta ana ybopky ropsLmx BeLecTs. 3anpeLLaeTcs
NCMonb30BaTb PoboTa 418 YOOPKM BOCMIAMEHSIFOLLMXCA NN FOPHOUNX XXNOKOCTEN,
arpeccuBHbIX ra3oB, HepasbaBeHHbIX KUCMOT UK pacTBOpUTENEN.
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Mepbl NPesoCcTOPOIKHOCTHN

OrpaHunyeHus no
NCMONb30BaHNIO

AKKYyMynsTop v
3apsaka
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* He ucnonb3yiTe poboTa ans ybopky TBEPAbIX M OCTPbIX NpeaMeToB. 3anpeLLaeTcs
ncnonb3oBaTb poboTa 4N YBOpKM KaMHEN, KPpYMHbIX KYCKOB ByMaru 1 apyrux
npeaMeToB, KOTOPbIe MOMYT 3aCTpATb B YCTPOMNCTBE.

- Mepen UNCTKOWN NN TEXHUYECKUM 06CNY>XMBaAHMEM YCTPOWCTBA HEO6X0AMMO
BbIHYTb BUJIKY U3 PO3ETKM.

* He npotupanTe poboTa nnm 6a3oByrO CTaHLMIO BNAXXHOW TKaHbO U HE MPOMbIBanTe
NX KaKoN-1TMb0o XnAKOCTbH. MNocne NpoMbIBKM MOKOLLMXCS AeTanein NoHOCTbHo
BbICYLUMTE UX Nepes NoBTOPHOW YCTaHOBKOW U UCMO/Ib30BaHUEM.

* Vicnonb3yiiTe gaHHOe YCTPOMCTBO COrlacHO PyKOBOACTBY MO/b30BaTeNs. 3a yobITKM
N ywep6, BO3HUKLLNE U3-3a HECOBIOAEHMS MHCTPYKLIMIA, OTBETCTBEHHOCTb HECET
nonb3oBaTesb.

* 3anpeLLaeTcsa NCnonb3oBaTh akKKyMyNSTOPHYHO 6aTapeto nnm 6a3oByto CTaHLMIO
Opyrux npomssoamtenen. Po60oT MoXeT NCMOb30BaTbCS TOSIbKO C 6Aa30BOWN CTaHLUMEN
momenn RCLEO101.

* 3anpeLLaeTcs CaMoCToATENIbHO pa3brpaTtb, PEMOHTUPOBATL UM MOAMDULMPOBATL
aKKyMynsTOPHYHO 6aTapeto unm 6asoByto CTaHLMIO.

+ 3anpeLLaeTcs pasMeLlaTb 6a30ByHO CTAHLMIO PSAOM C UCTOUYHMKOM Tenna.

* 3anpeLLaeTcs NpoTUpaTh UM OUMLLATL 3apaaHble KOHTAKTbl 6a30BO CTaHLMM
BMaXHbIM MOIOTEHLLEM UM BNAXHBIMU PyKaMM.

+ 3anpeLLaeTcs yTUAn3npoBaTb CTapble akKyMynsiTOpbl HEHaA1eXaLUMM 06pa3oMm.
HeHy>XHble akkyMynsTopbl HEO6XOAMMO YTUIM3NPOBATbL B MPUCNOCOBNEHHOM A4
3TOro MecTe.

Mepbl NpefoCcTOPOXKHOCTU

AKKYMynsTop 1
3apsaka

Mepbl
NpPenoCcTOPOXKHOC
TV B OTHOLLEHUN
nasepa

- Ecnv kabenb NuTaHns NoBpeXAeH UK pa3pyLLeH, HEMELEHHO NpeKpaTUTe ero
MCMONb30BaHNE N 06PaATUTECH B Cy>XX6Y MOCNENpPOAaXXHOr0 06CTyXXNBaHUS.

- Mepen, TpaHCNOPTMPOBKOWN Y6eanTech, UTo POBOT BbIK/KOUEH, U MO BO3MOXHOCTM
XpaHUTe ero B OpUrnHasbHoN ynakoBke.

- Ecnm poboT He 6yaeT NCnonb30BaThCs B TEUEHWE O/IMTENbHOIO Nepuoaa BpeMeHHU,
MOMHOCTBIO 3apPSAANTE Ero, OTK/IKOUMTE N XPaHUTE B CYXOM MPox/iadHoOM MecTe. Bo
n3bexxaHne UpesMepHoON pPaspaaKn akKyMynaTopa 3apsxkante poboTa He pexke 0LHOro
pasa Kaxjple Tpu MecsLa.

* JlazepHbIn gaTumk B JaHHOM nsgenumn cootsetcTeyeTt cTangapTty IEC 60825-
1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 gns nasepHbix nsgenum knacca 1. He gonyckante
NPSIMOro KOHTaKTa AaTumka C rfasamy Bo BPEMSI €ro UCMOJIb30BaHMS.

JIA3EPHOE U3OE/TNA KJTACCA 1

MOTPEBUTESIbCKOE JTA3EPHOE

N3OEJINE EN 50689:2021

ﬁ ToNbKO 418 NCNOJIb30BaHNA B MOMELLEHNN

MpounTaTh PyKOBOACTBO MO dKCMyaTaLmnm

HacToawumm komnaHms Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asenser, uto Tun pagnoo6opynosaHus RLL84CE cooTeeTcTBYET Tpe6oBaHNAM
OupekTnebl 2014/53/EU. MonHbI TEKCT Aeknapauum o COOTBETCTBUM HOPMATUBHBIM TpeboBaHuaM EC nocTyneH no cneaytoLlemy agpecy:
https://global.dreametech.com

MonpobHoe 31eKTPOHHOE PYKOBOACTBO CM. Mo agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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0630p uspenusa

Komnnektaums

[pyrvie npvHaanexHocTu

m L
- )
.
Kabernb YanuHutenbHas PykoBoacteo OTcek ans Mewwok ois c6opa
MUTaHWs nnacTyHa pambi nonb3osarens aBToOMo4aum nbiau, 2 Wr.
6a30BOM CTaHLWK UMCTSLLLErO CpeacTBa (1 wr.
(npemycTaHoBneH)
Hacaaka ans DepxaTtenb dunbTp Ynctawmin pacteop VHCTpyMeHT
wBabpbl, 2 L. Hacagku ons MPOMbIBOUHOM L1 YUNCTKN
basosas cTaHUS (npeaycTaHoBnEH) wBabpel, naHenu
2 wWr. (npenycrtaHosneH)
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0630p uspenusa

o ) KHorka Bo3BpaTa Ha CTaHumo

. Haxxmute kHomKy,utobbl 0TNpaBnTh poboTa 06paTHO Ha
6a30BYy0 CTaHLMIO

. Haxxmunte n yoepxusante KHOMKY B TeUeHne 3 cekyHa,
UTOBbI BBIKMOUNTL BIOKMPOBKY OT AeTei

() KHonka nutanua/y6opkm
- Haxxmute v yaepxumBanTe KHOMKY B TeYeHne 3 cekyHA,
YTOObI BK/IKOUMTL UMK BbIK/OUNTL PO6OTa

. Haxxmute, utobbl HauaTb Y60pKY, Koraa poboT BKUeH

Kpyrnbii nHAUKaTOP COCTOAHMSA

* MOCTOSAHHO rOPUT CMHMM:y6OpPKa NPOLOIKAETCA NN
ybopka 3aBepLueHa

* [OCTOSIHHO rOPWT 3€M1EHbIM: BbINOMHAETCA 3apsaKa

* Muraet opaH>XeBbIM: OLLINGKa

KHOMOYHbIA MHANKATOP COCTOSHUSA

* MocTosiHHO ropuT 6enbiM: y6opKa NPoAoMKAETCS NN
ybopka 3aBepLueHa

* Muraet 6enbIM: BbiNoHAETCA 3apsaka (ypoBeHb 3apsaa
HE C/INLLKOM HWU3KMA)

* MOCTOAHHO FOPUT OPaHXXEBbIM: PEXMM OXUOAHWS NPU
HU3KOM 3apsifie akKyMynaTopa Wan NpuocTaHoBKa Nnpwu
HM3KOM 3apsfe akkyMynaTopa

* Myraet opaHXeBbIM: BbIMOMHAETCA 3apsaKka (HU3KMi
ypoBeHb 3apsaa)

* Muraet opaH>XeBbIM: OLLNGKa

* Muraet po3oBbIM: KaMepa BKJIlOUeHa

MNpymevanne.

- HaxxmuTte ntobyto KHOMKy Ha poboTe, uTobbl MOCTaBUTb NMPOLLeCcC Ha

naysy, noka po6oT BbINOSIHAET Y6OPKY 1IN BO3BpaLLAeTCs A1 3apaaKku.

+ BNOKMPOBKY OT AeTel MOXHO BKHOUNTL W BbIK/IOUMTbL C MOMOLLbIO
npunoxenus Dreamehome. 38



0630p uspenusa

Po6oT n gatunku

- BcnomoratenbHas
g% cBeTogmonHasa namna

MHTtennektyanbHaa NK-kamepa

o Kamepa BbICOKOro paspeLueHus
Ha ocHoBe

MwukpodoHbI
HaTumk VersaLift

, bamnep

/

OkHo 6amnepa

, [TPoCTpaHCcTBEHHbIe
[ABYX/yuyeBble nasepHble
AaTumKu

— o KHonka cbpoca/vHankaTop
Wi-Fi

* Haxxmute 1 yaepxuvsainTe
KHOMKY B TeueHne 3 CeKyHa,
UTO6bl BOCCTAHOBUTb
3aBOACKME HACTPOWKM

Kpbiwka

BeHTunaumnoHHoe oTBeEpCTNE

CUCTEMbI aBTOOMOPOXKHEHNS
[atunk kpas

© 3apsaHble KOHTaKTbI
Briyck cuctembl aBTonogaun

BOAbI

o PazbeMbl

Mpumeuanue. Jatunk Versalift 6yget onylieH, korga poboT HaXoAUTCSA B PEXUME OXUOAHUSA, 3apsdKaeTca Ha 6a30BOV CTaHUMM UK BbIMONHAET
y60pKy 30H C OrpaHnUeHHbIM NPOCBETOM. B cnyuae ybopKku 30H C OrpaHUYeHHbIM MPOCBETOM He nepemellanTe poboTa, Tak Kak 3TO MOXeT

NMOBMATb Ha ero Nno3numMoHnpoBaHne.
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0630p uspenusa

Po6oT 1 patumkn

Hatunkn nepenaga BbICOTbI

[atunk koBpa o
Moaynb yanmHuTens 60KoBOM WETKN o— 240 )

- BceHanpasneHHoe koneco

3awmTa WeTkn %
e}

BcromoraTtesnbHoe noabemMHoe Koneco @/@
o

OcHoBHOE Koneco

OCHOBHbIE LLIETKM

)
) O BcnomoraTtenbHoe nogbemMHoe Koneco

\i 1

OcHoBHOE Koneco

O
v . 33XMM 3aLMThI WiETKN

Moaynb MopExtend o_

o MOHTaXHble OTBEpPCTUA OepXXKaTend Hacaaku

KoHTelHep 4na nbiiu

BeHTunaumoHHoe o
OoTBEpPCTMNE CUCTEMDI
ABTOOMOPOXHEHUA

dunbTp

3axum

i KOHTeNHepa ans

3axum
dunbTpa

AN19 WBabpbl

Mogynb Wweabpbl

30Ha KpenneHus o
Hacagku ans
LBabpbl

[epxatenb Hacaaku ons Hacapka ans
LBabpbI LBabpbI
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0630p uspenusa 0630p n3pennsa

BasoBas cTaHuus Bak nns oTpaboTaHHO BOAbI bBasoBas cTaHuuns

r-- = —--- - - - -—" -—"T"T—-—""—-""=-—-"—-"=-""-—"-"-- hl
: 3axumM baka ans :
| BOAbI | - WHAamkaTop cocTosHMS
I I .
Kpbiwika o | | MocTosHHO ropuT CrieumanbHoe rHesno
______ 4 MonnaekoBbIf I 6enbiM: 6a3oBas CTaHLMA LNs NOAKOYEHNS!
: ypoBHEMep : MOAK/IOUEHA K NCTOUHMKY YCTaHOBOUHOrO KOMM/IEKTa A1
- .
“ ]
Bak ans otpaboTaHHO BOAbI | | | Q_ nUTaHus T S — iﬁ;(;l\;laBTOVE:CKOVI noaauun un
D |
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Y | | . BKA.
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| 6a30BOW CTaHLMK 0
- I
I OTcek ons o W“ A‘L‘ \ MopT NuTaHus
! asTorofan o Ma3 ans mewka LLlenb oTceka onsa xpaHeHus
[ UNCTALLEro CpeacTsa p o T e 6
: | ) OunbTp o |- nns céopa nbinu Kabens nuTaHus
| | 3axum 6aka ans | BeHTUNsLMOHHbIE
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naHesnu T
I I aBToMoauv BoAbI \_//J
I I
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| | anMeMaHMe. YCTaHOBOUHbI KOMMAEKT ansa aBTOMaTUUYECKOW nogayun n cnnea
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NMoaroroBka poma

Mepen Hauanom ybopku ybepute ¢ nona HeyCToNUMBbIE, XPYMKUE, LieHHbIe NN Mepen y6opkoit ycTaHoBUTE pU3nyeckme bapbepbl y OCHOBaHUSA NECTHULLbI,
ornacHble npegMeTbl, a Takxe Kabenu, ofexay, UrpyLwKu, Teepaple u ocTpble uTObbI 06ecneunTb 6e30MacHOCTbL 1 becrnepeboHOCTL PaboTbl Mbliecoca.
npenMeTbl, UTO6bI PO6OT He 3anyTancs B HUX, He noLapanasn/He ONPOKUHY 1

He nospenun Takve npeaMeThbl.

\ —
000 ann

v 4 )

o /
OTkpoiiTe ABEepb MOMELLEHMS, B KOTOPOM ByAeT NpoBoauTbCs y6opKa, v He BcTaBaliTe nepen po6oToM, B BEPHOM NMPOEME WK Y3KOM MPoXoae,
paccTaBbTe Mebesb TakuM 06pa3oM, UTO6bI OCTaBUTbL BoMblUe NPOCTPaHCTBa yTO6bI POBOT HE NPOMYCTUN 30HbI NPEACTOSLLEN YOOPKY.
Ans y6opku.
MprmeyaHwne.

* Mpu NepBoM MCMoMb30BaHMN PO6OTa HAXOAUTECH B 30HE Y6OpKU, UTOBbI BOBPEMS ybupaTb MOCTOPOHHME NpeAMEThl C ero nyTu.

+ BcnomoratenbHas cBeToanonHas namna obecneunBaeT LOMOMHUTENbHOE OCBELLEHNE B CaBOOCBELLEHHbIX YCTOBUSX.

+ He ponyckaiiTe 3acacbiBaHs MblfNecocoM TBEPAbIX NPeAMETOB, TakUX Kak KaMHW, CTaslbHble LWapviku 1 AeTanun UrpyLuek, a Takke oCTpbIX MPeAMeToB, Taknx Kak
CTpoUTENbHBIN Mycop, brToe cTekso 1 reo3au. Mpu HecobnoAeHUN [aHHOro TPEBOBaHNUSA Ha MOJy MOryT OCTaTbCs LiapanuHbl.

Mepepn ncnonbzosaHnem

1. PaamecTnTe 6a30BYyt0 CTAHLMIO M NOAK/IOUMTE ee K
poseTke

PacronoxwTe 6a30ByOCTaHLMIOHA MaKCMasbHO OTKPbITOM
NMOBEPXHOCTM B MecTe CO CTabunbHbIM curHanom Wi-Fi.
PykoBOACTBYSCb PUCYHKOM, OCTaBbTE LOCTAaTOUHO MecTa U ybepuTe
nrobble NpeaMeTbl U3 3aTeHeHHo o6nacTu. MNoacoeanHnTe Kabesb
nuTaHusa K 6a3oBon CTaHUMM 1 NOOKOUNTE ero K po3eTke.

I: BKA.
O: BbIK.

HapexHo BcTaBbTe Kabenb
NUTaHUs Tak, Ytobbl
3aropescs MHOuKaTop.

MprmMevaHwne.

-Y6enuTech, UTo B 06/1aCTU CUrHaNa HeT NOCTOPOHHUX MPeAMETOB.
-PekoMeHayeTcs pa3meLlaTb 6a30Byto CTaHLMIO Ha KadenbHOM Unu
MPaMOpPHOM 01y, Tak Kak Ha AepeBSHHOM MOJy U KOBPaXx MOryT
obpa3oBaTbCs MATHA OT BOAbI.

"

2. YcTaHOBWTE YANMHUTENbBHYIO MAACTUHY Pammbl

<
Al!l oY)
,

DUnbTP NPOMBIBOYHOW NaHenu

MpvmeuaHue. Y6eautech, uto GUIbTP NPOMbBIBOUYHOW MaHEeN yCTaHOBEH
MPaBMIbHO.
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MNMepep NcNonb3oBaHMEM

3. CHMMUTe 3aWwmThl pob0Ta 1 yCTaHOBUTE MOLY/Tb LUBAGPbI

45

4. MopknoumnTe poboTa K 6a30BOM CTaHLMM

HaxmuTe 1 yaepxusaiite kHomky () Ha poboTe B TeueHne 3 ceKyHd,

UTO6bI BKHOUUTL ero. PaamecTnTe poboTa Ha 6a30BoOW CTaHLMK

Tak, uUTobbl MoLy b LWBabpbl Gbl1 MOBEPHYT B HaMNpaBeHUM
npoMbIBoYHoOW naHenn. Korpa po6oT noakntountcs kK 6asoBon
CTaHLMK, Bbl YC/bILLMTE ro/I0COBOE yBedoMeHue. Mocne Toro,

Kak poboT 6yAeT NMOMHOCTbIO 3apsiXXeH, NHAMKATOPbI COCTOAHUSA Ha
poboTe 1 6a30BO CTaHLMM OCTaHYTCS ropeTb B TeueHre 10 MUHYT, a
3aTeM MoracHyT.

MpviMeuaHue. PekoMeHayeTCs MOMHOCTbLIO 3apaauTb poboTa nepes NepebIM
ncnonb3oBaHueM Ecnm poboT He BKOUaeTcsa nocne NosHoM pa3paakv
aKKyMynsTopa, BPyUHyH NoAKItounTe poboTa K CTaHLMW 4715 3apsAaKu.

Mepepn ucnonb3oBaHnemM

5. [o6aBbTe UMCTALLMIA pacTBOpP

(1)CHUMUTE KPbILLKYOTCEKAAMAMbBINY U BbIHbTE OTCEK A/ aBTONo4aun
UMCTSALLLETO CPEACTBa.

(2) OTkpoiTe BEPXHIOKD KPbILLKY OTCEKa A/ aBTOMOLAUMN UMCTALLENO
cpencTBa v Ao6aBbTe UNCTALLMIA pacTBop.

(3) 3akpoiTe KpbilKy OTCeKa A4St aBTOMOAAUN UMCTALLErO

CpencTBa, yCTaHOBUTE OTCEK 06paTHO Ha 6a30BYyHO CTaHLMIO, a

3aTeM YCTaHOBUTE KPbIWKY OTCeKa A/1a Nbl/in Ha MeCTO. l-'il/lCT?ILI.I,I/IIh
pacTBop byaeT fo6aBNsTLCA aBTOMATUUECKN BO BPeMsi paboTbl.

MprMevaHwne.

= OTCceK Ans aBToMNo4auN YNCTALLErO CPELCTBA MOXHO 3aMOHUTD UNCTALLMM
pacTBOPOM A5 fafbHelLLero UCnob3oBanHus. Bo nsbexaHve HemcnpaBHoCTEN
3anpeLLaeTcs NCnosb3oBaTh Kakne-nmbo Apyrue YMCTaLme cpeacTsa noMMMo
0106PEHHOr0 UNCTALLErO PAcTBOPA.

* YcTaHOBMTE OTCEK A5 aBTOMOLAUM UNCTALLEro CPpeacTBa Tak, utobbl pasgancs
LLIEMYOK.

6. 3anonHuTe 6ak a8 UNCTOWN BOAbI
BbiHbTe 6aKk 418 uMcTon Bodpbl M3 6a30BOWN CTAaHLUMN U 3aMOTHATE ero
uncTov BOAOW. 3aTeM yCTaHOBUTE ero 0bpaTHO B 6a30BYO CTaHUMIO.

Mpumeuanve. Bo nsbexanue nedopmaumm 6aka An1s YMCTON BOAbI,
3anpeLLaeTcs 3anvMBaTh B HErO ropsvyko BoAy.
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1. 3arpyska npunoxeHusa Dreamehome

CHUMUTE KpbILLKY poboTa 1 oTckaHupyiTe QR-Kof, pasMeLLeHHbl Ha

po6oTe, unu Beeaute «Dreamehome» B MOMCKOBOM CTPOKE MarasuHa
MPUNOXEHUIA, UTobbl 3arpy3nTb U YCTaHOBUTb
Npu NoXeHwe.

MpumMevaHne.

- MopaepxmBaeTca Tonbko cetb Wi-Fi ¢ vactoTton 2,4 Tw.

- MpwrnoxeHue perynspHo obHoBnsieTcs. PakTuueckme AeNCTBUS MOryT
OT/IMYATLCA OT YKasaHHbIX B JaHHOM PYKOBOACTBE. Crieayiite
MNHCTPYKLMAM, OMUPAsiCh Ha TEKYLLYHO BEPCUIO MPUIOXEHUS.
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MoaknoUueHne K yCTPOMCTBY C MOMOLLbIO nNpunoXxeHnsa Dreamehome

2. [lobaBneHne ycTponcTea

OTkpowite npunoxeHne Dreamehome, HaxxmuTe «OTCKaHMpPOBaTb
QR-Kof, 419 NOAKIIOUEHNA» U eLLe pa3 OTCKaHMpynTe ToT xe QR-
Kop, Ha poboTe, UTobbl [L06aBUTb YCTPONCTBO. 15 3aBepLUEHNS
noakntoueHns k Wi-Fi cnenyvte nonckaskam.

MpumeuaHme. UTtobbl cbpocnTb HacTporiku Wi-Fi, nosTopuTe war 2, a 3atem
crnefynTe UHCTPYKUMSAM, UToBbl 3aBepLUnTb noakntoveHe Wi-Fi.

* MegneHHo
MUraer:
oxungaet
MoaKHUEeHNS

BbIMOMHSETCS
NoaKoYeHre

* On (Bkn.):
NoaKoYeHre
BbIMOSHEHO

MHaunkatop Wi-Fi

* BbicTpo muraet:

Mopsanok ucnonb3oBaHUsA

BkntoueHne/BbikntoueHmne

UTobbl BKHOUNTL Po60Ta, HaXMIUTe 1 yaepxmsaiiTe kHornky () B
TeueHne 3 cekyHA,. VIHonKaTop nuTaHus NpoaosmkuT ropete. Nnn
rnomecTuTe poboTa Ha 6a30BYH CTaHLIMKO, COBMECTUB 3apsiiHble
KOHTaKTbl po60Ta C 3apsSAHbIMU KOHTaKTaMun 6a30BOW CTaHLUK, nocrne
yero poboT aBTOMATUUECKM BKIIOUMTCS U HAUHET 3apsikaTtbes. [ns
BbIK/IOUEHNst poboTa CHUMUTE ero ¢ 6a30BOI CTaHLMK, Nocne

yero HaxmnTe 1 yaepxuBainTe KHorky (1) B TeueHne 3 cekyHa.

BbicTpoe nocTpoeHune KapTbl

[Mocne nepBoON HACTPOWMKN CETU CreaynTe NHCTPYKLMSM B
MPUNI0XEHUN, UTOBbI BbICTPO NOCTPOUTL KapTy. POBOT HauHeT
CTPOUTb KapTy, He NpucTynas K ybopke. Mocne Toro kak poboTt
BepHeTCcsa Ha 6a30Byt0 CTaHLMIO, MOCTPOEHNE KapTbl byneTt
3aBepLUEHO 1 KapTa byneT coxpaHeHa aBTOMAaTUYECKN.

Maysa/cnsawmn pexnm

Bo Bpems paboTbl yCTPONCTBa HAXMUTE Ha NOBYHO KHOMKY, UTOObI
NMPUOCTaHOBUTb NpoLecc yoopKu.

Yepes 10 MUHYT nocne NprocTaHOBKM POBOT aBTOMaTUYECKMN
nepenmeT B CnALWMI pexuM. Bce nHavkaTopbl Ha poboTe
BbIK/toYatoTcs. [Ins BbIXOAa 13 CRsLLEro pexunMa HaxmuTe nobyto
KHOMKY Ha po60Te 1y BOCMOMb3YNTECH NMPUIOXKEHNEM.

MpvMeyaHwne. MNMocne NpUoCTaHOBKM M Bo3BpaTa poboTa Ha 6a3oByto
CTaHLUMIO TEeKYLLMIA npoLiecc ybopku ByaeT npepBaH.

ABTOMaTNUECKOE BO306HOBIEHVE YHOPKM

Ecnu 3apsg 6aTapen CRVLIKOM HU3KUIA, PO6OT aBTOMAaTUUECKU
BepHeTCA Ha 6a30ByHO CTaHLMIO Ans 3apsaku. [ocne 3apsaku
aKKyMyfnaTopa 4O COOTBETCTBYIOLLErO YPOBHS POGOT BO30GHOBUT
BbIMOJSIHEHME He3aBepLLEHHbIX 3a4auy Mo y6opke.

MpumMevaHue. [Ins ucnonb3oBaHWs AaHHON GYHKLIMN BKIOUMTE ee B
MPUNOXEHNN.

Pexxum «He 6ecnokonTtb»

B pexunme «He 6ecrnokontb» poboT HE CMOXET BO30BHOBUTL Y60pKy. B
3aBOJCKMX HACTPOMKax pexuM «He 6ecrnokonTb» BbIK/HOUEH Mo
yMonuaHuto. Bkountb pexum «He 6ecnokonTb» 1 M3MEHUTb ero
LNUTENBHOCTb MOXHO B MPUioXxeHuw. Mo ymonuaHuto ansa pexuma «He
6ecrnokonTb» HacTpoeH nepuof Bpemenu ¢ 22:00 go 8:00.

MNMpumMevaHne.

-Y6opKa no pacnuncaHuio npu BKIKOYEHHOM pexunme «He 6ecnokonTb» byaeTt
BbIMNOHATLCA KakK O6bMHO.

- Po60T BO306HOBUT Y6OPKY B MeCTe OCTaHOBKYM MOC/e BbIxoAa U3 pexuma «He
6ecrnokonTb».

MNepesarpyska poboTta

Ecnn pO6OT He pearnpyeT Ha KOMaHAbl U1 HE BbIKJTIOYaeTCA, HaXMUTe
v yaepxvisainte kHonky () B TeueHune 10 cekyHA Ans ero

MPVHYAUTENBHOTO BbIK/IOUEHUS. 3aTEM HAaXMUTE 1 yaepXnBanTe
kHorKy () B TeueHme 3 cekyHa, uTobbl BKIHOUNTL poboTa.
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Mopsaaok ncnosib3oBaHUS

Cyxas 1 BnaxHas ybopka

Mpvmeuarue. Mpy NepBOM UCMONb30BaHNU MOAY S WBabpbl PO6OT Mo
YMOSUaHWIO BbINOMHMT 3agavy «Cyxas 1 BNaxHas y6opka.

1. Hauano y6opku
UT06bl 3anyCcTUTb Po60Ta U3 6A30BON CTaHLMM, HAXXMUTE KHOMKY
(ly Ha poboTe 1M Bocnonb3yinTech NpunoxeHnem. Po6oT noctpount

ONTUMAaNbHbBIV MapLIPyT YGOPKM 1 BbIMOHUAT 3a[auy no ybopke
COrflacHoO CosfaHHOW KapTe.

Mpumeuarye.

-YT106b1 PO6OT MOT BBICTPO BEPHYTLCSA Ha 6a30BYHO CTaHLMIO nocne ybopku,
pekoMeHayeTcs 3anyckaTb poboTa 13 6a30BON CTaHLMN.

-Mepen Havyanom BRa>xkHON y6OpKM BbINMOHAETCS MPOMbIBKa HacafoK A5
LWBabpbl. [oXaUTECh 3aBEPLLEHNS MPOMbIBKU.

- Bo BpeMs paboTbl 3anpeLlaeTcs nepemelatb 6a3oByto CTaHUMtO, 6ak Ans
uncTon BoAbl, 6ak Ans oTpaboTaHHOW BOAbI U GUNBTP NPOMbBIBOYHOW
naHenwu.

B NPUNOXEHUN MOXHO BK/THOUNTL MPOMbIBKY Hacafok onsa LLIBa6pr FOpFNeI;I

BOAOW, UTO MPUMEHNMO KO BCEM pexxMMaM. Bo nsbexaHune oXoros He
npvkacanTech K BbiNycKy A/ BOAbl, KOrAa 3Ta GyHKLMS BKIHOYEHA.

49

2. ABTOMaTMUeckasa NpoMbIBKa Hacadok Ans WBabpbl

Bo Bpemsa y6opku poboT byaeT aBToOMaTUUECKN BO3BPALLATLCS

Ha 6a30BYI0 CTAHUMIO 415 NPOMbIBKM HacafoK A5 LWBabpbl B
COOTBETCTBUM C HAaCTPOMKaMu B NpunoxeHun. bazosasi cTaHuus
aBTOMaTUUYECKM HanonHNUT 6ak poboTa BOAoW, 1 po60T BO306HOBUT

y6opKy.

Mopspok ncnonb3oBaHUs

3. Bknounte GyHKLMIO aBTOOMOPOXXHEHWA KOHTEHepa A1
MbIAW, @ TakXXe aBTOMaTUUYECKOWN NPOMbIBKM U CYLLKK
Hacagok A1 weabpbl

Mocne Toro kak poboT 3aBepLUNT YHOPKY 1 BEpHETCS Ha 6a3oBytO
CTaHUWMIO AN19 noA3apanKu, 6a3oBas CTaHUMA aBTOMaTUYeCKN yoannut
coaepxumoe KOHTEVIHepa A4 Nblfii, a 3aTeM BbIMNO/IHUT NPOMbIBKY U
CYLLKY Hacafok Ans weabpbl.

MprmMeyvaHwre.
+ Ecnn dyHKUMS aBTOOMOPOXKHEHNS BbIK/IKOUEHA B MPUIOXeHUW, 6asoBas
CTaHUMs He ByoeT aBTOMaTUUYECKM yAansTb COAEPXMMOe KOHTeHepa Ans

MbIAn.
- basoBas cTaHUMs ByAeT yaansTb COAepXMMOe KOHTENHepa 415 Mbian B

COOTBETCTBUN C HaCTpOVIKaMVI B NMPUIoXeHnn.

4. Ounctute bak o5 0TPaboTaHHOW BOAbI
Bo nsbexkaHue nosiBneHns HENPUATHOMO 3anaxa, ouncTuTe bak ansa
0oTpaboTaHHOW BOAbI NMOC/Ie TOro, Kak poboT 3aBepLUMT 3a4ady.

BnaxxHas ybopka nocrne cyxon y6opku

B npunoxeHnn Bknounte GpyHKLMIO BAAXHOW YOOPKM Nocne cyxon
ybopku, n poboT aBTOMaTUUECKMN YHepeT Moay /b LLBabpbl Ha 6a3oBoW
CTaHLMK, YTOBbI NPOMbIIECOCUTL Nos. Mocse 3aBepLIEHUs CyXoW
y6opkn poboT BepHETCS Ha 6a30BYHO CTaHLMIO, YTOBbI YCTaHOBUTL
Moayfb LWBabpbl, 1 6a3oBas CTaHLMS aBTOMATUUYECKU OMYCTOLLINT
KOHTeWHep Ans nbinn. 3aTeM, nocse NoaHATUS

OCHOBHbIX LLIETOK 1 6OKOBOW LLLETKMN, POBOT HAUHET BraXKHYHO

ybopky.

Tonbko cyxas y6opka

B npunoxeHun Bktoumte GyHKLMIO Cyxoit y6opku, 1 po6oT
aBTOMaTMyeckun ybepeT Mofysb WBabpbl Ha 6a30BOI CTaHLWM 1
HauHeT cyxyto y6opKy.

Tonbko BnaxHas ybopka

B npunoxeHnn Bktoumte GyHKLMIO BNaxHOW y60pKuy, 1 poboT
MPOBEPUT, YCTAHOBIIEH /TN MOAY/b LLIBabpbl Ha 6a30BOW CTaHLIMN.
Ecnn HeT — po6oT yCTaHOBUT MOy b LUBAbpb! M MOCe NOLHATAS
OCHOBHbIX LLLETOK 1 6OKOBOW LLETKM HAaUHET BAaXHY yO0pKy.
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MnaHoBoe o6cny>kuBaHne
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KoMMnoHeHTbI

[ns obecneyeHns Hagnexallen paboTbl yCTPONCTBa PEKOMEHAYETCA BbIMOMHATL €ro NiaHoBoe 06CNyXnBaHNe B COOTBETCTBUM C Pa3fesniom
«WMcnonb3oBaHve NPUHAANEXHOCTEN» B MPUMIOXEHUN UK C TabMLEN HUXE.

KoMmoHeHT

YacToTta obcnyxusaHus

YacToTa 3aMeHbl

KoMnoHeHT

YacToTa o6cnyxmBaHus

YacToTa 3aMeHbl

Bak ans otpaboTaHHOMN
BOAbI

Mocne kaxgzoro
MNCMo/b30BaHUSA

Bak ons uncton Boapl

OcCHOBHbI€ LLeTKN

DunbTp KOHTENHEpPa AN
nblan

BokoBas LieTka

[Lep>xaTtenu Hacafok ans
LBabpbl

Pa3 B 2 Hepenu

OkHo 6amnepa

Bamnep

Pa3 B 6-12 mecqaueB

Pa3 B 3-6 mecsues

Bnyck cuctembl
aBToMnofaun Boapl
po6oTa

HuxHss uactb poboTa

Pa3 B mecsL,

KoHTenHep ansa nbinu

®UNbTP NPOMBIBOYHOM
naHenu

Pa3 B 1-2 Mecsaua

O6nacTb curHana 6a3oBoit
CTaHuMK

3apsaaHble KOHTaKTbI

BeHTunaumoHHble
OTBEPCTUA CUCTEMDI
aBTOOMOPOXKHEHUSA

BCQHaI‘IpaBJ‘IeHHOQ Koneco

Jatuunk kpas

Hatumk VersalLift

MpocTpaHCTBEHHbIE
LBYX/lyueBble NazepHble
LaTuvkut

Jatunk koBpa

Oatumnkn rnepenaga BbICOTbI

Pa3 B mecsL,

OcHoBHble koneca

OunwaTtb no mMepe

Hacankv ans weabpsbl

WNHréutop Hakvmu

HeobxoaMmMocTu
BcrnomoraresnbHble
noAbeMHble Kofeca
Mewwok ans cbopa Pas B 2-4 mecsua
nbln
/ Pa3 B 1-3 mMecsua

Paz B 18-36
MecsiLeB

I'Ipmmeanme. YacToTa TEXHUUECKOro O6CJ'Iy)KI/IBaHI/IFI N 3aMeHbl 3aBUCUT
oT ¢aKTI/ILIeCKOI'O NCnosib30BaHUA. |_|pl/l BO3HUKHOBEHUWN UCKTHOUUTENIbHbIX
ob6CcTOATENBCTB pPeKoMeHOyeTCHa Cpa3y Xe BbINONHUTb TeXHNYeCckoe
06Cﬂy)KVIBaHI/Ie nnn 3aMeHy KOMMOHEeHTOB.

MNMnaHoBoe o6cnyXXmBaHme

DUNbTP NPOMBIBOYHOW MaHenu

1.Mocne 3aBepLUEHNANPOMbIBKMHACAAOK A5 LBAOPbI BbIHbTE
poboTa 1 CHUMUTE GUNLTP MPOMbBIBOYHON MaHeNN.

3. UTob6bl BepHYTb po60Ta Ha 6a30BYHO CTaHLMIO, UCMOMb3YiiTe
MPUNOXEHNE TN HAXMUTE KHOMKY ) INBO BPYUHYIO YCTaHOBUTE
poboTa Ha MecTo.

2. MpomoiiTe GUILTP NPOMbBIBOUYHON NMaHeN YNCTOM BOLOW, BbITPUTE
ero Hacyxo, a 3aTeM BCTaBbTe 06paTHO B MPOMbIBOUHYHO NMaHesb.
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NnaHoBoe o6cny>XuBaHne

MelLwuok ons céopa nbian

1. CHUMKWTE KPbILLKY OTCeKa KOHTenHepa A5 Nbiav 1 yTUAN3MpynTe
MeLLUoK A4 cbopa Mbin.

npefoTBPaTUTL ClyyaliHoe BbiMaLeHWNe Mblav 1 rpssu.

2. OuncTnTe Nblfb ¥ rPA3b ¢ GUIbTPA CYXMM MOMOTEHLIEM.
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3. YcTaHOBUTE HOBbIN MEeLLOK A7t cbopa Mbln.

4. YcTaHOBMTE KPbILWKY OTCeKa A1 Mbln Ha MecTo.

MnaHoBoe ob6cny>XnBaHmne

OCHOBHBbI€E LLETKN

1. HapaBuTe Ha 3aXXMMbl 3aLLMTbI LLETOK, YTOOb! N3BMEYb 3aLLUTy
LLeTOK W AoCTaThb LWeTkn u3 poboTa.

2. BbIHbTe LWETKK, Kak NokasaHo Ha pucyHKe. C MOMOLLbO
WHCTPYMEHTA /18 UNCTKU, BXOLSALLErO B KOMIMIEKT MOCTaBKM,
yAanuTe BCce BOSIOChI, 3anyTaBLUMecs B LLeTKax. [locne ounctku
MPOYHO BTONKHUTE LLETKM B fep>KaTesIn OCHOBHbIX LLETOK, Nnoka
OHW He BCTaHYT Ha MECTO CO LLENUKOM.

LLlenuok

MpumeuaHve. ByabTe 0OCTOPOXHbI, BbIHUMAsi OCHOBHbIE LLETKW, YTOBbI He
[OMYyCTUTb TPaBMYy.

3. BcTaBbTe Aep>KaTesi OCHOBHbIX LLETOK B MPOPE3n Hak/OHHO
BHW3 TaK, UTO6bl HaneuyaTaHHble CTPesik Bbi HanpaeieHb
BBEPX.

4. CoBmecTute nepe,u,Hw?l KOHEeL, 3alUnThbl LWETKK C NPOpe3bio,
BCTaBbTe €ro BHMU3 C HaKJ/IOHOM, a 3aTeM 3a¢MKcmpy|7|Te Ha MecCTe.
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NnaHoBoe o6cny>XuBaHne

BokoBas LieTka BceHanpaBneHHoe KoJsieco

OTKpyTMTE 6OKOBYHO LLLETKY OTBEPTKON, OUUCTUTE LLLETKY OT BOSIOC, a
3aTeM NpuKpyTUTE ee obpaTtHo.

MprmevaHwne.
-OTaenuTe ocb M 0604 BCEHaMNPAaBIEHHOr0 KOJsleca C NMOMOLLbH HEBObLLO
0oTBEPTKW. He npunaranTe upeaMepHbIX YCUIUIA.

Nep>xaTenn Hacagok A Lweabpbl -TpomoiiTe BCeHamnpaBneHHoe KOMeCo Mo NPOTOUHOM BOLOW, TLLATENbHO

NPOCYyLUNTE 1 YCTaHOBUTE Ha MECTO.
CHMMUTE 1 ouncTuTe Aepxartenn Hacagok gns LLIBa6pr.
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MNMnaHoBoe o6cnyXXmBaHme

BcrnomoraTtenbHble NogbeMHble Koneca U OCHOBHbIE Kofleca

1. MoBepHUTE BCIOMOraTelbHoe MoAbeMHOe KOMIECO TakK, UTobbl
ctpenka «OUT» 6bifa HanpaeneHa BBEPX, a 3aTEM BbITalLUTe
Koneco.

2. C MOMOLLbIO MOAXOASLLErO MHCTPYMEHTa yaanmTe Boochl,
3arnyTaBLUMECs B OCHOBHOM KOJIECE U BCTIOMOraTe/lbHOM
noLbeMHOM Koslece.

3. Mocne YMCTKM NOBEPHUTE OCHOBHOE KOMECO TakK, YTobbl
coBMecTuAuck ase ctpenku (cM. pucyHok @). 3aTeM, nosepHyB
cTpenky «IN» BHU3, BCTaBbTE COOTBETCTBEHHO /IEBOE M MPaBoe
BCMoOMoraTesibHble NoAbeMHble KoJleca Tak, UTobbl pasgancs
wenyok. (cm. prucyHok @).
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NnaHoBoe o6cny>XuBaHne

KoHTenHep ans nbiav n ¢punbTp

1. CHUMUTE KpbILLKY po60Ta 1 HAXMUTE HA 3aXKMM KOHTENHepa Ans
MbINK, UTOBbI CHATL €ro.

2. CHUMUTE GUNbTP KOHTenHepa ANS MbIAU U OMOPOXHUTE
KOHTENHep.

3. OCTOPO>XHO MOCTyunUTE Mo Kop3uHe GunbTpa, YTobbl YaanuTb
rpsisb.

MprMeuaHre. He nbiTanTech YNCTUTL GUNBLTP LLETKOW, NanbLaMu nnm
OCTpbIMK MpeaMeTamMu, UTobbl He MOBPEAUTL Ero.

4. MNpoMonTe KOHTENHEpP ANs MblI U GUNbTP BOAOW, a 3aTEM
TLLATENbHO NMPOCYLUNTE UX Nepes MOBTOPHOM YCTaHOBKOW.

MpumeyvaHme.

- MpoMbIBaiiTe KOHTENHEP A5 MbIN U GUALTP TOMbKO YMCTON BOLON.
3anpeLuaeTcs NCnob30BaTh UACTSALLEE CPEACTBO.

- Nicnonb3ynTte KOHTEMHEpP AN Mbin 1 GUIbTP TOMbKO NMOC/IE MX MOMHON
MPOCYLLKW.

MNMnaHoBoe o6cnyXXmBaHme

Hatunkn poboTa

rlpOTpI/ITe AaTUNKKN po60Ta MArCKUM U CYXUM NMONOTEHLEM, KaK
MOKa3aHO Ha PUCYHKeE HMXe!:

OkHo 6amnepa

o [pocTpaHCcTBEHHbIE
LByXJyueBble
nasepHble JaTumKu

Jatunk kpas

Bamnep

| [JaTtunk koBpa

MpuMeuaHve. BnaxHoe NofioTeHLE MOXET MNOBPEANTb UyBCTBUTESIbHbIE
3M1eMeHTbl poboTa 1 6a30BoW CTaHUMW. A8 OUNCTKM UCMONb3YIATE TONbKO
CyXoe MosioTeHLe.

3apH,EI,HbIe KOHTaKTbl 1 0611acTb CUrHana

Ounctute 3apAagHble KOHTaKTbl 1 obnacTb curHana MArkum u CyxXnum
NnonoTeHueM.

BeHTunsaumnoHHbIe oTBEepPCTMA CUCTEMbI aBTOOMOPOXKHEHUA

I'IpOTleTe BEHTUNALUMOHHbIE OTBEPCTUA CUCTEMDI
ABTOOMOPOXHEHUA po60Ta 1 6a30BOW CTaHLMUN CYyXrM N MArKnm
NoSIOTEHLEM.
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NnaHoBoe o6cny>XuBaHne

Bak gns otpaboTtaHHoW BoAb!

1. I3BnekuTe 6aK 4ns 0TpaboTaHHOW BOAbl, OTKPOWTE ero KPbILLKY U
BblNenTe cogepxunmoe baka.

2. NMpomowite 6ak ana oTpaboTaHHON BOLbI YUNCTOWN BOLOW U C
MOMOLLIbIO MHCTPYMEHTA AJ19 UNCTKM, BXOLSLLErO B KOMMAEKT
MOCTaBKW, OUNCTUTE BHYTPEHHIOK MOBEPXHOCTb Haka.

MpvmeuaHue. ByapTe 0CTOPOXHbI, BbIHUMAs OCHOBHbIE LLLETKU, UTOBbI He
LLOMYyCTUTb TPaBMy.

Hacagoku ons weabpbl

M3BnekuTe Hacagku ons LLIBa6pr n3 ,u,ep)KaTeneVl N 3aMeHNnTEe nX.

AKKYMynaTop

Po60T 060pyi0BaH BbICOKOMPOWU3BOANTENBHBIM INTUA-VOHHBIM
aKKyMynaTopoM. [Ins rapaHTuu onTrManbHoi paboTbl cneamTe, UTobbl
aKKyMynaTop 6bi1 3apskeH. Ecnv poboT He ncrnonb3yeTcs B TeueHne
NMPOLO/IXUTENBHOrO BPEMEHU, BbiKNounTe 1 ybepute ero. Bo
nsbexkaHne NoBPEXAEHWI OT ry6OKOM paspaaku akkymynaTopa
3apskaiiTe poboTa MUHUMYM OOUH pa3 Kaxable TPy MecaLa.

YcTpaHeHne HeucrnpaBHoOCTEN

Mpobnema

PeLuerne

Po6oT He BkntouaeTcs.

Huzkuii 3apag akkyMynatopa. 3apsanTe pobota Ha 6a30BOV CTaHUMM 1 MOBTOPUTE MOMbITKY.
TeMmnepaTypa akkyMynaTopa CAVLWKOM BbICOKAs UM CANLWKOM HU3Kkas. PekomeHayeman TeMnepaTtypa
akcnnyaTaumm yctpornctaa: ot 0 °C (32 °F) mo 40 °C (104 °F).

Pob6oT He 3apsxaeTcs.

basoBas cTaHUMs He NOAK/MOUEHA K UCTOYUHMKY MUTaHus. Ybeamtech, Uto oba KoHLa Kabens mMTaHus KOPPEKTHO
MOAK/HOYUEHDI.

3apsiaHble KOHTaKTbl 6a30BOM CTaHLMK 1 poboTa cnabo KOHTaKTUpYoT. QuncTuTe 3apsaHble KOHTaKTb.
MpoBepbTe pasbeM poboTa Ha HanMuKe NOCTOPOHHKX MPELMETOB U yAanMTe Ux Npu Heo6XoauMOoCTI.

C6oW noaktoueHns
poboTa k cet Wi-Fi.

HeepHbin naponb ot cetn Wi-Fi. YbeauTtech, uto naponbe ana nogkntouenns Kk cetn Wi-Fi BBeaeH BepHo. Po6oT
He nopnepxusaet cetb Wi-Fi ¢ vactoton 5 L. Y6enmtech, uto poboT nogkntoueH k cetn Wi-Fi ¢ yactoToi
2,4TTwu.

Cnabbin curHan Wi-Fi. YéeanTtech, Uuto poboT HaxoamuTcs B 30He cTabunbHoro curHana Wi-Fi.

Po6oT He roToB K HacTpolike. BbiianTte 13 NpunoxeHns 1 sanauTe elle pas, 3aTeM NMoBTOPUTE MOMbITKY COrlacHo
NHCTPYKLINAM.

Po6oT He MoXeT HalTn
6a30By0 CTaHLMIO U
BEPHYTbCA Ha Hee.

BasoBas cTaHLMS OTK/OUEHA OT UCTOUHMKA NUTAHUS UK Bblna NepemeLLeHa, Noka poboT BbIMOHSN

y6opky. MoakntounTe 6a30ByO CTAHUMIO K UCTOUHMKY 3M1eKTPONUTaHUS UK NoMecTuTe poboTa Ha 6a3oByto
CTaHUMIO ON19 3apsaKu.

Bokpyr 6a30B0l CTaHLUMW CAULLKOM MHOIO NPenaTcTBMiA. PacnonoxuTte 6a3oByto CTaHUMIO Ha 6o/iee OTKPbITOM
npocTpaHcTBe.

M3-3a nepemeLLieHnsi poboT MOXET HauaTb OMNpPeAensaTb CBOe MeCTOMoI0XeHe NOBTOPHO. B cnyyae cbosn
MOBTOPHOIO OMpefeNneHns MeCcToMNooXeHUs KapTa byaeT cosfiaHa NOBTOPHO. ECM pob0oT HAaXo4MTCSA CIMLLIKOM
[aneko oT 6a30BOW CTaHLUMK, OH HE CMOXET aBTOMAaTUYECKN BEPHYTbCA CaMOCToATe/IbHO. B

TaKOM clyyae HeobXo4MMO BPYUHYO BEpHYTb po60oTa Ha 6a30BYyto CTaHLMIO.

MpoTpuTe 06nacTb curHana 6a3oBor CTaHLMKW, UTObbI YAaNUTE Mblfib UK FPA3b.

PoboT 3acTpsin nepep,
6a30BOV CTaHUMEN 1
HEe MOXET BepHYTbCS
Ha Hee.

MpoBepbTe, LOCTAaTOUHO /I MecTa C 06enx CTOPOH 6a30BO CTaHLUMK U Nepes, Helt, UTobbl POBOT He 3acTpss.
MapLupyT Bo3BpaTa 4/11 Noasapsaky 3abfoKMpoBaH, HanpuMep, 3akpbiTa 4Bepb.

Po60T MOXeT ckonb3nTb, eCNN yYacToK nosa nepes 6a3o0Bo CTaHUMEN CMLLIKOM MOKPbIN. B Takom cryvae
Heob6xo0aMMo ybpaTb U3MULLKK BOAbI 1 MOBTOPUTL MOMbITKY.

PekomeHayeTcs nepeMecTTb 6a30BYHO CTaHLMIO B APYroe MecTo 1 NMOBTOPUTL MOMbITKY.

YGe,D,I/ITer, UTO yONnHUTENbHAaA NAaCTUHa PaMrbl YCTaHOB/1EHa NMPaBUJIbHO.
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YcTpaHeHune HencrnpaBHOCTEN
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YcTpaHeHne HeucrnpaBHoOCTEN

Mpobnema

PelwweHne

Mpobnema PelieHne
Po60Ta Henb3sa BbIK/IHOUMTb BO BpeMs 3apsaku. YTobbl BeiknounTb poboTa, pekomeHayeTcs ybpaTb ero ¢
Po6OT He 6a30B0W CTaHLWK, a 3aTeM HaxaTb U YAEPXMBaTb KHOMKY (1) B TeUeHWe 3 CeKyHA,

BbIK/1lOYaeTCA.

Ecnn poboTa HEBO3MOXHO BbIK/TOUUTL COraCHO MHCTPYKLIMAM, ONMUCaHHBIM B Lare 1, Haxmute un
yAep>xuBaiTe KHOMKy (ly B TeueHne 10 cekyHa, uTobbl MPUHYANTENBHO BbIKMOUMTL ero. Ecin npobnema
COXpPaHsIeTCs, CBSXXMTECH CO CNY>XH0 NOCNENPOAAXKHOro 06CYXNBaHUS.

PoboT He MoxeT
BO306HOBUTL YHOPKY
nocne noA3apsanku.

Y6ennTech, uto pexxmm «He 6ecrnokonTb» BbIK/OUEH. B npoTMBHOM cnyyae poboT He CMOXeT BO306HOBUTb

ybopky.
Po60T He BO306HOBUT y60pKY, Mocie Toro Kak Bbl BPyUHYyto pasmecTute poboTa Ha 6a30BOI CTaHLMW UK

OTnpaBuTe ero Ha noasapanky C NOMOLLbH NMPUNOXEeHUA NN HaXXaB KHOMKY -

Pob6oT 3apsixaeTcs

Mpwv H3KOM 3apsfe NMosiHas 3apsaaKa akkyMynaTopa 3aHUMaeT oKosio 4,5 uacos.
Ecnm po6oT ncnonbayeTtcs npy TemMnepaType, KoTopas He COOTBETCTBYET YCTaHOB/IEHHOMY AMaMasoHy,

MeLIeHHO. CKOPOCTb 3apsiAK/ aBTOMATUUECKN CHUXKAETCS, UTOBbl YBENUUNTD BPEMS UCMOSIb30BaHWS akKyMynsTopa.
3apsaHble KOHTaKTbl po6oTa 1 6a30BOV CTaHLMM MOMM 3arPSSHUTBCS. [IPOTPUTE UX CYXUM MOMOTEHLIEM.
MpoBepbTe GUNBLTP KOHTENHepPa AN MblIM Ha Hanuumne 3acopa. [pu HanuuMM 3acopa OUNCTUTE UM 3aMeHNTE
dunbTp.

B npouecce B OCHOBHbIX LLEeTKaX UM KOHTEHepe AJ1s MblIW MOT 3acTpsTh TBEPAbIN NpeameT. [poBepbTe U yaanuTe

paboTbl ycTponcTBa

yBeNn4YnBaeTCa LyM.

BCe TBepAble NpeamMeThbl.
B OCHOBHbIX LLeTKax 1 60KOBON LLLeTKe MOr 3anyTaTbCsi MOCTOPOHHMI NpeamMeT. MpoBepbTe 1 yaanute
BCE MNOCTOPOHHME NPeaMEThI.

MepekntounTe pexunm BcacbiBaHUs Ha « CTaHOAPTHBIN» MU K TUXUA.

CraHums He ypanset
coaep>xxumoe
KOHTenHepa 414 nbinn
aBTOMaTUYECKM.

MpoBepbTe, 3aMoHeH Ny MELLOK A/t cbopa Mbian B oTCeke A Mbln.

Ecnu mewok ansa c6opa nbinv He 3anosiHeH, NPOBepbTe BEHTUMSALMOHHbIE OTBEPCTUS CUCTEMBI
aBTOOMOPOXHEHWS po60Ta, 6a30BOI CTAHLMU MU KOHTENHEPA A8 MbIIN Ha Hauume NoCTOPOHHUX
npeameToB. [puy HaMUMKM TaknMX NMOCTOPOHHUX NMPEAMETOB CBOEBPEMEHHO MPOUMCTATE COOTBETCTBYHOLLYIO
netanb.

Po6oT He
npuaep>xmsaeTcs
YCTaHOBNIEHHOMO
MapLupyTa.

Mepen, Hauanom UCnosnb3oBaHUs PpoboTa BCe MOCTOPOHHME NPeaMeThl, Takue Kak Kabenu nuTaHus n

Tankun, Heob6xoanmMo ybpaTb B CTOPOHY.

OCHOBHOE KOMeco CKOMb3WT Ha BMaXXHOW CKOMb3KOW MOBEPXHOCTU. PeKoMeHoyeTcs MPOCyLLUNTb BMaXHbIE 30HbI
riepef, HauanoM 1CMonb30oBaHUa PoboTa.

MpoTpuTte oKHO 6amMmnepa 1 NPOCTPaAHCTBEHHbIE ABYX/yUYeBble lasepHble AaTUVKU Po6oTa UNCTBIM MATKUM
MosIoTEHLIEM [OUNCTA.

AHOMasbHbIN
YPOBEHb BOLbI B
MPOMbIBOYHOM
naHenu.

Y6enutechb, Uto ynnoTHeHWe Ha bake Ans 0TpaboTaHHOW BOAb! HE 0CNabieHO U YCTaHOBIEHO NPaBUIIbHO.
B nNpoTrBHOM cfyuae yCTaHOBUTE ero NMoBTOPHO BpyuHyto. Ecnm npobnema coxpaHseTcs, CBAXNUTECh CO
cny>x601 nocnenpofaXxxHoro 06cny>KnMBaHus.

AKKYpaTHO HaXxMuTe Ha 6ak Ans 0TpaboTaHHO BOAbl, UTOBbI Y6eAnUTbCS, UTO OH YCTAHOBNEH MPaBUSILHO.
CHUMUTE GUNBTP MPOMBIBOYHOI MaHeNN 1 NpoBepbTe, He 3ab0KNPOBaH N CIUB 418 OTPaboTaHHOM
BOZAbI, MOC/Ie Yero npu Heo6XoANUMOCTU OUUCTUTE ErO.

MpoBepbTe UMCTALLMIA pacTBOpP. 3anpeLLaeTcs UCNOob30BaTb KakMe-nnbo Apyrie unucTame cpeacTsa
MOMUMO 0LOBPEHHOrO UYMCTALLEro PacTBOpa.

Lep>xaTens Hacanku
ons

LwBabpbl HEOHLIYHO
nofHUMaeTcs.

CHuMUTe Oep>kaTeNlb Hacaaku 4ns WBabpbl, YTOObI NPOBEPUTL, HE 3aCTPAN /TN B HEM KaKoW-TM60 MOCTOPOHHMN
npeaMeT, 1 NonpobyiiTe NepesanycTuTb poboTa. Ecnm npobnema coxpaHseTcs, CBAXUTECh
CO CNy>K601 NoCcNenpPoaaXxHoOro ob6ecy>XmMBaHus.

Po6oT nponyckaet
KOMHaTbl BO BpeMsi
ybopKu.

Y6enmTech, uto 4Bepu B KOMHaTbI, KOTOpble HE06X0ANMO ybpaTb, OTKPbITHI.

MpocTpaHCTBO Nepes KOMHaTOWM, KOTOPYH HEO6X0AMMO ybpaTh, MOXET BbITb BMAXXHbIM U CKOIb3KUM, MO3TOMY
pPO6OT CKONB3UT N paboTaeT HeKoppPeKTHO. MNonpobyinTe NpocyLWTb NON Nepes HavaaoM UCMONb30BaHNSA
poboTa.

Mop 6akom ans
UNCTOW BOAbI MU
BOKPYT YM/IOTHEHWSI
1nMeeTcs Boda.

FIpM CHATUM Baka L1 UMCTON BOAbI HEeKOTOpOoe KO/In4YeCTBo BO4bl B pr6€ MOXeT OCTaTbCA Mo, 6akoMm nnm
BOKPYT yn/O0THEHWUA. 370 HOpMaJibHOE ABNeHne. BbITpI/ITe BO4Y CYXMM MOJSIOTEHLEM.

[ns nonyyeHns OOMONHUTENBHOM TEXHUYECKON NOAAEPXKM CBAXNUTECH C HaMK Ha canTe https://global.dreametech.com
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BazoBas cTtaHuus

IMpu 06bIUHBIX YCOBUAX UCTONB30BaHWS, MEXAY aHTEHHON

[aHHOro 060pyLOBaHNS 1 TENOM MOJIb30BaTeNs AOSIXKHO
COXpaHATbCS paccTosiHne He MeHee 20 cm.

BPEMSs 3apALKY U CYLLKN)

Mogenb RLL84CE Mogenb RCLEO101
Bpemsa 3apsanku Okono 4,5y HoMuHanbHbIN BXOL, 220-240 V. 50-60 Hz
HoMuHanbHoe HanpsieHne 14,4V — HoMWHanbHbIN BbIXOL, 20V_—-2A
HoMuHanbHasi MOLWHOCTb 75 W HomuHaneras MowHocTe (8o 700 W

BpeMs yAaneHus nbiim)
Pa6ouas yacToTa 2400-2483,5 MHz HomuHanbHas MowHocTb

(BO BPEMS# NpOMbIBKM 1160 W
Makc. BbIxoAHasi MOLLLHOCTb < 20 dBm ropsuei sonov)

H

OMMWHanbHas MOLHOCTb (BO 87 W

Mpumeuanme.

* HoMunHanbHas MoLLHOCTb (BO BpeMsi MpOMbIBKYM ropsiuei Boaoi)
ornpefenseTcs 3HauYeHNeM MOLLIHOCTM B pernpe3eHTaTUBHOM nepvoae

(npu Temnepatype Boapl 25 °C).

- HomuHanbHas MoLHoCTb (BO Bpems 3apsiaku 1 CyLUKK)

onpegenseTcd 3HayeHMem MOLLHOCTK B nepuroa nosiHom Harpysku.

UsBneueHue n yTunamsaumsa akkymynatopa

BCTpOeHHbIN NNTUIN-MOHHBIN akKyMynAaTOp COAEPXUT BELLLEeCTBa, MPeACcTaBNsAoLLIMEe OMacHOCTb A5 OKpyXKatoLleln cpepl. Nepen yTnnmsaumen
aKKyMyfiATOpa B COOTBETCTBYIOLLEM MYHKTE NepepaboTKn ero OOMKEH U3BMeUb U3 YCTPONCTBA KBaTMGULMPOBAHHbIM CNELMannCT.

- ANS YyTUAN3aLMK akKyMysTop HE0BX0AMMO BbIHYTb U3 YCTPONCTBA;
— NPV U3BNEUEHUN aKKYMYISTOpa YCTPONCTBO A0MKHO BbITh OTK/IFOUEHO OT 3/1EKTPOCETH;
— aKKyMyfsTOp HEO6XO0AMMO YTUAM3NPOBaTh 6e30MacHbIM CIOCO6OM.

BHNMAHWE!

Mepepn n3BneyeHneM akkyMysiTopa OTKIHOUNTE NPUBOP OT UCTOYHMKA NMUTaHUA U MaKCMMabHO M3PacxomynTe 3apsg akkyMynatopa. HeHyxHble
aKKYMyNATOPbl HEO6XOAMMO YTUAN3NPOBATb B MPUCMOCOBIEHHOM AJ1f 3TOro MecTe.

3anpeLaeTca oCTaBNsATb YCTPONCTBO NPW BbICOKOW TemnepaType Bo n3bexkaHne B3pbIBOB.

Mpy HapyLUeHUn NpaBua aKCMAyaTaumm U3 akkyMynsTopa MOXeT BblIMTbCS XUAKOCTb. B cnyyae KoOHTakTa ¢ Takomn XXMAKOCTbIO NPOMOWTE
NMOpaXkeHHbIN yuacToK BOAOWN M 06paTUTECH 38 MEANLIMHCKOW MOMOLLbHO.

MHCTpYKLI,VIVI NMo N3BIEYEHUIO!:

1. NepeBepHWTe Po6oTa, C MOMOLLBIO NMOAXOAALLEr0 MHCTPYMEHTA OTKPYTUTE BUHTbI HA €ro 3a4Hel UacTu, a 3aTeM CHUMUTE KPbILLIKY.
2. YTo6bl M3BNEYUb akKyMyISTOP, OTCOEAUHUTE KNIEMMbl MeXy akKyMy/ISITOPOM U NeyaTHON NniaToun.

V|H¢OpMaLI,I/Iﬂ 06 yTunmsaunmm mn nepepa60TKe OTXO40B 3/1EKTPUUECKOIr0 N 3TIEKTPOHHOIro 060py.ﬂ.OBaHI/I$|
Bce ycTpoiicTBa ¢ CUMBOJ/IOM pa3fesibHoro c6opa 0TpaboTaHHOMO 3MEKTPUUECKOro 1 3N1eKTPOHHOro obopyaosaHua (dupektvea WEEE
2012/19/EU) cnefyeT yTUAM3NPOBaTb OTAENbHO OT HECOPTUPYEMbIX BbITOBbIX 0TX040B. C LeNbio 0XpaHbl 340POBbA U 3aLLMThI
{CH OKpYy>KatoLLen cpefibl Takoe 0bopyfoBaHe HeO6X0AMMO caBaTh Ha NepepaboTky B crieuymanbHble MyHKTbI MpueMa 3/1eKTPUUYECcKoro u
3NeKTPOHHOro 060pyA0BaHUSA, ONpeaesieHHble MPaBUTEIbCTBOM UM MECTHBIMI OpraHaMu BnacTu. MNpasunbHas yTuansaums un
nepepaboTka NMoMoryT NPeaoTBPaATUTL BO3MOXHbIE HEraTUBHbIE MNOCNEACTBUS A5 OKPYXKatoLLen cpeibl U 340poBbs uenoseka. Ans
nonyyYeHns MHGOPMaLIMM O MECTOHAXOXAEHUN U MOPsSAKE NpuemMa yCTPOMCTB B MyHKTax npuema obpatntech B KOMMaHUIo,
3aHMMaIOLLLYHOCS YCTaHOBKOW 060PYA0BaHUS, NN B MECTHbIE OpraHbl BNacTy.
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual carefully before using
the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions
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* This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons
with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge
without the supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and to avoid
any risks. Cleaning and maintenance shall not be performed by children without
supervision.

* The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the
appliance.

* This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

* Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance. Ensure
children and pets are kept at a safe distance from the robot while it is operating.

= Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the pools.

* This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

= Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment. Otherwise,
do not use the appliance.

- If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or assembly
available from the manufacturer or its service agent.

* Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective
barrier.

Safety Information

Usage Restrictions

* Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or
bumper as a handle for the robot.

* Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and below
40°C. Make sure there is no liquid or sticky substance on the floor.

= To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor,
and remove cables or power cords on the cleaning path before operating the
appliance.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping
into and damaging them.

* Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the
robot.

= Keep the cleaning tool out of reach of children.

= Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.

= Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether
it is stationary or moving.

* Only clean water and the officially-approved cleaning solution can be added to
the clean water tank. Do not add any other liquid such as alcohol or disinfectant.
The ratio of the cleaning solution to clean water can be checked on the cleaning
solution bottle. Keep the cleaning solution out of reach of children.

= Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick
up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or
solvents.
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Safety Information

Usage Restrictions

Batteries and
Charging
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» Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects
such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the appliance.

* Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the
appliance.

* Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with any
liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling and using
them.

* Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual.
Users are responsible for any loss or damage that arise from improper use of this
product.

Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used
with the model RCLEO101 base station.

* Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station on
your own.

- Do not place the base station near a heat source.

- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's charging
contacts.

* Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be
discarded at an appropriate recycling facility.

- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and
contact after-sales service.

Safety Information
Batteries and * Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original
Charging packaging if possible.

* If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then
turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3
months to avoid over-discharging the battery.

Laser Safety * The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
Information A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact with it
during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER
PRODUCT EN 50689:2021

ﬁ For indoor use only

Read operator's manual

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLL84CE is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text
of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com
For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Product Overview Product Overview

Package Contents

Other Accessories

o ) Dock Button
- Press to send the robot back to the base station
. Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

o (ly Power / Clean Button
- Press andholdfor3seconds to turn on or off
- Press to start cleaning after the robot is turned on

@

(1 @[ o

Power Cord Base Station Ramp User Manual Auto-Detergent Dust Bag x 2
Extension Plate Compartment (1 pre-installed)
(pre-installed)

Circular Status Indicator
- Solid Blue:Cleaningorcleanup completed
- Solid Green: Charging
- Blinking Orange: Error

Button Status Indicator

- Solid White:Cleaning or cleanup completed

- Breathing White: Charging (not low battery)

- Solid Orange: Standby at low battery or paused at low
battery

. Breathing Orange: Charging (low battery)

- Blinking Orange: Error

. . . . - Blinking Pink: Camera activated
Mop Pad x 2 Mop Pad Washboard Filter Cleaning Solution Cleaning Tool 9
) (pre-installed) Holder x 2 (pre-installed) )
Base Station Note: . .

- Press any button on the robot to pause while the robot is
cleaning or returning to charge.
- Child Lock can be enabled/disabled through the Dreamehome
App.

69

70



Product Overview

Robot and Sensors

o LED Auxiliary Light

Al'IR Camera
° Al HD Camera

- Reset Button/Wi-Fi Indicator

* Press and hold for 3
seconds to restore to factory

settings

> Cover

o Auto-Empty Vent

Microphones
o VersalLift Sensor

» Edge Sensor
Charging Contacts

> Bumper

Bumper Window

., 3D Dual-Line Laser Sensors

, Automatic Water Refilling Inlet

- Connectors

Note: The VersaLift sensor will be lowered when the robot is in standby mode, charging on the base station, or cleaning low-clearance areas.

In the case of cleaning low-clearance areas, do not move the robot as it may affect its positioning.

71

Product Overview

Robot and Sensors

Cliff Sensors

- Omnidirectional Wheel

Carpet Sensor
Side Brush Extension Assembly
Brush Guard

Auxiliary Climbing Wheel
Main Wheel

- Main Brushes
Auxiliary Climbing Wheel
Main Wheel

- Brush Guard Clip

@ ] o Mop Pad Holder Mounting Holes

Mop Assembly

Dust Box Clip Mop Pad o
Attachment Area

MopExtend Assembly

Auto-Empty Vent o

» Filter Clip \\’, /
Mop Pad Holder

Filter o
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Product Overview Product Overview

Base Station Used Water Tank Base Station

Water Tank Clip

. Status Indicator

[
[
[
Covero : » Solid White: The base station
Float Ball | is connected to power _  Reserved Slot for Connecting
! - Solid Orange: The base the Water Hookup Kit for Auto
[ e R — . - .
Used Water Tank , | +=———] station has an error _— Refilling and Draining
| o o I:0N
| o
Clean Water Tank | ! @B__o 0 : OFF
[
| 0
- [
I . W“ !’L‘ \ Power Port
[ :
' Auto-Detergent o] ‘ o Dust Bag Slot | — Power Cord Storage Slot
: | ) Compar tment JU =
; Filter —
I o == 1
Dust Tank Covero— | : Water Tank Clip : Auto-Empty Vents . o Charging Contacts
' ! ! Signaling Area
Washboard,| ! ' » Water Pipe ' I =0
[ [ [
Washboard Filt .
S L : - Automatic Water § Q
| I Adding Outlet
[ [
[ [
| |
Ramp Extension Plate I . I
P | o Filter |
| o Scale Inhibitor |
| o Floater | Note: The water hookup kit for auto refilling and draining needs to be
| | purchased separately. (Only available in specific regions)
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Preparing Your Home Before Use

1. Place the Base Station and Connect to an Electrical Outlet 2. Install the Ramp Extension Plate
Place the base station in a location that is as open as possible with

a good Wi-Fi signal. Leave enough space as shown in the figure and

remove any objects in the shaded area. Insert the power cord into the

base station and plug it into the socket.

Before cleaning, please move away unstable, fragile, valuable or dangerous items, Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs to ensure the
and clean up cables, cloths, toys, hard objects and sharp objects on the ground to secure and smooth operations of the robot.

avoid being entangled, scratched or knocked over by the robot and causing

losses.

Ay :

Washboard Filter

Note: Ensure the washboard filter is installed into place.

o0 — 0N
DDD f——@ﬁ 0: OFF

0 Firmly insert the power cord

4@ upwards until the indicator
) turns on.
Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper place To prevent the robot from missing areas that need to be cleaned, do not stand in

to leave more space. front of the robot, threshold, hallway, or narrow places. § ’

Note: Note:
Make sure that no objects might block the signaling area.

- When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.
-The LED auxiliary light will provide auxiliary lighting in dimly lit environments. -To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing the base

-Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and toy parts, or sharp objects like construction waste, broken glass and nails, otherwise the ground may be station on tile floors or marble floors is recommended.
scratched.
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Before Use

3. Remove Robot Protections and Install the Mop Assembly
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4. Connect the Robot to the Base Station

Press and hold the button (ly on the robot for 3 seconds to turn it

on. Place the robot onto the base station with the mop assembly facing
toward the washboard. Then you will hear a voice notification when the
robot successfully connects to the base station. After the robot is fully
charged, the status indicators on the robot and the

base station will remain lit for 10 minutes and then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before its first use. When
the robot cannot be turned on after the battery is depleted, manually connect the
robot with the station to charge it.

Before Use

5. Add the Cleaning Solution

(1) Removethedusttankcover and pull out the auto-detergent compar
tment.

(2) Open the upper lid of the compartment and add the cleaning
solution.

(3) Close the lid of the compartment, put it back into the base
station, and then reinstall the dust tank cover. The cleaning solution will
be added automatically while working.

Note:

= The auto-detergent compartment can be filled up with cleaning solution for
use. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution
to help prevent malfunction.

- Install the auto-detergent compartment until it clicks into place.

6. Add Water to the Clean Water Tank
Take out the clean water tank from the base station and fill up the tank
with clean water. Then install it back into the base station.

Note: Do not add hot water into the water tank, as this may cause the tank to
become deformed.
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Connecting with the Dreamehome App
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1. Download the Dreamehome App

Remove the robot cover and scan the QR code on the robot, or
search "Dreamehome"” in the app store to download and install
the app.

Note:

- Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ from the
directions in this manual. Please follow the instructions based on the current app
version.

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap "Scan QR code to connect", and scan
the same QR code on the robot again to add the device. Please follow
the prompts to finish the Wi-Fi connection.

Note: To reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the prompts to finish the Wi-
Fi connection.

o Wi-Fi Indicator

= Blinking slowly:

To be connected

* Blinking quickly:
Connecting

= On: Connected

How to Use

Turn On/Off

Press and hold the button (!) for 3 seconds to turn on the robot. The
power indicator will remain lit. Or, place the robot onto the base station
by aligning the charging contacts of the robot with those of the base
station, and then the robot will turn on automatically and begin
charging. To turn off the robot, move the robot away from the

base station and press and hold the button (Iy for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions
in the app to quickly create a map. The robot will start mapping
without cleaning. When the robot returns to the base station, the
mapping process has been completed and the map will be saved
automatically.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically
enters sleep mode. All indicators on the robot will turn off. Press
any button on the robot, or use the app to wake up the robot.

Note: If the robot is paused and placed onto the base station, the current
cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically return to the
base station to charge. After charging to the appropriate battery
level, it will resume unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please enable it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot
will be prevented from resuming cleaning. The DND mode is disabled
by default at the factory. You can use the app to enable the DND
mode or modify the DND period. The DND period is 22:00- 8:00 by
default.

Note:
- The scheduled cleaning tasks will be performed as usual during the DND period.
* The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold
the button for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press and
hold the button¢!y for 3 seconds to turn the robot on.
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How to Use

Vacuum and Mop

Note: When using the mop assembly for the first time, the robot performs the
"Vacuum and Mop" task by default.

1. Start cleaning

Press the button ¢!y on the robot, or use the app to make the robot
start from the base station. Then the robot will plan the optimal
cleaning route and perform the cleaning task based on the created
map.

Note:
- To ensure the robot easily returns to the base station after cleaning, it is
recommended to make the robot start from the base station.

-The mop pads will be cleaned before the robot starts mopping, please wait
patiently.

‘Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank, or the

washboard filter during operation.

-Hot water cleaning can be enabled in the app for mop pad cleaning, which
applies to all modes. To prevent scalding, do not touch the water outlet when
the function is on.

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return to the base station
to wash mop pads based on the mop pad cleaning frequency
specified in the app. The base station will automatically refill the
robot's water tank and the robot will resume cleanup.

How to Use

3. Automatically empty the dust box and wash and dry the mop
pads

After the robot finishes a cleaning task and returns to the base station
to charge, the base station will automatically empty the dust box and
then wash and dry the mop pads.

Note:

-If the auto-empty function is turned off in the app, the base station will not
automatically empty the dust box.

- The base station will empty the dust box according to the setting in the app.

4. Clean the used water tank
After the robot has completed its task, please clean the used water
tank to prevent any odor.

Mop after Vacuuming

Enable the mopping after vacuuming function in the app, and the
robot will automatically remove the mop assembly on the base station
to vacuum the floor. After vacuuming is completed, the robot will
return to the base station to install the mop assembly and the base
station will automatically empty the dust box. And then, the robot will
start mopping after the main brushes and side brush are raised.

Vacuum Only

Enable the vacuuming function in the app, and the robot will
automatically remove the mop assembly on the base station and
start vacuuming.

Enable the mopping function in the app, and the robot will
automatically check if the mop assembly is installed on the base
station. If not, the robot will install the mop assembly and start
mopping after the main brushes and side brush are raised.
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Routine Maintenance

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

Part

Maintenance Frequency

Replacement Period

Part

Maintenance Frequency

Replacement
Period

Used water tank

After each use

Clean water tank

Main brushes

Dust box's filter

Side brush

Mop pad holders

Once every 2 weeks

Bumper window

Every 6 to 12 months

Bumper

Every 3 to 6 months

Robot's automatic
water refilling inlet

Bottom of the robot

Once every month

Washboard filter

Once every 1to 2 months

Base station’s
signaling area

Charging contacts

Auto—empty vents

o IS 4 ) '
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3D dual-line laser

sensors

Cliff sensors

| Carpet sensor |

Once every month

Dust box

Main wheels

Auxiliary climbing
wheels

Clean it as needed

Dust bag

Mop pads

Scale inhibitor

Every 2 to 4 months

Every 1to 3 months

Every 18 to 36
months

Note: The frequency of maintenance and replacement depends on actual usage.

If an exception occurs due to special circumstances, prompt maintenance or
replacement is recommended.

Routine Maintenance

Washboard Filter

1.Take out the robot and remove the washboard filter after the mop
pad cleaning is complete.

3. Use the app or press the button ¢ to return the robot to the base
station, or manually put the robot back.

2. Rinse the washboard filter with clean water, wipe it clean, and then >
reinstall it in the washboard.
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Routine Maintenance

Dust Bag

1. Remove the dust tank cover and discard the dust bag.

Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to prevent the dust and
debris from accidentally falling out.

2. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth.

85

3. Install a new dust bag.

4. Reinstall the dust tank cover.

Routine Maintenance
1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard, and 3. With the screen-printed arrows facing upwards, insert the main brush

then lift the brushes out of the robot. holder into the slots downwards in an inclined way.

2. Pull out the brushes as shown in the figure. Use the provided 4. Align the front end of the brush guard with the slot, insert it
cleaning tool to remove any hair tangled in the brushes. After downwards in an inclined way, and then press it into place.
cleaning, push the brushes firmly into the main brush holder until

they click into place.

Note: Be careful while pulling out the main brushes to prevent injury.
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Routine Maintenance

Side Brush

Unscrew the side brush with a screwdriver, clean the hair from the
brush, and then screw it back on.

Mop Pad Holders

Remove and clean the mop pad holders.

Omnidirectional Wheel

Note:

-Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the
omnidirectional wheel. Do not use excessive force.

‘Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it back
after drying it completely.

Routine Maintenance

Auxiliary Climbing Wheels and Main Wheels

1. Rotate the auxiliary climbing wheel until the "OUT" arrow is facing 3. After cleaning, rotate the main wheel to align the two arrows (see
upward, and then pull out the wheel. Figure @). Then, with the "IN" arrow facing downward, insert the

left and right auxiliary climbing wheels accordingly until they click into
place. (see Figure @).

2. Use a proper tool to clean the hair tangled in the main wheel and
auxiliary climbing wheel.
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Routine Maintenance

Dust Box and Filter

1. Remove the robot cover and press the dust box clip to remove the
dust box.

89

3. Gently tap the basket of the filter to remove the dirt.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects to
prevent damage.

4. Rinse the dust box and filter with water and dry them completely
before reinstalling.

Note:
- Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any detergent.
- Use the dust box and filter only when they are completely dry.

Routine Maintenance

Robot Sensors

Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth, as shown in the
below figure:

o Bumper Window
o 3D Dual-Line Laser
Sensors

VersalLift Sensor

> Edge Sensor

o Bumper

Cliff Sensors

Lo Carpet Sensor

=}

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the
base station. Please use a dry cloth for cleaning.

Charging Contacts and Signaling Area

Clean the charging contacts and the signaling area with a soft and dry
cloth.

Auto-Empty Vents

Clean the auto-empty vents of the robot and the base station with a

soft and dry cloth.
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Routine Maintenance

Used Water Tank

1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the
used water.

2. Rinse the used water tank with clean water, and use the provided
cleaning tool to clean the inner wall of the used water tank.

Note: Be careful while pulling out the main brush to prevent injury.

Remove the mop pads from the mop pad holders to replace them.

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make
sure that the battery remains well-charged for daily use to maintain
optimal battery performance. If the robot is not used for an extended
period of time, turn it off and put it away. To prevent damage from
over-discharging, charge the robot at least once every three months.

Troubleshooting

Problem

Solution

The robot will not
turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.
The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a
temperature between 0°C (32°F) and 40°C (104°F).

The robot will not
charge.

The base station is not connected to power, please make sure both ends of its power cord are correctly
plugged in.

The contact between the charging contacts on the base station and the robot is poor, please clean the
charging contacts.

Check whether there is any foreign object at the connectors of the robot and remove the foreign object if
any.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network
is correct.

The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi
connection.

The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-enter the app, and then try again as
instructed.

The robot cannot
find and return to
the base station.

The base station is disconnected from power or moved when the robot is not on it. Please connect the base
station to the power supply or place the robot onto the base station to charge.

There are too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area. Moving
the robot may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too
far from the base station, it might not be able to automatically return on its own, in which case you will need
to manually place the robot onto the base station.

Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.
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Troubleshooting
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Problem

Solution

Troubleshooting

The robot gets stuck in
front of the base station
and cannot return to it.

Check whether there is enough space on both sides or in front of the base station to prevent the robot from
being blocked.

The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed.

The robot may slip if the floor in front of the base station is overly wet. If so, clean the excess water before
trying again.

It is recommended to move the base station to a different place and try again.

Make sure the ramp extension plate is installed properly.

Problem

Solution

The robot misses the
rooms to be cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.
The place in front of the room to be cleaned may be wet and slippery, causing the robot to slip and work
abnormally. Please try drying the floor before using the robot.

The robot will not turn
off.

The robot cannot be turned off when it is charging. Tt is recommended to move the robot from the base
station, and then press and hold the button (Iy for 3 seconds to turn it off.

If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the button (I for 10 seconds to forcibly
turn off the robot. If the problem persists, please contact after-sales service.

The robot will not
resume cleaning after
charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming
cleaning.

The robot will not resume cleaning after you manually place the robot on the base station or send the
robot to charge via the app or the button .

The charging speed is
slow.

It takes about 4.5 hours to fully charge the robot when its battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the specified range, the charging speed will
automatically slow down to extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base station may be dirty, please wipe them with a dry
cloth.

The station cannot
automatically empty
the dust box.

Check whether the dust bag in the dust tank is full.
If the dust bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the robot, the
base station, or the dust box. If any, clean the blocked part in time.

The noise increases
while the robot is
operating.

Check whether the dust box filter is clogged. If so, clean it or replace it.

A hard object may be caught in the main brushes or the dust box. Check and remove any hard object.
The main brushes or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects.
Switch the suction mode to Standard or Quiet.

The water level in
the washboard is
abnormal.

Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if
so. If the problem persists, please contact the after-sales service team.

Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly.

Remove the washboard filter and check whether the sewage drain outlet is blocked and clean it.

Check the cleaning solution. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution.

The mop pad holder
is raised abnormally.

Please remove the mop pad holder to check if there is any foreign object stuck in it, and try to restart the
robot. If the problem persists, please contact the after-sales service team.

The robot moves
without following the
set route.

Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot.

Working on wet slippery surfaces causes the main wheel to slip. It is recommended to dry the wet places before
using the robot.

Wipe the bumper window and 3D dual-line laser sensors on the robot with a clean, soft cloth to keep them
clean and unobstructed.

There is water under
the clean water tank
or around the seal.

When taking out the clean water tank, some water in the pipe may be left under the tank or around the seal.

This is normal. Please wipe with a dry cloth.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com
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Specifications

Base Station

Under normal use of condition, this equipment should be kept a
separation distance of at least 20 cm between the antenna and the

body of the user.
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charging and drying)

Model RLL84CE Model RCLEO0101
Charging Time Approx. 4.5 hours Rated Input 220-240 V.. 50-60 Hz
Rated Voltage 144V — Rated Output 20V_—-2A
Rated Power 75 W Rated Power (during dust 700 W
emptying)
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz Rated Power (during hot 160 W
water cleaning)
Maximum Output Power < 20 dBm Rated Power (during 87 W

Note:

- Rated Power (during hot water cleaning) is determined by the

power value during the representative period (water temperature

25°C).

- Rated Power (during charging and drying) is determined by the
power value during full load period.

Battery Disposal and Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the
battery is removed by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;
- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;
- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.
2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not
- be mixed with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing
K over your waste equipment to a designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed
by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the
environment and human health. Please contact the installer or local authorities for more information
about the location as well as terms and conditions of such collection points.
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	EU-A02
	L50 Pro Ultra
	Робот-пилосос і швабра з автоматичним спорожненням та самоочищенням швабри Робот-пылесос и швабра с автоматическим опорожнением и самоочисткой швабры Robot Vacuum and Mop with Auto-Empty and Mop Self-Cleaning

	Зміст/Содержание/Contents
	Посібник користувача Руководство пользователя User Manual
	1 33  65
	Заходи безпеки Щоб уникнути ураження електричним струмом, пожежі або травм, спричинених неправильним використанням пристрою, перед початком роботи уважно прочитайте цей посібник користувача та збережіть його для подальшого використання.

	Обмеження щодо використання
	· Для забезпечення безпечної експлуатації та уникнення ризиків використання не допускається користування цим пристроєм дітьми молодше 8 років, а також особами з обмеженими фізичними, сенсорними чи розумовими можливостями або з недостатнім досвідом чи знаннями без нагляду дорослих або опікунів. Не дозволяйте дітям самостійно здійснювати очищення та технічне обслуговування пристрою без нагляду. · Використовуйте пристрій лише з блоком живлення, що входить до комплекту постачання. · У пристрої встановлені батареї, заміну яких можуть виконувати лише кваліфіковані спеціалісти. · Звільніть ділянку, яку потрібно прибрати. Переконайтеся, що діти та домашні тварини знаходяться на безпечній відстані від пристрою під час роботи. · Не встановлюйте, не заряджайте та не використовуйте пристрій на відкритому повітрі, у ванних кімнатах або поблизу басейнів. · Це пристрій призначений лише для сухого прибирання в домашніх умовах. Не використовуйте його на відкритих майданчиках, на вологій підлозі, а також у комерційних або промислових приміщеннях. · Переконайтеся, що пристрій працює належним чином за відповідних умов. У разі невідповідності умов не використовуйте пристрій. · Якщо кабель пошкоджено, його необхідно замінити спеціальним кабелем або модулем, який можна придбати у виробника або в сервісного агента.

	Заходи безпеки
	Обмеження щодо використання
	· Не використовуйте робота в зонах, розташованих над підлогою, без захисного бар’єра. · Забороняється переобладнувати робота. Забороняється переносити робота, тримаючи його за кришку лідару, кришку робота або бампер. · Використовуйте робота при температурі навколишнього середовища від 0 °C до 40 °C. Переконайтеся, що на підлозі немає рідини або липких речовин. · Уникайте потрапляння води чи інших рідин усередину пристрою через отвори. · Перед початком прибирання приберіть сторонні предмети з підлоги та підніміть дроти і кабелі, що знаходяться на шляху руху пристрою. · Приберіть з підлоги крихкі та дрібні предмети, щоб робот не врізався в них і не пошкодив. · Не підпускайте волосся, пальці та інші частини тіла до всмоктувальних отворів робота. · Зберігайте пристрій для чищення в недоступному для дітей місці. · Не використовуйте пристрій у кімнатах, де сплять маленькі діти. · Не розміщуйте на пристрої дітей, тварин або будь-які предмети, незалежно від того, чи увімкнений він. · У бак для чистої води можна додавати лише чисту воду та рекомендований мийний засіб. Не додавайте жодних інших рідин, наприклад спирту або дезінфікуючих засобів. Співвідношення мийного розчину і чистої води можна знайти в додатку з керування пристроєм. Зберігайте мийний розчин у недоступному для дітей місці. · Не використовуйте робота для прибирання гарячих речовин. Забороняється використовувати робота для прибирання легкозаймистих або горючих рідин, агресивних газів, нерозбавлених кислот і розчинників.

	Заходи безпеки
	Обмеження щодо використання
	· Не використовуйте робота для прибирання твердих і гострих предметів. Забороняється використовувати робота для прибирання каміння, великих шматків паперу та інших предметів, які можуть застрягти в пристрої. · Перед очищенням або технічним обслуговуванням пристрою необхідно вийняти вилку з розетки. · Не протирайте робота або базову станцію вологою тканиною і не промивайте їх будь-якою рідиною. Після промивання мийних деталей повністю висушіть їх перед повторною установкою та використанням. · Використовуйте цей пристрій відповідно до інструкції користувача. За збитки та шкоду, що виникли через недотримання інструкцій, відповідальність несе користувач.
	Акумулятор і заряджання
	· Забороняється використовувати акумулятор або базову станцію інших виробників. Робот може використовуватися лише з базовою станцією моделі RCLE0101. · Забороняється самостійно розбирати, ремонтувати або модифікувати акумулятор чи базову станцію. · Забороняється розміщувати базову станцію поряд із джерелом тепла. · Забороняється протирати або очищати зарядні контакти базової станції вологим рушником або вологими руками. · Забороняється утилізувати використані акумулятори неналежним чином. Непридатні акумулятори необхідно утилізувати у спеціально відведених для цього місцях.

	Заходи безпеки
	Акумулятор і заряджання
	· Якщо кабель живлення пошкоджений або зруйнований, негайно припиніть його використання та зверніться до служби післяпродажного обслуговування. · Перед транспортуванням переконайтеся, що робот вимкнений, і, за можливості, зберігайте його в оригінальній упаковці. · Якщо робот не буде використовуватися протягом тривалого часу, повністю зарядіть його, вимкніть і зберігайте в сухому прохолодному місці. Щоб уникнути надмірного розряду акумулятора, заряджайте робота щонайменше раз на три місяці.
	Заходи безпеки щодо лазера
	· Лазерний датчик у цьому пристрої відповідає стандарту IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 для лазерних виробів класу 1. Уникайте прямого контакту датчика з очима під час його використання.
	ЛАЗЕРНИЙ ВИРІБ КЛАСУ 1 СПОЖИВЧИЙ ЛАЗЕРНИЙ ВИРІБ EN 50689:2021
	Тільки для використання в приміщенні
	Прочитайте посібник користувача
	Виробник, компанія Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd., заявляє, що цей тип радіообладнання RL84CE відповідає вимогам Директиви 2014/53/ЄС. Повний текст декларації про відповідність ЄС доступний за адресою: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqs Детальний електронний посібник див. за адресою https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqs
	UA



	Огляд виробу
	Комплектація
	Робот
	Базова станція

	Інші аксесуари
	Кабель живлення
	Насадка для швабри, 2 шт. (попередньо встановлена)
	Подовжувальна пластина рампи базової станції
	Руководство пользователя
	Тримач насадки для швабри, 2 шт.
	Фільтр промивної панелі (попередньо встановлений)
	Відсік для автоматичної подачі мийного засобу (попередньо встановлений)
	Мийний розчин
	Мішок для збору пилу, 2 шт. (1 шт. попередньо встановлений)
	Інструмент для очищення


	Огляд виробу
	UA
	Робот
	Кнопка повернення на станцію
	· Натисніть кнопку, щоб відправити робота назад на базову станцію. · Натисніть і утримуйте кнопку протягом 3 секунд, щоб вимкнути блокування від дітей.
	Кнопка живлення/прибирання
	· Натисніть і утримуйте кнопку протягом 3 секунд, щоб увімкнути або вимкнути робота. · Натисніть, щоб почати прибирання, коли робот увімкнений.
	Круглий індикатор стану · Постійно світиться синім: прибирання триває або завершено. · Постійно світиться зеленим: виконується заряджання. · Блимає помаранчевим: помилка.
	Кнопковий індикатор стану · Постійно світиться білим: прибирання триває або завершено. · Блимає білим: виконується заряджання (рівень заряду не надто низький). · Постійно світиться помаранчевим: режим очікування при низькому заряді акумулятора або пауза при низькому заряді. · Блимає помаранчевим: виконується заряджання (низький рівень заряду). · Блимає помаранчевим: помилка. · Блимає рожевим: камера увімкнена.
	Примітка: · Натисніть будь-яку кнопку на роботі, щоб поставити процес на паузу, поки робот виконує прибирання або заряджання. · Блокування від дітей можна ввімкнути та вимкнути за допомогою додатка.



	Огляд виробу
	Робот і датчики

	Огляд виробу
	Робот і датчики
	Датчики перепаду висоти
	Датчик килима Модуль подовження бічної щітки Захист щітки                               Допоміжне підйомне колесо                Основне колесо                      Модуль MopExtend
	Всеспрямоване колесо
	Основні щітки Допоміжне підйомне колесо Основне колесо Фіксатор захисту щітки
	Монтажні отвори тримача насадки для швабри

	Контейнер для пилу
	Вентиляційний отвір               системи автоочищення  Фільтр

	Модуль швабри
	Фіксатор контейнера для пилу
	Фіксатор фільтра
	Зона кріплення насадки для швабри
	Тримач насадки для швабри
	Насадка для швабри
	Кнопка скидання / індикатор Wi-Fi · Натисніть і утримуйте кнопку протягом 3 секунд, щоб відновити заводські налаштування
	Допоміжна світлодіодна лампа
	Кришка
	Вентиляційний отвір системи автоочищення Датчик краю Контакти для заряджання Впуск системи автоподачі води
	Роз’єми
	Інтелектуальна ІЧ-камера Камера високої роздільної здатності для нічного бачення Мікрофони Датчик VersaLift Бампер Вікно бампера Просторові двопроменеві лазерні датчики
	Примітка. Датчик VersaLift буде опущений, коли робот перебуває в режимі очікування, заряджається на базовій станції або виконує прибирання в зонах з обмеженим просвітом. Під час прибирання в таких зонах не переміщуйте робота, оскільки це може вплинути на його позиціонування.
	UA



	Огляд виробу
	Базова станція
	Кришка
	Бак для відпрацьованої води Бак для чистої води
	Кришка відсіку для пилу Промивна панель Фільтр промивної панелі
	Подовжувальна пластина рампи

	Бак для відпрацьованої води
	Фіксатор бака для води
	Поплавковий індикатор рівня

	Бак для чистої води
	Фіксатор бака для води Трубка для води
	Фільтр Інгібітор накипу Поплавок


	Огляд виробу
	Базова станція
	Індикатор стану ·Постійно світиться білим: базова станція підключена до джерела живлення ·Постійно світиться помаранчевим:  помилка базової станції
	Відсік для                       подачі мийного                                       засобу Фільтр
	Вентиляційні                      отвори системи автоочищення Область сигналу
	Паз для мішка для збору пилу
	Контакти для заряджання
	Випуск системи автоподачі води
	Спеціальне гніздо для підключення установчого комплекту для автоматичної подачі та зливу води
	I: Увімкнено O: Вимкнено
	Порт живлення Відсік для зберігання кабелю живлення
	UA
	UA



	Підготовка дому
	Перед використанням 1. Розмістіть базову станцію та підключіть її до розетки Розташуйте базову станцію на максимально відкритій поверхні в місці зі стабільним сигналом Wi-Fi. Керуючись рисунком, залиште достатньо місця та приберіть усі предмети із затіненої області. Під’єднайте кабель живлення до базової станції та підключіть його до розетки.
	2. Встановіть подовжувальну пластину рампи
	UA
	Перед початком прибирання приберіть з підлоги нестійкі, крихкі, цінні або небезпечні предмети, а також кабелі, одяг, іграшки, тверді та гострі предмети, щоб робот не заплутався в них, не подряпав і не пошкодив ці предмети.
	Перед прибиранням встановіть фізичні бар’єри біля сходів, щоб забезпечити безпеку та безперебійну роботу пилососа.
	Відкрийте двері кімнати, в якій проводитиметься прибирання, і розставте  меблі так, щоб залишити більше простору для роботи.
	Примітка. · Під час першого використання перебувайте поруч із роботом у зоні прибирання, щоб вчасно прибрати сторонні предмети з його шляху. · Допоміжна світлодіодна лампа забезпечує додаткове освітлення в умовах слабкого освітлення. · Не допускайте всмоктування пилососом твердих предметів, таких як каміння, сталеві кульки та деталі іграшок, а також гострих предметів, таких як будівельне сміття, бите скло і цвяхи. Недотримання цієї вимоги може призвести до появи подряпин на підлозі.
	Не стійте перед роботом у дверному отворі або у вузькому проході, щоб він не пропустив ділянки для прибирання.
	I: Увімкнено O: Вимкнено
	Надійно вставте кабель живлення так, щоб загорівся індикатор.
	Фільтр промивної панелі

	Примітка. Переконайтеся, що фільтр промивної панелі встановлений правильно.
	Примітка. · Переконайтеся, що в зоні сигналу немає сторонніх предметів. · Рекомендується розміщувати базову станцію на кахельній або мармуровій підлозі, оскільки на дерев’яній підлозі та килимах можуть утворюватися плями від води.

	UA


	Перед використанням
	3. Зніміть захисні накладки робота та встановіть модуль швабри
	4. Підключіть робота до базової станції
	Натисніть і утримуйте кнопку живлення
	на роботі протягом 3 секунд,
	щоб увімкнути його. Розмістіть робота на базовій станції так, щоб модулі швабри були повернуті в бік промивної панелі. Коли робот підключиться до базової станції, ви почуєте голосове повідомлення. Після того, як робот повністю зарядиться, індикатори стану на роботі та базовій станції залишатимуться увімкненими протягом 10 хвилин, а потім згаснуть.


	Перед використанням
	5. Додайте мийний розчин  (1) Зніміть кришку відсіку для пилу та вийміть відсік для автоподачі мийного засобу. (2) Відкрийте верхню кришку відсіку для автоподачі мийного засобу та додайте мийний розчин. (3) Закрийте кришку відсіку, встановіть його назад у базову станцію, а потім закрийте кришку відсіку для пилу. Мийний розчин буде додаватися автоматично під час роботи.
	6. Заповніть бак для чистої води Вийміть бак для чистої води з базової станції та наповніть його чистою водою. Потім встановіть його назад у базову станцію.
	UA
	UA


	Підключення до пристрою за допомогою застосунку Dreamehome
	1. Завантаження застосунку Dreamehome Відскануйте QR-код, розміщений на роботі, або введіть «Dreamehome» у пошуковому рядку магазину застосунків, щоб завантажити та встановити застосунок.
	2. Додавання пристрою Відкрийте застосунок Dreamehome, натисніть «Сканувати QR-код для підключення» та ще раз відскануйте QR-код на роботі, щоб додати пристрій. Для завершення підключення до Wi-Fi дотримуйтесь підказок.
	QR-код
	QR-код
	Індикатор Wi-Fi · Повільно блимає: очікує підключення · Швидко блимає: виконується підключення · Світиться постійно: підключення виконаноa

	Порядок використання
	Увімкнення/вимкнення
	Щоб увімкнути робота, натисніть і утримуйте кнопку      живлення протягом 3 секунд. Індикатор живлення загориться. Або розмістіть робота на базовій станції, сумістивши зарядні контакти робота з контактами базової станції, після цього робот автоматично увімкнеться та почне заряджатися. Щоб вимкнути робота поза базовою станцією, натисніть і утримуйте кнопку живлення     протягом 3 секунд.

	Швидке створення мапи
	Після першого налаштування мережі дотримуйтесь інструкцій у застосунку, щоб швидко створити мапу. Робот почне будувати мапу без запуску прибирання. Після повернення на базову станцію, створення мапи завершиться, і вона буде автоматично збережена.

	Пауза/сплячий режим
	Під час роботи пристрою натисніть будь-яку кнопку, щоб призупинити процес прибирання. Через 10 хвилин після призупинення робот автоматично перейде в сплячий режим. Усі індикатори на роботі вимкнуться. Для виходу зі сплячого режиму натисніть будь-яку кнопку на роботі або скористайтеся застосунком.
	UA


	Автоматичне відновлення прибирання
	Якщо рівень заряду акумулятора занадто низький, робот автоматично повернеться на базову станцію для заряджання. Після досягнення достатнього рівня заряду робот відновить виконання незавершених завдань прибирання.

	Режим «Не турбувати»
	У режимі «Не турбувати» робот не зможе відновити прибирання. За замовчуванням цей режим вимкнений. Його можна увімкнути в застосунку та налаштувати тривалість. За замовчуванням встановлений період із 22:00 до 08:00.

	Перезавантаження робота
	Якщо робот не реагує на команди або не вимикається, натисніть і утримуйте кнопку живлення     протягом 10 секунд для примусового вимкнення. Потім натисніть і утримуйте кнопку живлення     протягом 3 секунд, щоб знову увімкнути робота.
	UA



	Порядок використання
	Сухе та вологе прибирання
	1. Початок прибирання Щоб запустити робота з базової станції, натисніть кнопку живлення      на роботі або скористайтеся застосунком. Робот побудує оптимальний маршрут прибирання та виконає завдання відповідно до створеної карти.
	2. Автоматичне промивання насадок для швабри Під час прибирання робот автоматично повертатиметься на базову станцію для промивання насадок відповідно до налаштувань у застосунку. Базова станція автоматично наповнює бак робота водою, після чого робот продовжує прибирання.
	Порядок використання 3. Увімкніть функцію автоочищення контейнера для пилу, а також автоматичного промивання та сушіння насадок для швабри Після завершення прибирання та повернення робота на базову станцію для заряджання базова станція автоматично очистить контейнер для пилу, а потім виконає промивання та сушіння насадок для швабри.
	UA


	Вологе прибирання після сухого прибирання
	У застосунку увімкніть функцію вологого прибирання після сухого, і робот автоматично зніме модуль швабри на базовій станції для виконання сухого прибирання. Після завершення сухого прибирання робот повернеться на базову станцію, щоб встановити модуль швабри, а базова станція автоматично очистить контейнер для пилу. Після цього, піднявши основні та бічну щітки, робот почне вологе прибирання.

	Тільки сухе прибирання
	У застосунку увімкніть функцію сухого прибирання, і робот автоматично зніме модуль швабри на базовій станції та розпочне сухе прибирання.

	Тільки вологе прибирання
	У застосунку увімкніть функцію вологого прибирання, і робот перевірить, чи встановлено модуль швабри на базовій станції. Якщо ні — робот встановить модуль швабри після підняття основних і бічної щіток та почне вологе прибирання.
	4. Очистіть бак для відпрацьованої води Щоб уникнути появи неприємного запаху, очищуйте бак для відпрацьованої води після завершення прибирання.
	UA



	Планове обслуговування
	Компоненти
	Для забезпечення належної роботи пристрою рекомендується виконувати його планове обслуговування відповідно до розділу «Використання аксесуарів» у застосунку або згідно з наведеною нижче таблицею.


	Планове обслуговування
	Фільтр промивної панелі
	1. Після завершення промивання насадок для швабри вийміть робота та зніміть фільтр промивної панелі.
	2. Промийте фільтр промивної панелі чистою водою, витріть його насухо, а потім встановіть назад у промивну панель.
	3. Щоб повернути робота на базову станцію, скористайтеся застосунком або натисніть кнопку      , або вручну встановіть робота на місце.
	UA
	UA



	Планове обслуговування
	Мішок для збору пилу
	1. Зніміть кришку відсіку контейнера для пилу та утилізуйте мішок для збору пилу.
	2. Очистіть пил і бруд із фільтра сухою тканиною.
	3. Встановіть новий мішок для збору пилу.


	Планове обслуговування
	UA
	Основні щітки
	1. Натисніть на фіксатори захисту щіток, щоб зняти захист і витягнути щітки з робота.
	3. Вставте тримачі основних щіток у пази під нахилом вниз так, щоб надруковані стрілки були спрямовані вгору.
	4. Встановіть кришку відсіку для пилу на місце.
	2. Вийміть щітки, як показано на рисунку. За допомогою інструмента для очищення, що входить до комплекту, видаліть усе волосся та забруднення зі щіток. Після очищення щільно встановіть щітки в тримачі основних щіток, доки вони не зафіксуються з клацанням.
	4. Сумістіть передній край захисту щіток із пазом, вставте його під нахилом вниз, а потім зафіксуйте на місці.
	UA



	Планове обслуговування
	Бічна щітка
	Всеспрямоване колесо
	Викрутіть бічну щітку за допомогою викрутки, очистіть її від волосся, а потім прикрутіть назад.


	Планове обслуговування
	UA
	Допоміжні підйомні колеса та основні колеса
	1. Поверніть допоміжне підйомне колесо так, щоб стрілка «OUT» була спрямована вгору, а потім витягніть колесо.
	3. Після очищення поверніть основне колесо так, щоб сумістилися дві стрілки (див. рисунок ①). Потім, повернувши стрілку «IN» вниз, встановіть відповідне ліве і праве допоміжні підйомні колеса так, щоб пролунав клацання (див. рисунок ②).

	Тримачі насадок для швабри
	Зніміть і очистіть тримачі насадок для швабри.
	Примітки. · Вийміть вісь і обід всеспрямованого колеса за допомогою невеликої викрутки. Не прикладайте надмірних зусиль. · Промийте всеспрямоване колесо під проточною водою, ретельно висушіть і встановіть на місце.

	2. За допомогою відповідного інструмента видаліть волосся, що заплуталося в основному колесі та допоміжному підйомному колесі.
	Click
	UA



	Планове обслуговування
	Контейнер для пилу та фільтр
	1. Зніміть кришку робота та натисніть на фіксатор контейнера для пилу, щоб вийняти його.
	3. Обережно постукайте по фільтру, щоб видалити бруд.
	2. Вийміть фільтр контейнера для пилу та спустоште контейнер.
	Примітка. Не намагайтеся очищати фільтр щіткою, пальцями або гострими предметами, щоб не пошкодити його.

	4. Промийте контейнер для пилу та фільтр водою, а потім ретельно висушіть їх перед повторним встановленням.


	Планове обслуговування
	UA
	Датчики робота
	Протріть датчики робота м'яким і сухим рушником, як показано на малюнку нижче:

	Контакти для заряджання та область сигналу
	Очищайте контакти для заряджання та область сигналу м’якою і сухою тканиною.
	Датчик VersaLift
	Вікно бампера Просторові двопроменеві лазерні датчики
	Датчик краю Бампер
	Датчики перепаду висоти

	Вентиляційні отвори системи автоочищення
	Протирайте вентиляційні отвори системи автоочищення робота та базової станції сухою і м’якою тканиною.
	Датчик килима
	Примітки. · Промивайте контейнер для пилу та фільтр лише чистою водою. Забороняється використовувати мийні засоби. · Використовуйте контейнер для пилу та фільтр лише після їх повного висихання.
	Примітка. Волога тканина може пошкодити чутливі елементи робота та базової станції. Для очищення використовуйте лише суху тканину.
	UA



	Планове обслуговування
	Бак для відпрацьованої води
	1. Вийміть бак для відпрацьованої води, відкрийте його кришку та злийте вміст.
	2. Промийте бак для відпрацьованої води чистою водою та за допомогою інструмента для очищення, що входить до комплекту, очистіть внутрішню поверхню бака.

	Насадки для швабри
	Вийміть насадки для швабри з тримачів і замініть їх.

	Акумулятор
	Робот оснащений високопродуктивним літій-іонним акумулятором. Для гарантування оптимальної роботи слідкуйте, щоб акумулятор був заряджений. Якщо робот не використовується протягом тривалого часу, вимкніть його та зберігайте. Щоб уникнути пошкодження від глибокого розряду акумулятора, заряджайте робота щонайменше раз на три місяці.


	Усунення несправностей
	UA
	Проблема
	Рішення
	Робот не вмикається
	Робот не заряджається
	Збій підключення робота до мережі Wi-Fi.
	Низький заряд акумулятора. Зарядіть робота на базовій станції та повторіть спробу. Температура акумулятора занадто висока або занадто низька. Рекомендована температура експлуатації пристрою: від 0 °C до 40 °C (від 32 °F до 104 °F).
	Базова станція не підключена до джерела живлення. Переконайтеся, що обидва кінці кабелю живлення підключені правильно. Контакти для заряджання на базовій станції та роботі мають поганий контакт. Очистіть контакти. Переконайтеся, що на роботі немає сторонніх предметів, і видаліть їх за потреби
	Неправильний пароль Wi-Fi. Переконайтеся, що пароль введено правильно. Робот не підтримує мережі Wi-Fi 5 ГГц. Переконайтеся, що підключення здійснюється до мережі 2,4 ГГц. Слабкий сигнал Wi-Fi. Переконайтеся, що робот знаходиться в зоні стабільного сигналу. Робот не готовий до налаштування. Вийдіть із застосунку та увійдіть знову, після чого повторіть спробу згідно з інструкціями.
	Робот не може знайти базову станцію або повернутися на неї
	Базова станція відключена від живлення або була переміщена під час прибирання. Підключіть станцію до джерела живлення або поверніть робота на базу для заряджання. Перед базовою станцією забагато перешкод. Розмістіть її у більш відкритому місці. Через переміщення робота могла стертися карта. У разі збою повторного визначення положення карта буде створена заново. Якщо робот знаходиться занадто далеко, він може не повернутися автоматично, у такому разі поверніть його вручну. Очистіть область сигналу базової станції від пилу та бруду.
	Робот застряг перед базовою станцією і не може повернутися
	Переконайтеся, що є достатньо місця з обох боків і перед базовою станцією. Маршрут повернення може бути заблокований (наприклад, закриті двері). Робот може ковзати, якщо підлога перед станцією занадто мокра — у такому разі витріть воду та спробуйте ще раз. Рекомендується перемістити базову станцію в інше місце та повторити спробу. Переконайтеся, що подовжувальна пластина рампи встановлена правильно.

	Усунення несправностей
	Проблема
	Робот не вимикається
	Робот заряджається повільно
	Під час роботи пристрою збільшується шум
	Робот не дотримується встановленого маршруту.
	Робот пропускає кімнати під час прибирання.
	Рішення
	Робота не можна вимкнути під час заряджання. Щоб вимкнути його, зніміть із базової станції, а потім натисніть і утримуйте кнопку живлення     протягом 3 секунд. Якщо робот не вимикається цим способом, натисніть і утримуйте кнопку живлення     протягом 10 секунд для примусового вимкнення. Якщо проблема зберігається, зверніться до служби післяпродажного обслуговування.
	За низького рівня заряду повне заряджання займає близько 4,5 годин. Якщо робот використовується при температурі поза допустимим діапазоном, швидкість заряджання автоматично знижується для продовження терміну служби акумулятора. Контакти для заряджання на роботі та базовій станції можуть бути забруднені. Протріть їх сухою тканиною.
	Перевірте фільтр контейнера для пилу на наявність засмічення. За потреби очистіть або замініть його. У основних щітках або контейнері для пилу може застрягти твердий предмет. Перевірте та видаліть сторонні предмети. В основних або бічній щітці можуть заплутатися сторонні предмети. Перевірте та видаліть їх. Перемкніть режим всмоктування на «Стандартний» або «Тихий».
	Перед початком прибирання приберіть сторонні предмети, такі як кабелі живлення та тапки. Основне колесо може бути на вологій або слизькій поверхні. Рекомендується висушити підлогу перед початком роботи. Протріть вікно бампера та просторові двопроменеві лазерні датчики робота чистою м’якою тканиною.
	Переконайтеся, що двері в кімнати, які потрібно прибрати, відчинені. Підлога перед кімнатою може бути вологою або слизькою, через що робот ковзає та працює некоректно. Просушіть підлогу перед початком прибирання

	Усунення несправностей
	Проблема
	Робот не може відновити прибирання після підзарядки.
	Рішення
	Переконайтеся, що режим «Не турбувати» вимкнений. Інакше робот не зможе відновити прибирання. Робот не відновить прибирання, якщо ви вручну розмістили його на базовій станції або відправили на підзарядку через застосунок чи кнопкою
	Станція не очищає контейнер для пилу автоматично.
	Аномальний рівень води в промивній панелі.
	Перевірте, чи не переповнений мішок для збору пилу у відсіку. Якщо мішок не переповнений, перевірте вентиляційні отвори системи автоочищення робота, базової станції або контейнера для пилу на наявність сторонніх предметів. За їх наявності очистіть відповідну деталь.
	Переконайтеся, що ущільнення бака для відпрацьованої води встановлене правильно та не пошкоджене. За потреби встановіть його повторно. Акуратно натисніть на бак для відпрацьованої води, щоб переконатися, що він встановлений правильно. Зніміть фільтр промивної панелі та перевірте, чи не заблокований злив для відпрацьованої води. За потреби очистіть його. Перевірте мийний розчин. Не використовуйте інші засоби, окрім рекомендованого.
	Тримач насадки для швабри підіймається неналежним чином.
	Під баком для чистої води або навколо ущільнення є вода.
	Зніміть тримач насадки для швабри та перевірте, чи немає сторонніх предметів. Спробуйте перезапустити робота. Якщо проблема не зникає, зверніться до служби підтримки.
	Після зняття бака для чистої води невелика кількість води може залишатися в трубці або під баком, це нормально. Витріть воду сухою тканиною.
	Для отримання додаткової технічної підтримки зверніться на сайт: https://global.dreametech.com

	Технічні характеристики
	Робот
	Модель
	RLL84CE
	Час заряджання
	Приблизно 4,5 год
	Номінальна напруга

	14,4 V
	Номінальна потужність

	75 W
	Робоча частота
	2400–2483,5 MHz
	Макс. вихідна потужність
	＜ 20 dBm
	За звичайних умов використання відстань між антеною цього обладнання та тілом користувача має бути не менше 20 см.


	Базова станція
	Модель
	RCLE0101
	Номінальний вхід

	220–240 V
	50–6
	0 Hz
	Номінальний вихід

	20 V
	2 А
	Номінальна потужність (під час видалення пилу)
	Номінальна потужність (під час промивання гарячою водою)

	700 W
	1160 W
	Номінальна потужність (під час заряджання і сушіння)

	87 W
	Примітки. · Номінальна потужність (під час промивання гарячою водою) визначається значенням потужності в репрезентативний період (за температури води 25 °C). · Номінальна потужність (під час заряджання і сушіння) визначається значенням потужності в період повного навантаження.



	Виймання та утилізація акумулятора
	Вбудований літій-іонний акумулятор містить речовини, небезпечні для навколишнього середовища. Перед утилізацією акумулятора у відповідному пункті переробки його повинен вийняти з пристрою кваліфікований спеціаліст.
	– для утилізації акумулятор необхідно витягти з пристрою; – перед вийманням акумулятора пристрій має бути відключений від електромережі;  – акумулятор необхідно утилізувати безпечним способом.
	УВАГА!
	Перед вийманням акумулятора від’єднайте пристрій від джерела живлення та максимально розрядіть акумулятор. Непотрібні акумулятори слід утилізувати у спеціально призначених місцях. Забороняється залишати пристрій при високій температурі, щоб уникнути вибуху. У разі порушення правил експлуатації з акумулятора може витікати рідина. У разі контакту з цією рідиною промийте уражене місце водою та зверніться по медичну допомогу.
	Інструкції з виймання:
	1. Переверніть робота та за допомогою відповідного інструмента відкрутіть гвинти на задній частині, після чого зніміть кришку. 2. Щоб витягти акумулятор, від’єднайте клеми між акумулятором і друкованою платою.

	Інформація щодо утилізації та переробки відходів електричного та електронного обладнання
	Усі пристрої, позначені символом роздільного збору відходів електричного та електронного обладнання (Директива WEEE 2012/19/EU), повинні утилізуватися окремо від несортованих побутових відходів. З метою захисту здоров’я людей і навколишнього середовища таке обладнання необхідно передавати на переробку в спеціальні пункти прийому електричного та електронного обладнання, визначені органами влади або місцевими службами. Правильна утилізація допомагає запобігти можливим негативним наслідкам для довкілля та здоров’я людини. Для отримання інформації про місцезнаходження та правила прийому таких пунктів зверніться до компанії, що встановила обладнання, або до місцевих органів влади.

	Меры предосторожности Во избежание поражения электрическим током, возгорания или травм, вызванных некорректным использованием устройства, перед началом работы внимательно прочтите руководство пользователя и сохраните его для дальнейшего использования.

	Ограничения по использованию
	· В целях обеспечения безопасной эксплуатации и во избежание рисков не допускается использование данного устройства детьми младше 8  лет, а также лицами с ограниченными физическими, сенсорными или умственными способностями или с ограниченным опытом или знаниями без присмотра родителя или опекуна. Не позволяйте детям осуществлять чистку и техническое обслуживание устройства без присмотра.
	· Устройство следует использовать только с блоком питания, входящим в комплект поставки.
	· В устройстве установлены батареи, замену которых могут производить только квалифицированные специалисты.
	· Освободите зону, подлежащую уборке. Дети не должны играть с устройством. Убедитесь, что дети и животные находятся на безопасном расстоянии от устройства во время работы.
	· Не устанавливайте, не заряжайте и не используйте устройство на открытом воздухе, в ванных комнатах или около бассейна.
	· Данное устройство предназначено только для очистки пола в домашних условиях. Не используйте его на открытом воздухе, иных поверхностях, кроме пола, а также в коммерческих или промышленных помещениях.
	· Убедитесь, что устройство работает должным образом в соответствующих условиях. В противном случае не используйте устройство.
	· Если кабель питания поврежден, его необходимо заменить специальным кабелем или модулем, которые можно приобрести у производителя или его сервисного агента.

	Меры предосторожности
	Ограничения по использованию
	· Не используйте робота в областях, расположенных над полом, без защитного барьера.
	· Запрещается переворачивать робота. Запрещается переносить робота, держа его за крышку лидара, крышку робота или бампер.
	· Используйте робота при температуре окружающей среды выше 0 °C и ниже 40 °C. Убедитесь, что на полу нет жидкости или липких веществ.
	· Во избежание повреждения или нарушения работы устройства из-за волочения предметов, перед его включением соберите все посторонние предметы с пола и уберите провода и кабели питания с пути движения устройства во время уборки.
	· Уберите с пола хрупкие и мелкие предметы, чтобы робот не врезался в них и не повредил.
	· Не допускайте попадания волос, пальцев и других частей тела во всасывающее отверстие робота.
	· Храните инструмент для чистки в недоступном для детей месте. · Не используйте устройство в комнате, где спят младенцы или дети. · Не размещайте на роботе детей, животных или какие-либо предметы, независимо от того, остановлен он или движется.
	· В бак для чистой воды можно добавлять только чистую воду и одобренный чистящий раствор. Не добавляйте никакую другую жидкость, например спирт или дезинфицирующее средство. Соотношение чистящего раствора и чистой воды можно узнать на флаконе с чистящим раствором. Храните чистящий раствор в недоступном для детей месте.
	· Не используйте робота для уборки горящих веществ. Запрещается использовать робота для уборки воспламеняющихся или горючих жидкостей, агрессивных газов, неразбавленных кислот или растворителей.

	Меры предосторожности
	Ограничения по использованию
	· Не используйте робота для уборки твердых и острых предметов. Запрещается использовать робота для уборки камней, крупных кусков бумаги и других предметов, которые могут застрять в устройстве.
	· Перед чисткой или техническим обслуживанием устройства необходимо вынуть вилку из розетки.
	· Не протирайте робота или базовую станцию влажной тканью и не промывайте их какой-либо жидкостью. После промывки моющихся деталей полностью высушите их перед повторной установкой и использованием.
	· Используйте данное устройство согласно руководству пользователя. За убытки и ущерб, возникшие из-за несоблюдения инструкций, ответственность несет пользователь.
	Аккумулятор и зарядка
	· Запрещается использовать аккумуляторную батарею или базовую станцию других производителей. Робот может использоваться только с базовой станцией модели RCLE0101.
	· Запрещается самостоятельно разбирать, ремонтировать или модифицировать аккумуляторную батарею или базовую станцию.
	· Запрещается размещать базовую станцию рядом с источником тепла. · Запрещается протирать или очищать зарядные контакты базовой станции влажным полотенцем или влажными руками.
	· Запрещается утилизировать старые аккумуляторы ненадлежащим образом. Ненужные аккумуляторы необходимо утилизировать в приспособленном для этого месте.

	Меры предосторожности
	Аккумулятор и зарядка
	· Если кабель питания поврежден или разрушен, немедленно прекратите его использование и обратитесь в службу послепродажного обслуживания. · Перед транспортировкой убедитесь, что робот выключен, и по возможности храните его в оригинальной упаковке. · Если робот не будет использоваться в течение длительного периода времени, полностью зарядите его, отключите и храните в сухом прохладном месте. Во избежание чрезмерной разрядки аккумулятора заряжайте робота не реже одного раза каждые три месяца.
	Меры предосторожнос-ти в отношении лазера
	· Лазерный датчик в данном изделии соответствует стандарту IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 для лазерных изделий класса 1. Не допускайте прямого контакта датчика с глазами во время его использования.
	ЛАЗЕРНОЕ ИЗДЕЛИЯ КЛАССА 1 ПОТРЕБИТЕЛЬСКОЕ ЛАЗЕРНОЕ ИЗДЕЛИЕ EN 50689:2021
	Только для использования в помещении
	Прочитать руководство по эксплуатации
	Настоящим компания Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. заявляет, что тип радиооборудования RLL84CE соответствует требованиям Директивы 2014/53/EU. Полный текст декларации о соответствии нормативным требованиям ЕС доступен по следующему адресу: https://global.dreametech.com Подробное электронное руководство см. по адресу https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqs
	RU
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	Робот
	Кнопка возврата на станцию
	Нажмите кнопку,чтобы отправить робота обратно на
	базовую станцию Нажмите и удерживайте кнопку в течение 3 секунд,
	чтобы выключить блокировку от детей
	Кнопка питания/уборки
	Нажмите и удерживайте кнопку в течение 3 секунд,
	чтобы включить или выключить робота Нажмите, чтобы начать уборку, когда робот включен
	Круглый индикатор состояния · Постоянно горит синим:уборка продолжается или уборка завершена
	· Постоянно горит зеленым: выполняется зарядка  · Мигает оранжевым: ошибка
	Кнопочный индикатор состояния  · Постоянно горит белым: уборка продолжается или уборка завершена
	· Мигает белым: выполняется зарядка (уровень заряда
	не слишком низкий)
	· Постоянно горит оранжевым: режим ожидания при низком заряде аккумулятора или приостановка при низком заряде аккумулятора
	· Мигает оранжевым: выполняется зарядка (низкий
	уровень заряда)
	· Мигает оранжевым: ошибка  · Мигает розовым: камера включена
	Примечание.
	· Нажмите любую кнопку на роботе, чтобы поставить процесс на паузу, пока робот выполняет уборку или возвращается для зарядки. · Блокировку от детей можно включить и выключить с помощью приложения Dreamehome.
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	Датчик ковра Модуль удлинителя боковой щетки Защита щетки Вспомогательное подъемное колесо Основное колесо
	Модуль MopExtend
	Всенаправленное колесо
	Основные щетки Вспомогательное подъемное колесо Основное колесо Зажим защиты щетки
	Монтажные отверстия держателя насадки для швабры

	Контейнер для пыли
	Вентиляционное отверстие системы автоопорожнения Фильтр

	Модуль швабры
	Зажим контейнера для пыли
	Зажим  фильтра
	Зона крепления насадки для
	швабры
	Держатель насадки для
	швабры
	Насадка для
	швабры
	Кнопка сброса/индикатор Wi-Fi · Нажмите и удерживайте кнопку в течение 3 секунд, чтобы восстановить заводские настройки
	Вспомогательная светодиодная лампа
	Крышка
	Вентиляционное отверстие системы автоопорожнения Датчик края Зарядные контакты Впуск системы автоподачи  воды Разъемы
	Интеллектуальная ИК-камера Камера высокого разрешения  на основе ИИ Микрофоны Датчик VersaLift Бампер Окно бампера Пространственные  двухлучевые лазерные  датчики
	Примечание. Датчик VersaLift будет опущен, когда робот находится в режиме ожидания, заряжается на базовой станции или выполняет уборку зон с ограниченным просветом. В случае уборки зон с ограниченным просветом не перемещайте робота, так как это может повлиять на его позиционирование.
	RU
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	чистящего средства Фильтр
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	Выпуск системы автоподачи воды
	Специальное гнездо  для подключения установочного комплекта для автоматической подачи и слива воды
	Порт питания Щель отсека для хранения  кабеля питания
	RU
	RU



	Подготовка дома
	Перед использованием 1. Разместите базовую станцию и подключите ее к розетке Расположите базовуюстанциюна максимально открытой
	2. Установите удлинительную пластину рампы
	RU
	поверхности в месте со стабильным сигналом Wi-Fi. Руководствуясь рисунком, оставьте достаточно места и уберите любые предметы из затененной области. Подсоедините кабель питания к базовой станции и подключите его к розетке.
	Перед началом уборки уберите с пола неустойчивые, хрупкие, ценные или опасные предметы, а также кабели, одежду, игрушки, твердые и острые предметы, чтобы робот не запутался в них, не поцарапал/не опрокинул и не повредил такие предметы.
	Перед уборкой установите физические барьеры у основания лестницы, чтобы обеспечить безопасность и бесперебойность работы пылесоса.
	Откройте дверь помещения, в котором будет проводиться уборка, и  расставьте мебель таким образом, чтобы оставить больше пространства  для уборки.
	Примечание. · При первом использовании робота находитесь в зоне уборки, чтобы вовремя убирать посторонние предметы с его пути. · Вспомогательная светодиодная лампа обеспечивает дополнительное освещение в слабоосвещенных условиях. · Не допускайте засасывания пылесосом твердых предметов, таких как камни, стальные шарики и детали игрушек, а также острых предметов, таких как строительный мусор, битое стекло и гвозди. При несоблюдении данного требования на полу могут остаться царапины.
	Не вставайте перед роботом, в дверном проеме или узком проходе, чтобы робот не пропустил зоны предстоящей уборки.
	I: Вкл. O: Выкл.
	Надежно вставьте кабель питания так, чтобы загорелся индикатор.
	Примечание.
	·Убедитесь, что в области сигнала нет посторонних предметов.   ·Рекомендуется размещать базовую станцию на кафельном или мраморном полу, так как на деревянном полу и коврах могут образоваться пятна от воды.
	Примечание.
	правильно.
	Фильтр промывочной панели

	Убедитесь, что фильтр промывочной панели установлен
	RU



	Перед использованием
	3. Снимите защиты робота и установите модуль швабры
	4. Подключите робота к базовой станции
	Нажмите и удерживайте кнопку
	на роботе в течение 3 секунд,
	чтобы включить его. Разместите робота на базовой станции  так, чтобы модуль швабры был повернут в направлении промывочной панели. Когда робот подключится к базовой станции, вы услышите голосовое уведомление. После того,  как робот будет полностью заряжен, индикаторы состояния на роботе и базовой станции останутся гореть в течение 10 минут, а затем погаснут.


	Перед использованием
	5. Добавьте чистящий раствор  (1)Снимите крышкуотсекадляпыли и выньте отсек для автоподачи чистящего средства. (2) Откройте верхнюю крышку отсека для автоподачи чистящего средства и добавьте чистящий раствор. (3) Закройте крышку отсека для автоподачи чистящего  средства, установите отсек обратно на базовую станцию, а  затем установите крышку отсека для пыли на место. Чистящий раствор будет добавляться автоматически во время работы.
	6. Заполните бак для чистой воды  Выньте бак для чистой воды из базовой станции и заполните его чистой водой. Затем установите его обратно в базовую станцию.
	RU
	RU


	Подключение к устройству с помощью приложения Dreamehome
	1. Загрузка приложения Dreamehome Снимите крышку робота и отсканируйте QR-код, размещенный на роботе, или введите «Dreamehome» в поисковой строке магазина приложений, чтобы загрузить и установить  при ложение.
	2. Добавление устройства Откройте приложение Dreamehome, нажмите «Отсканировать QR-код для подключения» и еще раз отсканируйте тот же QR- код на роботе, чтобы добавить устройство. Для завершения подключения к Wi-Fi следуйте подсказкам.
	QR-код
	QR-код
	Индикатор Wi-Fi · Медленно
	мигает: ожидает подключения
	· Быстро мигает:
	выполняется подключение
	· On (Вкл.):
	подключение выполнено

	Порядок использования
	RU
	Включение/выключение
	Чтобы включить робота, нажмите и удерживайте кнопку  течение 3 секунд. Индикатор питания продолжит гореть. Или поместите робота на базовую станцию, совместив зарядные контакты робота с зарядными контактами базовой станции, после чего робот автоматически включится и начнет заряжаться. Для выключения робота снимите его с базовой станции, после
	чего нажмите и удерживайте кнопку
	в течение 3 секунд.

	Автоматическое возобновление уборки
	Если заряд батареи слишком низкий, робот автоматически вернется на базовую станцию для зарядки. После зарядки аккумулятора до соответствующего уровня робот возобновит выполнение незавершенных задач по уборке.

	Быстрое построение карты
	После первой настройки сети следуйте инструкциям в приложении, чтобы быстро построить карту. Робот начнет строить карту, не приступая к уборке. После того как робот вернется на базовую станцию, построение карты будет завершено и карта будет сохранена автоматически.

	Пауза/спящий режим
	Во время работы устройства нажмите на любую кнопку, чтобы приостановить процесс уборки. Через 10 минут после приостановки робот автоматически  перейдет в спящий режим. Все индикаторы на роботе  выключаются. Для выхода из спящего режима нажмите любую  кнопку на роботе или воспользуйтесь приложением.

	Режим «Не беспокоить»
	В режиме «Не беспокоить» робот не сможет возобновить уборку. В заводских настройках режим «Не беспокоить» выключен по умолчанию. Включить режим «Не беспокоить» и изменить его длительность можно в приложении. По умолчанию для режима «Не беспокоить» настроен период времени с 22:00 до 8:00.

	Перезагрузка робота
	Если робот не реагирует на команды или не выключается, нажмите и удерживайте кнопку
	в течение 10 секунд для его
	принудительного выключения. Затем нажмите и удерживайте кнопку     в течение 3 секунд, чтобы включить робота.
	RU



	Порядок использования
	Сухая и влажная уборка
	1. Начало уборки Чтобы запустить робота из базовой станции, нажмите кнопку
	на роботе или воспользуйтесь приложением. Робот построит
	оптимальный маршрут уборки и выполнит задачу по уборке согласно созданной карте.
	2. Автоматическая промывка насадок для швабры Во время уборки робот будет автоматически возвращаться  на базовую станцию для промывки насадок для швабры в соответствии с настройками в приложении. Базовая станция автоматически наполнит бак робота водой, и робот возобновит уборку.
	Порядок использования 3. Включите функцию автоопорожнения контейнера для пыли, а также автоматической промывки и сушки насадок для швабры После того как робот завершит уборку и вернется на базовую станцию для подзарядки, базовая станция автоматически удалит содержимое контейнера для пыли, а затем выполнит промывку и сушку насадок для швабры.
	RU


	Влажная уборка после сухой уборки
	В приложении включите функцию влажной уборки после сухой уборки, и робот автоматически уберет модуль швабры на базовой станции, чтобы пропылесосить пол. После завершения сухой уборки робот вернется на базовую станцию, чтобы установить модуль швабры, и базовая станция автоматически опустошит контейнер для пыли. Затем, после поднятия  основных щеток и боковой щетки, робот начнет влажную  уборку.

	Только сухая уборка
	В приложении включите функцию сухой уборки, и робот автоматически уберет модуль швабры на базовой станции и начнет сухую уборку.

	Только влажная уборка
	В приложении включите функцию влажной уборки, и робот проверит, установлен ли модуль швабры на базовой станции. Если нет — робот установит модуль швабры и после поднятия основных щеток и боковой щетки начнет влажную уборку.
	4. Очистите бак для отработанной воды Во избежание появления неприятного запаха, очистите бак для отработанной воды после того, как робот завершит задачу.
	RU



	Плановое обслуживание
	Компоненты
	Для обеспечения надлежащей работы устройства рекомендуется выполнять его плановое обслуживание в соответствии с разделом «Использование принадлежностей» в приложении или с таблицей ниже.


	Плановое обслуживание
	Фильтр промывочной панели
	1.После завершенияпромывкинасадок для швабры выньте робота и снимите фильтр промывочной панели.
	2. Промойте фильтр промывочной панели чистой водой, вытрите его насухо, а затем вставьте обратно в промывочную панель.
	3. Чтобы вернуть робота на базовую станцию, используйте
	приложение или нажмите кнопку робота на место.
	либо вручную установите
	RU
	RU



	Плановое обслуживание
	Мешок для сбора пыли
	1. Снимите крышку отсека контейнера для пыли и утилизируйте мешок для сбора пыли.
	2. Очистите пыль и грязь с фильтра сухим полотенцем.
	3. Установите новый мешок для сбора пыли.


	Плановое обслуживание
	RU
	Основные щетки
	1. Надавите на зажимы защиты щеток, чтобы извлечь защиту щеток и достать щетки из робота.
	3. Вставьте держатели основных щеток в прорези наклонно вниз так, чтобы напечатанные стрелки были направлены вверх.
	4. Установите крышку отсека для пыли на место.
	2. Выньте щетки, как показано на рисунке. С помощью инструмента для чистки, входящего в комплект поставки, удалите все волосы, запутавшиеся в щетках. После очистки прочно втолкните щетки в держатели основных щеток, пока они не встанут на место со щелчком.
	4. Совместите передний конец защиты щетки с прорезью, вставьте его вниз с наклоном, а затем зафиксируйте на месте.
	RU



	Плановое обслуживание
	Боковая щетка
	Всенаправленное колесо
	Открутите боковую щетку отверткой, очистите щетку от волос, а затем прикрутите ее обратно.


	Плановое обслуживание
	RU
	Вспомогательные подъемные колеса и основные колеса
	1. Поверните вспомогательное подъемное колесо так, чтобы стрелка «OUT» была направлена вверх, а затем вытащите колесо.
	3. После чистки поверните основное колесо так, чтобы совместились две стрелки (см. рисунок ①). Затем, повернув стрелку «IN» вниз, вставьте соответственно левое и правое вспомогательные подъемные колеса так, чтобы раздался щелчок. (см. рисунок ②).
	Примечание.


	Держатели насадок для швабры
	Снимите и очистите держатели насадок для швабры.
	·Отделите ось и обод всенаправленного колеса с помощью небольшой отвертки. Не прилагайте чрезмерных усилий. ·Промойте всенаправленное колесо под проточной водой, тщательно просушите и установите на место.

	2. С помощью подходящего инструмента удалите волосы, запутавшиеся в основном колесе и вспомогательном подъемном колесе.
	Click
	RU



	Плановое обслуживание
	Контейнер для пыли и фильтр
	1. Снимите крышку робота и нажмите на зажим контейнера для пыли, чтобы снять его.
	3. Осторожно постучите по корзине фильтра, чтобы удалить грязь.
	2. Снимите фильтр контейнера для пыли и опорожните контейнер.
	Примечание. Не пытайтесь чистить фильтр щеткой, пальцами или острыми предметами, чтобы не повредить его.

	4. Промойте контейнер для пыли и фильтр водой, а затем тщательно просушите их перед повторной установкой.


	Плановое обслуживание
	RU
	Датчики робота
	Протрите датчики робота мягким и сухим полотенцем, как показано на рисунке ниже:

	Зарядные контакты и область сигнала
	Очистите зарядные контакты и область сигнала мягким и сухим полотенцем.
	Датчик VersaLift
	Окно бампера Пространственные  двухлучевые  лазерные датчики
	Датчик края Бампер
	Датчики перепада высоты
	Датчик ковра

	Вентиляционные отверстия системы автоопорожнения
	Протрите вентиляционные отверстия системы автоопорожнения робота и базовой станции сухим и мягким полотенцем.
	Примечание.
	· Промывайте контейнер для пыли и фильтр только чистой водой. Запрещается использовать чистящее средство. · Используйте контейнер для пыли и фильтр только после их полной просушки.
	Примечание. Влажное полотенце может повредить чувствительные элементы робота и базовой станции. Для очистки используйте только сухое полотенце.
	RU



	Плановое обслуживание
	Бак для отработанной воды
	1. Извлеките бак для отработанной воды, откройте его крышку и вылейте содержимое бака.
	2. Промойте бак для отработанной воды чистой водой и с помощью инструмента для чистки, входящего в комплект поставки, очистите внутреннюю поверхность бака.

	Насадки для швабры
	Извлеките насадки для швабры из держателей и замените их.

	Аккумулятор
	Робот оборудован высокопроизводительным литий-ионным аккумулятором. Для гарантии оптимальной работы следите, чтобы аккумулятор был заряжен. Если робот не используется в течение продолжительного времени, выключите и уберите его. Во избежание повреждений от глубокой разрядки аккумулятора заряжайте робота минимум один раз каждые три месяца.


	Устранение неисправностей
	RU
	Проблема
	Решение
	Робот не включается.
	Робот не заряжается.
	Сбой подключения робота к сети Wi-Fi.
	Робот не может найти базовую станцию и вернуться на нее.
	Робот застрял перед базовой станцией и не может вернуться на нее.
	Низкий заряд аккумулятора. Зарядите робота на базовой станции и повторите попытку. Температура аккумулятора слишком высокая или слишком низкая. Рекомендуемая температура эксплуатации устройства: от 0 ℃ (32 ℉) до 40 ℃ (104 ℉).
	Базовая станция не подключена к источнику питания. Убедитесь, что оба конца кабеля питания корректно подключены. Зарядные контакты базовой станции и робота слабо контактируют. Очистите зарядные контакты. Проверьте разъем робота на наличие посторонних предметов и удалите их при необходимости.
	Неверный пароль от сети Wi-Fi. Убедитесь, что пароль для подключения к сети Wi-Fi введен верно. Робот не поддерживает сеть Wi-Fi с частотой 5 ГГц. Убедитесь, что робот подключен к сети Wi-Fi с частотой 2,4 ГГц. Слабый сигнал Wi-Fi. Убедитесь, что робот находится в зоне стабильного сигнала Wi-Fi. Робот не готов к настройке. Выйдите из приложения и зайдите еще раз, затем повторите попытку согласно инструкциям.
	Базовая станция отключена от источника питания или была перемещена, пока робот выполнял  уборку. Подключите базовую станцию к источнику электропитания или поместите робота на базовую станцию для зарядки. Вокруг базовой станции слишком много препятствий. Расположите базовую станцию на более открытом пространстве. Из-за перемещения робот может начать определять свое местоположение повторно. В случае сбоя повторного определения местоположения карта будет создана повторно. Если робот находится слишком далеко от базовой станции, он не сможет автоматически вернуться самостоятельно. В  таком случае необходимо вручную вернуть робота на базовую станцию. Протрите область сигнала базовой станции, чтобы удалить пыль или грязь.
	Проверьте, достаточно ли места с обеих сторон базовой станции и перед ней, чтобы робот не застрял. Маршрут возврата для подзарядки заблокирован, например, закрыта дверь. Робот может скользить, если участок пола перед базовой станцией слишком мокрый. В таком случае необходимо убрать излишки воды и повторить попытку. Рекомендуется переместить базовую станцию в другое место и повторить попытку.  Убедитесь, что удлинительная пластина рампы установлена правильно.

	Устранение неисправностей
	Проблема
	Робот не выключается.
	Робот заряжается медленно.
	В процессе  работы устройства увеличивается шум.
	Робот не придерживается установленного маршрута.
	Робот пропускает комнаты во время уборки.
	Решение
	Робота нельзя выключить во время зарядки. Чтобы выключить робота, рекомендуется убрать его с
	в течение 3 секунд.
	базовой станции, а затем нажать и удерживать кнопку  Если робота невозможно выключить согласно инструкциям, описанным в шаге 1, нажмите и
	удерживайте кнопку
	в течение 10 секунд, чтобы принудительно выключить его. Если проблема
	сохраняется, свяжитесь со службой послепродажного обслуживания.
	При низком заряде полная зарядка аккумулятора занимает около 4,5 часов.  Если робот используется при температуре, которая не соответствует установленному диапазону, скорость зарядки автоматически снижается, чтобы увеличить время использования аккумулятора. Зарядные контакты робота и базовой станции могли загрязниться. Протрите их сухим полотенцем.
	Проверьте фильтр контейнера для пыли на наличие засора. При наличии засора очистите или замените фильтр. В основных щетках или контейнере для пыли мог застрять твердый предмет. Проверьте и удалите  все твердые предметы. В основных щетках или боковой щетке мог запутаться посторонний предмет. Проверьте и удалите  все посторонние предметы. Переключите режим всасывания на «Стандартный» или «Тихий».
	Перед началом использования робота все посторонние предметы, такие как кабели питания и  тапки, необходимо убрать в сторону. Основное колесо скользит на влажной скользкой поверхности. Рекомендуется просушить влажные зоны перед началом использования робота. Протрите окно бампера и пространственные двухлучевые лазерные датчики робота чистым мягким полотенцем дочиста.
	Убедитесь, что двери в комнаты, которые необходимо убрать, открыты. Пространство перед комнатой, которую необходимо убрать, может быть влажным и скользким, поэтому робот скользит и работает некорректно. Попробуйте просушить пол перед началом использования робота.

	Устранение неисправностей
	Проблема
	Робот не может  возобновить уборку после подзарядки.
	Станция не удаляет содержимое контейнера для пыли автоматически.
	Аномальный уровень воды в промывочной панели.
	Держатель насадки для  швабры необычно  поднимается.
	Под баком для чистой воды или вокруг уплотнения имеется вода.
	Решение
	Убедитесь, что режим «Не беспокоить» выключен. В противном случае робот не сможет возобновить уборку. Робот не возобновит уборку, после того как вы вручную разместите робота на базовой станции или
	отправите его на подзарядку с помощью приложения или нажав кнопку  Проверьте, заполнен ли мешок для сбора пыли в отсеке для пыли. Если мешок для сбора пыли не заполнен, проверьте вентиляционные отверстия системы  автоопорожнения робота, базовой станции или контейнера для пыли на наличие посторонних  предметов. При наличии таких посторонних предметов своевременно прочистите соответствующую  деталь. Убедитесь, что уплотнение на баке для отработанной воды не ослаблено и установлено правильно.  В противном случае установите его повторно вручную. Если проблема сохраняется, свяжитесь со  службой послепродажного обслуживания. Аккуратно нажмите на бак для отработанной воды, чтобы убедиться, что он установлен правильно. Снимите фильтр промывочной панели и проверьте, не заблокирован ли слив для отработанной  воды, после чего при необходимости очистите его. Проверьте чистящий раствор. Запрещается использовать какие-либо другие чистящие средства  помимо одобренного чистящего раствора.
	Снимите держатель насадки для швабры, чтобы проверить, не застрял ли в нем какой-либо посторонний предмет, и попробуйте перезапустить робота. Если проблема сохраняется, свяжитесь  со службой послепродажного обслуживания.
	При снятии бака для чистой воды некоторое количество воды в трубе может остаться под баком или вокруг уплотнения. Это нормальное явление. Вытрите воду сухим полотенцем.
	Для получения дополнительной технической поддержки свяжитесь с нами на сайте https://global.dreametech.com

	Технические характеристики
	Робот
	Модель
	RLL84CE
	Время зарядки
	Около 4,5 ч
	Номинальное напряжение

	14,4 V
	Номинальная мощность

	75 W
	Рабочая частота
	2400–2483,5 MHz
	Макс. выходная мощность
	＜ 20 dBm
	При обычных условиях использования, между антенной данного оборудования и телом пользователя должно сохраняться расстояние не менее 20 см.


	Базовая станция
	Модель
	RCLE0101
	Номинальный вход

	220–240 V
	50–6
	0 Hz
	Номинальный выход

	20 V
	2 А
	Номинальная мощность (во время удаления пыли)
	Номинальная мощность  (во время промывки  горячей водой)

	700 W
	1160 W
	Номинальная мощность (во время зарядки и сушки)

	87 W
	Примечание. · Номинальная мощность (во время промывки горячей водой) определяется значением мощности в репрезентативном периоде (при температуре воды 25 °C). · Номинальная мощность (во время зарядки и сушки) определяется значением мощности в период полной нагрузки.



	Извлечение и утилизация аккумулятора
	Встроенный литий-ионный аккумулятор содержит вещества, представляющие опасность для окружающей среды. Перед утилизацией аккумулятора в соответствующем пункте переработки его должен извлечь из устройства квалифицированный специалист.
	– для утилизации аккумулятор необходимо вынуть из устройства;  – при извлечении аккумулятора устройство должно быть отключено от электросети;  – аккумулятор необходимо утилизировать безопасным способом.
	ВНИМАНИЕ!
	Перед извлечением аккумулятора отключите прибор от источника питания и максимально израсходуйте заряд аккумулятора. Ненужные аккумуляторы необходимо утилизировать в приспособленном для этого месте.  Запрещается оставлять устройство при высокой температуре во избежание взрывов.  При нарушении правил эксплуатации из аккумулятора может вылиться жидкость. В случае контакта с такой жидкостью промойте  пораженный участок водой и обратитесь за медицинской помощью.
	Инструкции по извлечению:
	1. Переверните робота, с помощью подходящего инструмента открутите винты на его задней части, а затем снимите крышку. 2. Чтобы извлечь аккумулятор, отсоедините клеммы между аккумулятором и печатной платой.

	Информация об утилизации и переработке отходов электрического и электронного оборудования
	Все устройства с символом раздельного сбора отработанного электрического и электронного оборудования (Директива WEEE 2012/19/EU) следует утилизировать отдельно от несортируемых бытовых отходов. С целью охраны здоровья и защиты окружающей среды такое оборудование необходимо сдавать на переработку в специальные пункты приема электрического и электронного оборудования, определенные правительством или местными органами власти. Правильная утилизация и переработка помогут предотвратить возможные негативные последствия для окружающей среды и здоровья человека. Для получения информации о местонахождении и порядке приема устройств в пунктах приема обратитесь в компанию, занимающуюся установкой оборудования, или в местные органы власти.

	Safety Information To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

	Usage Restrictions
	· This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be performed by children without supervision.
	· The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the appliance.
	· This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons. · Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance. Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot while it is operating.
	· Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the pools.
	· This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.
	· Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment. Otherwise, do not use the appliance.
	· If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or assembly available from the manufacturer or its service agent.
	· Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective barrier.

	Safety Information
	Usage Restrictions
	· Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or bumper as a handle for the robot.
	· Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and below 40°C. Make sure there is no liquid or sticky substance on the floor.
	· To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before operating the appliance.
	· Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into and damaging them.
	· Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot.
	· Keep the cleaning tool out of reach of children. · Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping. · Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is stationary or moving.
	· Only clean water and the officially-approved cleaning solution can be added to the clean water tank. Do not add any other liquid such as alcohol or disinfectant. The ratio of the cleaning solution to clean water can be checked on the cleaning solution bottle. Keep the cleaning solution out of reach of children.
	· Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or solvents.

	Safety Information
	Usage Restrictions
	· Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the appliance.
	· Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.
	· Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with any liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling and using them.
	· Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users are responsible for any loss or damage that arise from improper use of this product.
	Batteries and Charging
	· Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used with the model RCLE0101 base station.
	· Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station on your own.
	· Do not place the base station near a heat source. · Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's charging contacts.
	· Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.
	· If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact after-sales service.

	Safety Information
	Batteries and Charging
	· Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging if possible.
	· If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-discharging the battery.
	Laser Safety Information
	· The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/ A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.
	CLASS 1 LASER PRODUCT CONSUMER LASER PRODUCT EN 50689:2021
	For indoor use only
	Read operator's manual
	Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLL84CE is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqs
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	Product Overview
	Package Contents
	Robot
	Base Station

	Other Accessories
	Power Cord
	Base Station Ramp
	Extension Plate
	User Manual
	Auto-Detergent
	Compartment (pre-installed)
	Dust Bag × 2 (1 pre-installed)
	Mop Pad × 2
	(pre-installed)
	Mop Pad
	Holder × 2
	Washboard Filter (pre-installed)
	Cleaning Solution
	Cleaning Tool


	Product Overview
	EN
	Robot
	Dock Button
	Press to send the robot back to the base station
	Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock
	Power / Clean Button
	Press andholdfor3seconds to turn on or off
	Press to start cleaning after the robot is turned on
	Circular Status Indicator
	Solid Blue:Cleaningorcleanup completed
	Solid Green: Charging
	Blinking Orange: Error
	Button Status Indicator
	Solid White:Cleaning or cleanup completed
	Breathing White: Charging (not low battery)
	Solid Orange: Standby at low battery or paused at low
	battery  Breathing Orange: Charging (low battery)
	Blinking Orange: Error
	Blinking Pink: Camera activated
	Note: · Press any button on the robot to pause while the robot is cleaning or returning to charge.  · Child Lock can be enabled/disabled through the Dreamehome App.



	Product Overview
	Robot and Sensors

	Product Overview
	Robot and Sensors
	Cliﬀ Sensors
	Carpet Sensor Side Brush Extension Assembly Brush Guard Auxiliary Climbing Wheel Main Wheel
	MopExtend Assembly
	Omnidirectional Wheel
	Main Brushes Auxiliary Climbing Wheel Main Wheel Brush Guard Clip
	Mop Pad Holder Mounting Holes

	Dust Box
	Auto-Empty Vent
	Filter

	Mop Assembly
	Dust Box Clip
	Mop Pad
	Attachment Area
	Filter Clip
	Mop Pad Holder
	Mop Pad
	Reset Button/Wi-Fi Indicator · Press and hold for 3
	LED Auxiliary Light
	seconds to restore to factory settings
	Cover
	AI IR Camera AI HD Camera Microphones VersaLift Sensor Bumper Bumper Window 3D Dual-Line Laser Sensors
	Auto-Empty Vent Edge Sensor Charging Contacts Automatic Water Reﬁlling Inlet
	Connectors
	Note: The VersaLift sensor will be lowered when the robot is in standby mode, charging on the base station, or cleaning low-clearance areas.  In the case of cleaning low-clearance areas, do not move the robot as it may aﬀect its positioning.
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	Product Overview
	Base Station
	Cover
	Used Water Tank
	Clean Water Tank
	Dust Tank Cover Washboard Washboard Filter
	Ramp Extension Plate

	Used Water Tank
	Water Tank Clip
	Float Ball

	Clean Water Tank
	Water Tank Clip
	Water Pipe
	Filter Scale Inhibitor Floater


	Product Overview
	Base Station
	Status Indicator · Solid White: The base station
	is connected to power · Solid Orange: The base
	station has an error
	Auto-Detergent
	Compar tment
	Filter
	Auto-Empty Vents Signaling Area
	Dust Bag Slot
	Charging Contacts
	Automatic Water Adding Outlet
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	Reserved Slot for Connecting the Water Hookup Kit for Auto Reﬁlling and Draining  I : ON O : OFF
	Power Port Power Cord Storage Slot
	EN



	Preparing Your Home
	Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs to ensure the secure and smooth operations of the robot.
	Before cleaning, please move away unstable, fragile, valuable or dangerous items, and clean up cables, cloths, toys, hard objects and sharp objects on the ground to avoid being entangled, scratched or knocked over by the robot and causing losses.
	Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper place to leave more space. Note:
	To prevent the robot from missing areas that need to be cleaned, do not stand in front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.
	· When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.  ·The LED auxiliary light will provide auxiliary lighting in dimly lit environments. ·Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and toy parts, or sharp objects like construction waste, broken glass and nails, otherwise the ground may be scratched.
	Before Use 1. Place the Base Station and Connect to an Electrical Outlet Place the base station in a location that is as open as possible with  a good Wi-Fi signal. Leave enough space as shown in the ﬁgure and remove any objects in the shaded area. Insert the power cord into the base station and plug it into the socket.
	I : ON O : OFF
	Firmly insert the power cord upwards until the indicator turns on.
	Note:
	·Make sure that no objects might block the signaling area. ·To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing the base station on tile floors or marble floors is recommended.


	2. Install the Ramp Extension Plate
	Washboard Filter
	Note:
	Ensure the washboard filter is installed into place.
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	Before Use
	3. Remove Robot Protections and Install the Mop Assembly
	4. Connect the Robot to the Base Station
	Press and hold the button
	on the robot for 3 seconds to turn it
	on. Place the robot onto the base station with the mop assembly facing toward the washboard. Then you will hear a voice notiﬁcation when the robot successfully connects to the base station. After the robot is fully charged, the status indicators on the robot and the  base station will remain lit for 10 minutes and then dim.


	Before Use
	5. Add the Cleaning Solution  （1）Removethedusttankcover and pull out the auto-detergent compar tment. （2）Open the upper lid of the compartment and add the cleaning solution. （3）Close the lid of the compartment, put it back into the base station, and then reinstall the dust tank cover. The cleaning solution will be added automatically while working.
	6. Add Water to the Clean Water Tank  Take out the clean water tank from the base station and ﬁll up the tank with clean water. Then install it back into the base station.
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	Connecting with the Dreamehome App
	1. Download the Dreamehome App Remove the robot cover and scan the QR code on the robot, or search "Dreamehome" in the app store to download and install the app.
	QR Code
	2. Add Device Open the Dreamehome app, tap "Scan QR code to connect", and scan  the same QR code on the robot again to add the device. Please follow the prompts to ﬁnish the Wi-Fi connection.
	QR Code
	Wi-Fi Indicator · Blinking slowly: To be connected
	· Blinking quickly:
	Connecting
	· On: Connected

	How to Use
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	Turn On/Off
	Press and hold the button  power indicator will remain lit. Or, place the robot onto the base station by aligning the charging contacts of the robot with those of the base station, and then the robot will turn on automatically and begin charging. To turn oﬀ the robot, move the robot away from the
	for 3 seconds to turn on the robot. The
	base station and press and hold the button
	for 3 seconds.

	Fast Mapping
	After conﬁguring the network for the ﬁrst time, follow the instructions in the app to quickly create a map. The robot will start mapping without cleaning. When the robot returns to the base station, the mapping process has been completed and the map will be saved automatically.

	Pause/Sleep
	When the robot is running, press any button to pause it. If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically  enters sleep mode. All indicators on the robot will turn off. Press  any button on the robot, or use the app to wake up the robot.

	Auto Resume Cleaning
	If the battery is too low, the robot will automatically return to the base station to charge. After charging to the appropriate battery level, it will resume unﬁnished cleaning tasks.

	Do Not Disturb (DND) Mode
	When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be prevented from resuming cleaning. The DND mode is disabled by default at the factory. You can use the app to enable the DND mode or modify the DND period. The DND period is 22:00- 8:00 by default.

	Robot Restarting
	If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold the button     for 10 seconds to forcefully turn it oﬀ. Then, press and hold the button     for 3 seconds to turn the robot on.
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	How to Use
	Vacuum and Mop
	on the robot, or use the app to make the robot
	start from the base station. Then the robot will plan the optimal cleaning route and perform the cleaning task based on the created map.
	2. Auto mop washing When cleaning, the robot will automatically return to the base station to wash mop pads based on the mop pad cleaning frequency speciﬁed in the app. The base station will automatically reﬁll the robot's water tank and the robot will resume cleanup.
	How to Use 3. Automatically empty the dust box and wash and dry the mop pads After the robot finishes a cleaning task and returns to the base station to charge, the base station will automatically empty the dust box and then wash and dry the mop pads.
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	Mop after Vacuuming
	Enable the mopping after vacuuming function in the app, and the robot will automatically remove the mop assembly on the base station to vacuum the ﬂoor. After vacuuming is completed, the robot will return to the base station to install the mop assembly and the base station will automatically empty the dust box. And then, the robot will start mopping after the main brushes and side brush are raised.

	Vacuum Only
	Enable the vacuuming function in the app, and the robot will automatically remove the mop assembly on the base station and start vacuuming.

	Mop Only
	Enable the mopping function in the app, and the robot will automatically check if the mop assembly is installed on the base station. If not, the robot will install the mop assembly and start mopping after the main brushes and side brush are raised.
	4. Clean the used water tank After the robot has completed its task, please clean the used water tank to prevent any odor.
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	Routine Maintenance
	Parts
	To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.


	Routine Maintenance
	EN
	Washboard Filter
	1.Take out the robot and remove the washboard ﬁlter after the mop pad cleaning is complete.
	3. Use the app or press the button
	to return the robot to the base
	station, or manually put the robot back.
	2. Rinse the washboard filter with clean water, wipe it clean, and then reinstall it in the washboard.
	EN



	Routine Maintenance
	Dust Bag
	1. Remove the dust tank cover and discard the dust bag.
	2. Remove the dust and debris from the ﬁlter with a dry cloth.
	3. Install a new dust bag.
	4. Reinstall the dust tank cover.


	Routine Maintenance
	Main Brushes
	1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard, and then lift the brushes out of the robot.
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	3. With the screen-printed arrows facing upwards, insert the main brush holder into the slots downwards in an inclined way.
	2. Pull out the brushes as shown in the ﬁgure. Use the provided cleaning tool to remove any hair tangled in the brushes. After cleaning, push the brushes ﬁrmly into the main brush holder until they click into place.
	4. Align the front end of the brush guard with the slot, insert it downwards in an inclined way, and then press it into place.
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	Routine Maintenance
	Side Brush
	Unscrew the side brush with a screwdriver, clean the hair from the brush, and then screw it back on.

	Omnidirectional Wheel
	Routine Maintenance
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	Auxiliary Climbing Wheels and Main Wheels
	1. Rotate the auxiliary climbing wheel until the "OUT" arrow is facing upward, and then pull out the wheel.
	3. After cleaning, rotate the main wheel to align the two arrows (see Figure ①). Then, with the "IN" arrow facing downward, insert the  left and right auxiliary climbing wheels accordingly until they click into place. (see Figure ②).

	Mop Pad Holders
	Remove and clean the mop pad holders.
	Note:
	·Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the omnidirectional wheel. Do not use excessive force. ·Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it back after drying it completely.

	2. Use a proper tool to clean the hair tangled in the main wheel and auxiliary climbing wheel.
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	Routine Maintenance
	Dust Box and Filter
	1. Remove the robot cover and press the dust box clip to remove the dust box.
	3. Gently tap the basket of the ﬁlter to remove the dirt.


	Routine Maintenance
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	Robot Sensors
	Charging Contacts and Signaling Area
	Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth, as shown in the below ﬁgure:
	Clean the charging contacts and the signaling area with a soft and dry cloth.
	VersaLift Sensor
	Bumper Window 3D Dual-Line Laser  Sensors
	Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects to prevent damage.

	2. Remove the dust box ﬁlter, and then empty the dust box.
	4. Rinse the dust box and ﬁlter with water and dry them completely before reinstalling.
	Edge Sensor Bumper

	Auto-Empty Vents
	Cliﬀ Sensors
	Carpet Sensor
	Clean the auto-empty vents of the robot and the base station with a soft and dry cloth.
	Note:
	· Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any detergent. · Use the dust box and filter only when they are completely dry.
	Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the base station. Please use a dry cloth for cleaning.
	EN



	Routine Maintenance
	Used Water Tank
	1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the used water.
	2. Rinse the used water tank with clean water, and use the provided cleaning tool to clean the inner wall of the used water tank.

	Mop Pads
	Remove the mop pads from the mop pad holders to replace them.

	Battery
	The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make sure that the battery remains well-charged for daily use to maintain optimal battery performance. If the robot is not used for an extended period of time, turn it oﬀ and put it away. To prevent damage from over-discharging, charge the robot at least once every three months.


	Troubleshooting
	EN
	Problem
	Solution
	The robot will not turn on.
	The battery is low. Recharge the robot on the base and try again. The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature between 0℃ (32℉) and 40℃ (104℉).
	The robot will not charge.
	The base station is not connected to power, please make sure both ends of its power cord are correctly plugged in. The contact between the charging contacts on the base station and the robot is poor, please clean the charging contacts. Check whether there is any foreign object at the connectors of the robot and remove the foreign object if any.
	The robot fails to connect to Wi-Fi.
	The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network  is correct. The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi connection. The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage. The robot may not be ready to be conﬁgured. Please exit and re-enter the app, and then try again as instructed.
	The robot cannot ﬁnd and return to the base station.
	The base station is disconnected from power or moved when the robot is not on it. Please connect the base station to the power supply or place the robot onto the base station to charge. There are too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area. Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far from the base station, it might not be able to automatically return on its own, in which case you will need to manually place the robot onto the base station. Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.

	Troubleshooting
	Problem
	Solution
	The robot gets stuck in front of the base station and cannot return to it.
	The robot will not turn oﬀ.
	The charging speed is slow.
	Check whether there is enough space on both sides or in front of the base station to prevent the robot from being blocked. The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed. The robot may slip if the ﬂoor in front of the base station is overly wet. If so, clean the excess water before trying again. It is recommended to move the base station to a diﬀerent place and try again.  Make sure the ramp extension plate is installed properly. The robot cannot be turned oﬀ when it is charging. It is recommended to move the robot from the base
	for 3 seconds to turn it oﬀ.
	station, and then press and hold the button  If the robot cannot be turned oﬀ by performing step 1, press and hold the button  turn oﬀ the robot. If the problem persists, please contact after-sales service.
	for 10 seconds to forcibly
	It takes about 4.5 hours to fully charge the robot when its battery is low.  If you operate the robot at temperatures outside of the speciﬁed range, the charging speed will  automatically slow down to extend the battery life. The charging contacts on both the robot and the base station may be dirty, please wipe them with a dry  cloth.
	The noise increases while the robot is operating.
	Check whether the dust box ﬁlter is clogged. If so, clean it or replace it. A hard object may be caught in the main brushes or the dust box. Check and remove any hard object. The main brushes or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects. Switch the suction mode to Standard or Quiet.
	The robot moves without following the set route.
	Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot. Working on wet slippery surfaces causes the main wheel to slip. It is recommended to dry the wet places before using the robot. Wipe the bumper window and 3D dual-line laser sensors on the robot with a clean, soft cloth to keep them clean and unobstructed.

	Troubleshooting
	Problem
	Solution
	The robot misses the rooms to be cleaned.
	Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open. The place in front of the room to be cleaned may be wet and slippery, causing the robot to slip and work abnormally. Please try drying the ﬂoor before using the robot.
	The robot will not resume cleaning after charging.
	The station cannot automatically empty the dust box.
	The water level in the washboard is abnormal.
	The mop pad holder is raised abnormally.
	There is water under the clean water tank or around the seal.
	Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming cleaning. The robot will not resume cleaning after you manually place the robot on the base station or send the
	robot to charge via the app or the button
	Check whether the dust bag in the dust tank is full. If the dust bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the robot, the base station, or the dust box. If any, clean the blocked part in time.
	Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if  so. If the problem persists, please contact the after-sales service team. Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly. Remove the washboard ﬁlter and check whether the sewage drain outlet is blocked and clean it. Check the cleaning solution. Do not add any liquid other than the oﬃcially-approved cleaning solution.
	Please remove the mop pad holder to check if there is any foreign object stuck in it, and try to restart the robot. If the problem persists, please contact the after-sales service team.
	When taking out the clean water tank, some water in the pipe may be left under the tank or around the seal. This is normal. Please wipe with a dry cloth.
	For more support, contact us via https://global.dreametech.com

	Specifications
	Robot
	Model
	RLL84CE
	Charging Time
	Approx. 4.5 hours
	Rated Voltage

	14.4 V
	Rated Power

	75 W
	Operation Frequency
	2400-2483.5 MHz
	Maximum Output Power
	＜ 20 dBm
	Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.


	Base Station
	Model
	RCLE0101
	Rated Input

	220-240 V
	50-6
	0 Hz
	Rated Output

	20 V
	2 A
	Rated Power (during dust emptying)
	Rated Power (during hot  water cleaning) Rated Power (during  charging and drying)

	700 W
	1160 W
	87 W
	Note: · Rated Power (during hot water cleaning) is determined by the
	power value during the representative period (water temperature 25℃).
	· Rated Power (during charging and drying) is determined by the
	power value during full load period.



	Battery Disposal and Removal
	The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed by qualiﬁed technicians and discarded at an appropriate recycling facility.
	– the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;  – the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;  – the battery is to be disposed of safely.
	CAUTION:
	Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.  Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.  Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.  Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, ﬂush with water and seek medical help. Removal Guide:
	1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.  2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.
	WEEE Information
	All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing  over your waste equipment to a designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the installer or local authorities for more information  about the location as well as terms and conditions of such collection points.




