DreameL50 Ultra DREAME

PoboT-nunococ i weabpa 3 aBTOMAaTUYHUM CMOPOXXHEHHSAM Ta
CaMOOYMLLEHHAM LLIBabPU

Pob6oT-nbinecoc v weabpa ¢ aBTOMaTUYECKNUM ONOPOXHEHNEM U
CaMOOUNCTKOW LWBabpbI

Robot Vacuum and Mop with Auto-Empty and MopSelf-Cleaning

IntocTpauii B LLbOMy NOCiIGHMKY Npr3HayYeHo nue Ans foBiaku. Byab nacka, 3BepHiTb yBary Ha GakTUUHWIA NPOAYKT. IHCTpYKLis KOpUCTyBaya
MnntocTpauun B faHHOM pyKOBOACTBE MpeaHasHaueHbl TONbKO Ans cnpaBky. ObpaTuTe BHUMaHWe Ha GakTUYeCcKnii MpoayKT. MHCTpyKums nosb3osatens
The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product. Instruction manual
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IHbopMaLia Wwoao 6e3neku
L|_|,O6 YHUKHYTU Ypa>XeHHA eNneKTpuyHnMM CTpyMmoMm, BUHUKHEHHA MNoXeXi um TpaBMuU BHaCﬂi,D,OK HEeHaNe>XXHOro KOpnUcTyBaHHSA
MPUCTPOEM, YBaXKHO MPoUUTaiTe NMOCIOHMK KOPUCTYBaYa, MePLL HiX MOUMHATV KOPUCTYBATUCS MPUCTPOEM, | 36epexiTb Noro Ans

noganbLlloro BUKOPUCTaHHA.

Ob6MeXeHHs WwoJo  ®
BMKOPWCTaHHS

LLLo6 3ab6e3neunTn 6esneyHe KOPUCTYBaHHSA MPUCTPOEM i YHUKATM MOXNBUX PUSNKIB,
LiTAM BikoM 0 8 pokiB, ocobam Noxunnoro Biky 1 ocobam 3 ¢isUHMMU, CEHCOPHUMMU
UM PO3yMOBUMU BaJaMK, a TaKOX 0cobam, AKi He MaroTb AOCTaTHIX 3HaHb YL 4OCBidY,
3a60pPOHEHO KOPUCTYBATUCSA UMM NPUCTPOEM 6e3 Harnsay o4HOro 3 6aTbKiB um
orikyHa. [litam 6e3 Harnsay 3ab0pOHEHO 34iNCHIOBATU OUMLLEHHS Ta NOTOUHE
06CnyroByBaHHS.

MpUCTpi MOXXHa BUKOPUCTOBYBATY TiflbkKM PA30M i3 6/T0KOM XUBMEHHS, KU BXOAUTb
[0 KOMMEKTY.

Llei npncTpiin MiCTUTb akyMynIsiTOPW, BUAMATK SKi MOXYTb NMLle KBanipikoBaHi ocobu.
3BiNbHITb AiNAHKY, Ky NOTPiIGHO NpubpaTn. LiT! He NOBMHHI rPaTUCA 3 MPUCTPOEM.
MopbanTe, Wo6 Mg yac poboTn anapaTta AiTU N AOMALLHI TBApUHK NepebyBann Ha
Be3neuHin BigcTaHi Big HbOro.

He BcTaHOBNIONTE, HE 3apsaXKaNTe Ta HE KOPUCTYNTECS MPUCTPOEM Y BaHHUX YUu
nopsm, i3 bacenHamu.

Lie BUpi6 npusHaueHnn Tinbkun ons npubrupaHHs nignoru B 4oMallHix ymoax. He
KOPUCTYNTECS HUM HaABOPI, Ha ByAb-SKMX IHLLIMX MOBEPXHSAX, KPIM Migaoru, a Takox y
KOMEPLINHMX U MPOMUCIOBUX YMOBAX.

MNepekoHanTecsa B TOMy, LLO anapaTt NpaBuibHO QYHKLIOHYE B HANEXHNX YMOBaX.
AKLLO Lie He TaK, He KOPUCTYNTECh MPUCTPOEM.

LLLo6 yHMKHYTK HeGe3neKkn B pasi MOLLKOLXKEHHS LLHYpPa XMUBMNEHHS, NOro Chig,
3aMiHUTW Ha CreujiaNibHUIA LWHYP YK BY30/, AKUIN MOXHa NpuabaTn B BUPOOHMKA Ui
Noro areHTa 3 06CnyroByBaHHs.



IHpopmauis wono 6esnexku

ObMexXeHHs Woao
BUKOPUCTAHHSA

He BrkopuctoBynTe poboT Ha 4iNsHLUI, pOo3TallOBaHIl BULLE Bif, PiBHS Miga0rn, aKLwo
BOHa HE OrOPOKEHa 3aXMCHUM Bap'epoM.

He po3swmillyiite poboT goropu aHom. He kopucTtyintecs kpuwkoto LDS (nasepHoro
[aTumnKa BiacTaHi), KPMLLKOK poboTa U 6amMnepoM sk pyukoto poborTa.
BukopucTtoByiiTe poboTa 3a TeMnepatypu BuLle 0°C i Huxue 40°C. NepekoHanTecs B
TOMY, L0 Ha Nigno3i HEMAE PIANH UM NUMKNUX PEYOBUH.

LLlo6 YHUKHYTM MOLLKOOXEHD UM TPaBMyBaHHS BHAC/AOK NepeTsaryBaHHs NpenMeTiB,
nepemn noYaTkoM KOPUCTYBaHHS MPUCTPOEM NpUbepiTh i3 Nignorn byab-aki
He3aKpinieHi NpeaMeTn, CXoBanTe Kabeni i LUHYPU XXUBMEHHS.

MpnbepiTb i NigIorn KPUXKi un apibHi NpeaMeTy, Wob YHUKHYTK Hai3ay Ta iX
MOLLKOAXKEHHSI POBOTOM.

TpuManTe BoNoccs, NanbLi YK iHLWI YaCTMHW Tifla noaani Bif BCMOKTYBa/lbHMX OTBOPIB
poboTa.

TpuManTe OUMCHUIN IHCTPYMEHT Nogani Big AiTen.

He kopucTynTecb NPUCTPOEM Yy KiMHaTI, Ae CnnuTb OUTUHa abo HEMOBNS.

He cTaBTe giTen, goMallHiX TBapWH Uun byab-aki npegMeTn 3Bepxy Ha poboT,
He3asIeXXHO Bif TOro, CTOITb BiH Ha MICLLi UM pyXaeTbCs.

Y pezepByap 415 YMCTOI BOAM MOXHA 404aBaTH INLLE YACTY BOAY Ta OQiLifHO
CXBaneHun Mmutounin 3acid. He gonaeanTe 40 HbOro iHLWI PiaMHK, SK-0T CANPT abo
3aci6 gns pesiHdekuii. CniBBiAHOLEHHS MAUNHOMO PO3UNHY 4O YMCTOT BOAM MOXHA
Oi3HATMCA Ha NASLWLUI 3 MUOUMM PO3YMHOM. TpuManTe MUAHUI PO3YMH NoLani Big,
niten.

He BrkopucToBynTe poboT A5 NpubrpaHHs Oyab-SKNUX Nerko3anMmUCcTUX NpenMeTIB.
He BrkopuctoBynTe poboTa 45t 36MpaHHs Nerko3anMnCTX U BOrHEHebe3neuHmx
PiOVH, KOPO3IMHO-aKTUBHMX rasiB UM HepO3BeLEHMX KMCIOT ab0o PO3UMHHUKIB.




IHbopmMaLuia woao 6esneku

ObMeXxXeHHSA LLoa0 °
BMKOPUCTaHHS

AkymynaTopum i
3apsaka

He nunococbTe TBEpAi um rocTpi npeameTn. He BUKOpUCTOBYITE anapart 45
36MpaHHSA Takmx NpeaMeTIB K KaMiHHSA, BEIMKMX LUMATKIB Nanepy um 6yab-skmx
npeameTiB, AKi MOXYTb 3aCMITUTK anapar.

MepL HiXX NounHaTK Byab-sKi POBOTN 3 QUULLLEHHS UM TEXHIUHOIO
06CnyroByBaHHA anaparta, BUTAMHITb BUJIKY 3 PO3ETKM.

He npoTupainte poboT um 6a30By CTaHL,iKO MOKPOK CEPBETKOK Ta He
OMoNiCKynTe iX XOAHO pianHOoLo. MNepen BCTAHOBMNEHHAM Ta BUKOPUCTAHHSM
BUMUTUX AeTanen ix HeobxifHO MOBHICTHO BUCYLUNTW.

BukopucToByinTe Lel BUpI6 3rigHo 3 BKasziBkaMu, HaBeaeHMuU B [10CiOHMKY
KopucTyBaya. KopncTyBaui HeCcyTb BiAMoBiAanbHICTb 3@ byab-sKi 36UTKKN abo
MOLLKOAXKEHHS, L0 BUHUK/IM BHACIAOK HEHANEXHOr0 BUKOPUCTAHHS LIbOro
BUPOOY.

He BUKOpMCTOBYMTE akyMynATOpP UM 6a30BY CTAHLLKO CTOPOHHLOIO BUPOOHUKA.
Po60T MOXHa BMKOPUCTOBYBATU TiflbKM CMifIbHO 3 6a30BOKO CTaHLiEr0 Moaeni
RCLEO101-2.X

He HamaranTecs caMoTy>Ku po3bupaTti, peEMOHTYBATK abo 3MiHIOBATK
KOHCTPYKL,i0 akyMynsiTopa um 6a30BOI CTaHLLl.

He cTaBTe 6a30By cTaHUj0 6ins oxxepena Tenna.

He BMKOPUCTOBYNTE MOKPY TKaHMHY Ta He TOPKanTecs MOKPUMN pyKaMu
3apsAOHMX KOHTaKTiB 6a30BOI CTaHLiT 3 METOH IXHbOrO OUULLLEHHS.

He Buknpgante ctapi akymynaTopu HEHanexXHUM UMHOM. HenoTpibHi
aKyMy/iiTOpM CAif, 34aBaTh 40 BiAMNOBIAHOrO MyHKTY MOBTOPHOI NepepobKu.



IHpopmauis wono 6esnexku

AkymynaTopwm i
3apsaka

IHpopMaLis woao
6esnekun
BMKOPUCTaHHSA
nasepHoro
BMMNPOMIHIOBaHHS

Y pasi MOLUKOAXEHHS UM PO3PUBY LLUHYPA XMB/IEHHS HEranHO NPUMWHITL 1Oro
BUKOPWCTaHHS | 3BEPHITbCS Y Cy>6y CepBicHOro 06CNyrosyBaHHS.
MNepekoHanTecs B TOMy, LLIO Mifg, Yac TPAHCMOPTYBaHHSA POOOT BUMKHEHWUN i, SKLLO
MOX/IMBO, 30epiraeTbCs B OpUriHasIibHOMY MakoBaHHI.

Ao poboT He byae BMKOPMCTOBYBATUCS MPOTArOM TPMBAIOro Yacy, MOBHICTHO
3aps4iTb NOro, MNOTiM BUMKHITb | 36epirante B CyXoMy MpoxosiogHoMy Micu,. LLLo6
YHUKHYTWU Nepepo3psiaKaHHs akyMynaTopa, 3apsaxanTte poboT NpuHarMHi pa3 Ha
3 mic.

JlazepHuin patumk y ubomy BUpo6i Bignosigae ctaHgapTy IEC 60825-1:2014/EN
60825--1:2014/A11:2021 gnsa nasepHux Bupobie knacy 1. IMig uac poboTu
Na3epHOro Aatunka He AornyckanTe NoTpanssiHHA B OYi 1a3epHOro
BMMPOMIHIOBaHHSI.

NA3EPHWN BUPIB K/TACY 1

CNOXWMBYUNM NA3EPHU

BMPIB EN 50689:2021

ﬂ Tinbkn ANa BUKOPUCTAHHA B MPUMILLEHHI

L] NpounTaiitte nocibHNK 3 excnnyaTauii

Liym pokymeHTom komnaHis «pime Tpenainr (TaHbuziHb) Ko., JIta.» (Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.) 3asBnse, Wwo pamgioenekTpoHHe
obnanHaHHa Tuny RLL94CE Bignosinae sumoram JupekTtunen 2014/53/EU. MoBHMI TeKCT aeknapadii npo BianosigHicTb €EC AoCTynHMI 3a
HacTynHo iHTepHeT-agpecoto: https://global.dreametech.com

3 MOBHMM TEKCTOM €/IEKTPOHHOMO MOCiBHMKa MOXHa 03HaNoOMUTUCS, BiABiaaBLUM Beb-cTOpiHKy https://global.dreametech.com/pages/user-

manuals-and-fags




OcHoBHa iHpopMaLia npo BMpi6

BMicT nakoBaHHs

basoBa cTaHuis

IHWi akcecyapu

( ] T
LLHyp Mnatdopma MocibHmK Bincik ons mutouoro

>KUBMEHHSA po3WwupeHHs B'i3ay KopucTyBaya 3acoby, AKui

Ha 6a30By CTaHLi0 aBTOMAaTUYHO

noaaeTbecs

(nonepenHbo

BCTaHOB/NEHO)

Haknapka Tpumau ®inbTp MUNHOT MuiHWIA PO3UnH
LwBabpm, 2 Wr. Haknamku n natdopmu
(nonepeaHbO weabpu, (nonepenHbo
BCTaHoB/EHO) 2 wr. BCTaHOB/NEHO)

Miwok ons
nuny, 2 wrt.

(1 nonepeaHbo

BCTaHOBJ/IEHO)

OuuncHwuin
IHCTPYMeHT



OcHoBHa iH$popMaLiis npo BMpi6

o 2 KHOMKa TOYKOBOro NnpubunpaHHa
- HaTUCHITb, W06 po3noyaT TOUKOBE NPUBMPAHHS

» KHOMKa XnBneHHs / npnbrpaHHs
] - LLL06 YBIMKHYTW / BUMKHYTW POBOT, HATUCHITb | yTPUMYINTE KHOMKY

NPOTArOM 3 CeKyHz,
- HaTWCHITb, Wo6 nouatn NprbUpaHHs Micia BBIMKHEHHs poboTta

“ o ) KHOMKa noBepHEeHHSs Ha [OK-CTaHLi0
- HaTucHiTb, Wob Bignpasnt poboT Hazag Ha 6asoBy cTaHLio
- HaTWUCHITb i yTPUMYIiTE MPOTATOM 3 CeKYHA, W06 BUMKHYTN
6n0KyBaHHS Big, aiten

IHOMKaTop CTaHy

- MOCTINHO CBITUTBLCA BiNVM KONbOPOM: NpMbUpaHHA BigbyBa€eTbCA
un 3aBepLueHo

- MoBiNnbHO 6aMaEe 6iNM KONbOPOM: 3apPAAKAETLCA (PiBEHb
3aps Ay akyMynaTopa He HU3bKnii)

- MOCTiHO CBITUTbCA MOMapaHUeBMM KOIbOPOM: Nepexia B
pPeX1M 04iKyBaHHS NP HU3bKOMY 3apsfi akymynatopa abo
npuU3ynuHeHHs poboTn BHACNIAOK HU3bKOTO 3apsay akymynsTopa

- MoBiNbHO 6/1MMAa€E OpaHXeBNM KOJTbOPOM: 3apsAaKAETbCs (PiBEHb
3apsa Ay akyMynsaTopa HN3bKNIiA)

- BAMMae opaHXeBUM KOSIbOPOM: NMOMUIKA

MpuMiTKa:

- LWo6 npu3ynnHuTK poboT nig yac npubrnpaHHsa unm NoBepHeHHs
Ha 3apagKy, Cnif HaTUCHYTN Ha HbOMY ByAb-SKYy KHOTKY.

- MyHKUit0 610KyBaHHS Bif AiTell MOXXHAa BBIMKHYTN/BUMKHYTU
uepes gogaTtok Dreamehome.



OcHoBHa iHpopMaLia npo BMpi6

Pob6or i matumnku

——— o KHonka «CKkungaHHs
HanalTyBaHb»

- HaTucHiTb i yTpumyinTe
NpPOTAroM3 cekyHp, Lo6
BiJHOBWTW 3aBOCHKi
HanawTyBaHHs

[onomixHe cBiTnomiogHe
OCBIT/IEHHS

IY kamepa 3 3apatHi o
BUKOpUCTaHHAM LLI KOHTaKTK
Kamepa HD 3
BUKOpUCTaHHAM LLI

Kpuwka

IHovkaTop Wi-Fi

ro Kpuwka LDS

Jatunk kpais

o BnyckHun oTBip Ana
aBTOMaTWMYHOrO
3aMnoBHEHHS BOAOKO

° JlazepHuin gatumk BigctaHi (LDS)

N

Bamnep

_ BeHTunauinHmnin
> BikoHLe 6amnepa oTBip AnA

aBTOMaTUYHOIro
CMNOPOXHEHHSA

o [BONIHINHI 06'eMHI NasepHi o Pos’emun

AaTUNKN




OcHoBHa iH$popMaLiis npo BMpi6

Pob6or i matumnku

[aTunkn 3aBUCaHHS

[aTumk kmnuma

Bnok nogoB>xyBava 6iuHOT LLiTKM

PisHoHanpaBneHe koneco

3aXUCHUIA KOXYX LLiTKL ©

OnopHa Hixka

o OCHOBHI LLiTKKN
OnopHa Hixka

[&);
T
[LTTTTITT
LITTTTTT]

[onoBHe Koneco o

["onoBHe Koneco

o dikcaTopy 3aXMCHOro KOXyXa LLiTKN

MopExtend B 360pi o—

MoHTaXxHi oTBOpU A4Ns TpMMava

BeHTunauinHmnm .

dikcaTtop
l nunosbipHuka

oTBip Ans
aBTOMaTUYHOrO
CMNOPOXHEHHA 3aTuckauy
DinbTp oinbTpa

Hakflagku Wweabpu
[onoMixHe KoniwaTko

LLIBabpa B 360pi

30Ha KpinneHHs
Haknagku weabpu

Tpumau Haknagkmn
LwBabpun

Haknagka
LwBabpun




OcHoBHa iHpopMaLia npo BMpi6

BasoBa cTaHuis

KpuLuka o

PesepByap ans
BUKOPWUCTaHOI BOAU
Pesepsyap ona uictoi Boau

Kpwiuka pesepyapa ona niny o——|

MwuiiHa nnatdopma o |

PinbTp MUNHOT NnaTdopMK

Mnatdopma posLmnpeHHs
B'izay

PesepByap ons BMKOpUCTaHOI BOOU

dikcaTtop

MNMonnaBkoBa Kynsa

o ®ikcatop
pesepByapa 41
BOAU

Tpy6ka ons soan

o PinbTp
o IHriBiTOp Hakmny
» [onnasok

pesepByapa 4/ BOAy



OcHoBHa iH$popMaLiis npo BMpi6

— - IHonkaTop cTany

* [ocTiliHO CBITUTbLCS BiNUM
KonbopoM: 6asoBa cTaHLinA
nig’efHaHa 00 XUBNEHHA
———_[ = - [ocTiiiHO CcBiTMTbCA

- rnomMapaHJYeBUM KOJTbOPOM:
nomusnka 6a3oBoi cTaHLil

Biacik Ans MMIOUOrOo——
3acoby, AKun
aBTOMATMUHO

nofaeTbcs ) .
‘ o OTBip ons MillKa

i N " \Y
DinbTp 7%@ ) \\ ans auny
BeHTunauinHi otsopu

071 aBTOMaTUUHOMO <1

cnopo>KH§HHﬂ 3apsaHi KOHTaKTU
30Ha nepegavi Ta o]
OTPVMaHHS curHany

|

[
\\

o BunyckHui oTBip
0N aBTOMaTUYHOT
3anpaBKku BOLOKO

S

¥’,“”__,/

—  , 3apes3epBoBaHuMI Na3 4ns

NiAKOYEHHS KOMIMIEeKTY
0018 nojadi Boan ans
ABTOMAaTWUYHOI 3aMnpaBK# i
37mBYy

['Hi300 XMBMEHHA

[Hi3no Ans 36epiraHHs LWHypa
SKUBIEHHS

Mpumitka: KomMnnekT ons nofadi Boay 415 aBTOMATUYHOI 3anpaBky i 311By

nponaeTbes okpeMo. (BiH LOCTYMHWMIA uLLe Y AesKux perioHax.)



MigroToBka nomMeLlKaHHSA

n

Mepen NpubrpaHHaM NpubepiTe HECTINKI, KPUXKI, LiHHI U1 HebGe3neuHi
npenmeTw, 3abepitb Kabeni, TKaHVHHI NpeaMeTH, irpaLLKu, TBEPAI i rocTpi
npeaMeTy, Po3TalloBaHi Ha Mianosi, Wob poboT He 3aTArHyB, He NoAPSMNaB un
He BAAPUB iX, CMPUUMHMBLLN TaKUM YMHOM MaTepianbHi 36UTKN.

NN

v

BiguvHiTh ABEpi KiMHaTK, Ky NOTPiBHO NpubpaTw, i nepecyHbTe Mebni Ha
BiAMOBIAHI Micus, LWO6 y KiMHaTI 6yno binbLue BiflbHOro NPocTopy.

MpwumiTka:

Mepen NpubrpaHHAM nocTaBTe Gi3nUHMI 6ap'ep Ha Kpako CXoMis, o6
3abesneunTyn HafiliHe i 6e3nepebiliHe GyHKLiOHyBaHHS poboTa.

Lo

(2

LLlo6 He nepeLukoaXaTh poboTy po3ni3HaBaTh LiNsHKM, SKi NOTPiIGHO Npubupaty,
He cTaBalTe Ha LAsXy y poboTa, Ha noporax, y KOpuaopax un y By3bKux
NpoxoAax.

-Mig yac nepLIoro BUKOpPUCTaHHS poboTa CnigkyiTe 3a Moro poboToto, o6 BUACHO yCyBaTH 3 NOTO LLUSXY MOXX/IMBI NepeLlKoau.
- JONOMIXHWIA CBITNOAIOAHWI NixTap 3a6e3neunTb 40AATKOBE CBIT/IOAIOAHE OCBIT/IEHHSA B YyMOBaX HELOCTATHBOI OCBITIEHOCTI.
‘He nunococbTe TBEpAi NpeaMeTy, SK-0T KaMeHi, cTanesi Kyni i aeTani irpallok, um rocTpi npeaMeT, ak-oT by aiBesibHe CMITTS, po36uTe CKI0 Umn LBAXU, — Lie MOXe

NPW3BECTU A0 YTBOPEHHS NOAPSAMNMUH Ha NiAnosi.



NMepen BUKOPUCTAHHAM

1. YcTaHoBITb 6a30By CTaHLit0 Ta NigkouiTh 1T 00
eN1IeKTPUYHOT PO3ETKU

Po3MicTiTb 6a30By CTaHLit0 B MakCUMasibHO AOCTYMHOMY MicLii 3
xopowwmm curHanom Wi-Fi. 3anuwite HaBKOO Hel [OCTaTHBO MicLs, K

NnoKasaHo Ha MastoHKy, i IpubepiTe byab-AKi NpeaMeTH i3 30HU HaBKOJO.

BcTaBTe po3’eM LUHypa XVBMEHHS B 6a30BY CTaHL0, a BASKY — B
pO3ETKY.

BcTaBTe LWHYp XVBNEHHS,
no6pe NpUTUCHYBLUK A0Tr0o
L0ropu, AOKM He YBIMKHETBCS
iHOMKaTop.

Mpumitka:

+ MNepekoHawiTecs, LLLO XOAHI MPeaMeT! He NepeKkpuBatloTb 30HY CUrHani3aLii.

+ LLlo6 3ano6irTi yTBOPEHHIO M/IsAM Bif BOAU Ha AePeB sHil Nianosi um kuaumi,
PEKOMEHAYETbCS PO3MilLlyBaTV 6a30BYy CTaHL,iKO Ha Migf103i, MOKPUTIN KepaMiuHO
MIUTKOO YN MaPMypPOM.

2

<| - O

2. YcTaHoBITb NnaThopMy posLIMPEHHs B'i3ay

= =%
n natopmu

Mpwumitka: MepekoHarTecs, Wo GinbTp MUNHOT NNaTGOPMM BCTAHOBIEHO Ha MicLie.




MNepen BUKOPUCTAHHAM

3. 3HiMiTb 3axucHi geTani poboTa i BCTAHOBITL LWBabpy B 360pi 4. Nin’enHante poboT [0 6a30B0T CTaHLLT

LLlo6 yBIMKHYTU POBOT, HATUCHITb | YTPUMYIATE KHOMKY XMUBMNEHHS

Ha HbOMY MPOTSArom 3 cekyHp. MocTaBTe poboT Ha 6a30By CTaHLiO
Tak, Wob LwBabpa B 360pi Byna posMileHa y HanpsaMKy MUAHOT
nnatdopmu. Konu poboT ycnilHo NiaKIounMTbCs A0 6a30B0I CTaHLl,
NposyHae ronocose nosigomMneHHs. Konm poboT noBHicTo
3apsAaMTbCS, IHAMKATOPY CTaHy Ha PoboTi 1 6a30Biv cTaHuil byayTb
cBiTUTUCS NpoTarom 10 xB, @ MOTIM 3racHyTb.

Mpumitka: Mepep, nepLunM BUKOPUCTaHHAM PEKOMEHLYETbCS MOBHICTIO 3apAanTU
po6oT. AKLLo poboTa He BAAETLCSA YBIMKHYTV BHACIAOK NMOBHOrO PO3PSAXKaHHS
aKyMynaTopa, 3'eaHainTe poboTa 3i CTaHLIE BPyUHY, LLO6 3apaanTm Moro.

13



NMepen BUKOPUCTAHHAM

5. Hanute MuiAHWI po3unH

(1)3HiMiTbKpULLKYpPE3€epBYapa 415 MUY | BUTAHITL BIACIK Ang
aBTOMaTWUYHOI NoJayi MUAHOIO PO3UUNHY.

(2) BigkpuiiTe BEpXHIO KPULLKY BIACIKY 1 HANUITE Y HBOTO MUAHMIA
PO3UUH.

(3) 3akpuiiTe KpULLKY BiACiKy, MOCTaBTe MOro Ha3aL y 6a30By CTaHLLO
Ta BCTaHOBITb Ha MicLie KpULLKY pe3epByapa 4ns nuny. Mig uac pobotu
MWUAHWIA PO3YMH aBTOMATUYHO AOLAETHCS.

MpwumiTka:

- Biacik ona MuiiHoro 3acoby, skuii aBTOMaTUUHO NMOJAETLCS, MOXKHA 3aMOBHUTH
MWUAHUM PO3UYMHOM, SKUIA MaHyETbCA BUKopucToByBaTu. LLL06 yHuKaTu
HecnpaBHOCTEW, He HanMBalTe iHLWY PianHY, KpiM 0dILiNHO 403BOIEHOrO
MWUAHOrO PO3UMHY.

- YCTaHoBITb BiACiK A5 aBTOMATUYHOI Nojavi MUAHOrO PO3UMHY A0 KaLaHHS.

6. Hanuite Bonoy B pesepByap 41 UACTOI BOAU

BuiimiTb i3 6a30B0T CTaHL,i pe3epByap 4S9 UACTOI BOAM 11 3aMOBHITb
"oro uncTtoto BoLoto. Micns uporo BCTaHOBITb MOro Ha MicLie B 6a3oBy
CTaHL,to.

MpwumiTka: He HanvBaliTe B pe3epByap A5 BOAW rapsyy BOAy: Lie MOXe
npussecTn oo fedopmadii pesepsyapa.



NigknioueHHs oo poaatky Dreamehome

1. 3aBaHTaxTe gogaTok Dreamehome

3ickaHynte QR-kof Ha poboTi abo 3HaNAITb Y MarasuHi
nporpamMHoro 3abesneveHHs HasBy «Dreamehomey, w06
3aBaHTaXWUTW i BCTAHOBUTW [0,04aTOK.

MpumiTka:

- MigTpumyeTbes Tinbkm Wi-Fi 3 yactoTtoro 2,4 Iw,.

- Y 3B'A3Ky 3 OHOB/IEHHSIM MPOrPaMHOro 3abesrneyeHHs nodaTka, GakTuuHi
onepaLii MoXyTb BiAPI3HATUCS Bif IHCTPYKL Yy LLbOMY MOCIGHMKY.
BukoHy#Te BKasiBKy, L0 Bi4MOBiAAIOTb NMOTOYHIN Bepcil JoAaTtky.
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2. Jopante npucTpin

Binkpuiite nopatok Dreamehome, HaTucHITL none «Scan QR code to
connect» (CkaHyeatv QR-Kof ANs MiAKNOUEHHS) Y NpaBoMy
BEPXHbOMY KYTi i LLie pa3 3ickaHynTe Ha poboTi Tol camuin QR-

Ko, Wob fAonatn NpucTpii. BUkoHaBLIN BKa3iBKYM, 3aBEPLLITb
BCTaHOBMEHHS 3'eaHaHHsA 3 Wi-Fi.

Mpwumitka:

* W06 ckuHyTU 3'egHaHHa Wi-Fi, NoBTOPITb KPOK 2 i, BUKOHYHOUU BKa3iBKM,
3aBepLUiTb BCTAHOB/EHHA 3'eaHaHHs 3 Wi-Fi.

- LLLo6 BigknounTy npucTpin Big mepexi Wi-Fi, HaTUCHITb | yTpUMynTe KHOMKY
«CKnAaHHs HanalTyBaHb» Ha POBOTi MPOTAroM 3 CeKyHS.

o IHankaTop Wi-Fi
- MNoBinbHO 6ANMaE:
OUIKYETbCA 3 €AHAHHS
- lWBnako 6nmmae:
MioK/IFOYEHHS
* YBIMK.: 3'€AHaHHA
BCTaHOB/IEHE




Cnoci6 BUKOPUCTaHHSA

YBiIMKHEHHSA/BUMKHEHHS

LLlo6 yBIMKHYTU POBOT, HATUCHITb | YTPUMYINTE KHOMKY >XUBMIEHHS
NPOTAroM 3 CeKyH[. IHAMKaTOP XUBNEHHSA NPOLOBXYBaTUME CBITUTUCS.
Mo>KHa TakoX MOoCTaBUTV POBOT Ha 6a30By CTaHLLto, CyMiCTUBLUN
3apAmHi KOHTaKTW poboTa 3 KOHTakTamMy 6a30BOi cTaHu,i, — Toai poboT
aBTOMATWMYHO YBIMKHETBCSA Ta NMOYHE 3apAaXaTUCs.

LLlo6 BUMKHYTV pOBOT, 3HIMITb N1Oro 3 6a30BOI CTaHL,i Ta HATUCHITD i
YTPUMYIMTE KHOMKY XMBEHHS NMPOTArOM 3 CEKYH.

LLIBnake cknafaHHs KapTu

YnepLue BMKOHaBLUM HanalTyBaHHSA KOH®irypaLii mepexi,
BMKOHaWTe BKa3iBKM B LOAATKY, LLO6 LIBMAKO CTBOPUTY KapTy.
Po60oT nouHe cknagatn kapTy 6e3 npubupaHHs. Konn pobot
rnoBepHeTbCS Ha 6a30By CTaHLt0, CTBOPEHHS Manu byae
3aBepLUeHo, i ii byae aBTOMaTUUHO 36epexeHo.

Maysa/coH

Konun poboT npaLtoe, HaTUCHITb BYyAb-sIKY KHOMKY, LLLO06 NPU3ynnuHUTA
poboTy.

AKLLO po6OT NPU3yNMHEeHW foBLe HixXX Ha 10 XB, BiH aBTOMaTUUHO
NepexoamTb Y PeXnM cHy. Yci iHankaTopy Ha poboTi 3racHyTb.

LLlo6 BMBECTW POBOT i3 PEXMMY CHY, HATUCHITb BYAb-sIKY KHOMKY Ha
poboTi abo ckopucTanTecs [OLATKOM.

MpumiTka: AKLWO PO6OT MPU3YNUHWTY 11 NOCTaBUTK Ha 6a30By CTaHLlo,
MOTOYUHWI MPOLIEC MPUBVPaHHA 3aBEPLLNTLCS.

ABTOMaTWUHE BiHOB/IEHHS MPUBUPAHHS

FAKLLO aKyMynsaTOp CUSIbHO PO3PAAXKEHNI, POGOT aBTOMaTUUYHO
noBepHeTbCs [0 6a30BOT CTaHLT Ha 3apsaky. Micna 3apsaku 4o
BiZNOBIAHOMO PiBHA 3apsay akyMynaTopa poboT NPOAOBXUTL
BMKOHaHHS HE3aBepLUEeHWX 3aBLaHb 3 NPUBUPaHHS.

MpumiTka: LWob ckopucTaTncs Lieto GyHKLiE, BBIMKHITb 1f B [OAATKY.

Pexum «He TypbyeaTn (DND)»

Konun po6oT nepeseneHuin y pexxum «He Typbysatut (DND)», BiH He
3MOXe BigHOBUTU NPUOMPaHHS, a IHOUKATOP XMBMEHHS noracHe. 3a
3aMOBUyBaHHsM, pexxum DND BUMKHEHWIA BUPOBHMKOM.
KopucTtytounch [oaaTkoM, MOXHa BBIMKHYTU pexxum DND un 3MiHnTK
nepiog noro fii. 3a 3amoBuyBaHHAM ais pexxumy DND TpuBae Bif,
22:00 po 8:00.

Mpwumitka:

-MpoTarom nepioay Aji pexumy «He TypbyBaT» 3annaHoBaHi 3aBAaHHA 3
NpUBMPaHHS BUKOHYIOTBCS.

-Micns 3aBepLueHHs nepioay Aji pexxumy DND poboT npofoBXye NpubupaHHs 3
TOro Micusl, Ha IKOMY BiH 3yMUHMBCS.

ToukoBe NpubupaHHs

Konun poboT y pexxmmi ouikyBaHHs!, KOPOTKOYACHO HaTUCHITb KHOMKY.
06 YBIMKHYTU PEXMM TOUKOBOIO MPUOMPaHHS. Y LbOMYy pexxuMi poboT
npubupae KkBagpaTHy AiNdHKy 3aB6inbwky 1,5 x 1,5 meTpa, y LeHTpi
sIKOT mepebyBage, a Micns 3aKiHYeHHs TOUKOBOIro MPUBUPaHHS
NMOBEPTAETLCS Y BUXiAHY TOUKY.

Mepesanyck poboTa

AKLLO PO6OT NepecTas pearyBaTyt UM HE BUMUKAETLCS, HATUCHITD i
YTPUMYWTE KHOMKY XMBAEeHHs npoTsirom 10 cekyHn, o6 BUMKHYTH
1oro NpuMycoBo. lMicns LpOro HaTUCHITb | YTPUMYTE KHOMKY
SKUBMIEHHS MPOTArOM 3 CEKyHA, o6 YBIMKHYTV PO6OT.




Cnoci6 BUKOPUCTaHHSA

Munococ 3 BONOrMM NPUBUPAHHAM 2; ABTOMaTMUHE MUTTS LIBABbPK
Micnsa npnbuparHHsa poboT aBTOMATUUHO NOBEPTAETLCA Ha 6a3oBy

Mpumitka: Mig yac NepLIoro BUKOPUCTaHHSA WBabpu B 36opi poboT 3a CTaHLUo, LWo6 BUMUTM HakNaaKy WBabpw, BiANOBILHO 4O
3aMOBUYBaHHAM BUKOHYE 3aBfaHHsA «[1110COC 3 BOMOrMM NPUBMPaHHAM. nepioAMUHOCTI MUTTS, BKa3aHoi B 4oaaTky. basoBa cTaHLis

aBTOMAaTWYHO OOSIMBAE BOLY B pe3epByap 415 BoAW, i poboT
1. MouaTok NpubnpaHHa NPOLOBXYE NPUBUPaHHS.

HaTncHiTb Ha pobOTi KHOMKY XMBEHHA abo CKopuUCTanTecs 404AaTKOM,
06 poboT NoyaB NpubupaHHs BiL 6a30BoT cTaHLil. Toai poboT crnaHye
OMNTUMaNbHUI MapLUPYT NPUBUPaHHS Ta BUKOHYBATUME 3aBAaHHS 3
npubupaHHs Ha NiACTaBi CTBOPEHOI KapTy.

Mpumitka:

+ LLo6 3abe3neunTy nerke noBepHeHHs poboTa Ha 6a30By CTaHLlo nicns
npubunpaHHs, peKoMeHLyETbCA 3p06UTK Tak, o6 BiH NounmHaB poboTy 3 6a30BoT
CTaHLT.

- 3auekaiiTe, MOKM Nepes, noyaTkom BOIOroro NpubrpaHHs poboT NOMUE HaKNaaKm
LwBabpwm.

- Moku Ue BinbyBaeTbCs, He NepeMilllyinTe 6a3oBy CTaHLlo, pe3epsyap Ans UACTOT
BOAM, pe3epByap A4Ns BUKOPUCTaHO! Boau 1N GinbTp MUAHOT nnaTdopmm.

- Y [DofaTKy MOXHa YBIMKHYTU MUTTS rapsuoto BOAOK AJ1S OUMLLIEHHS HAaKNaaKm
LBabpw, sike 3aCTOCOBYETLCS B YCiX pexxumax. LLLo6 yHUKHYTV onikis, He
TOPKaNTeCs BUMYCKHOro OTBOPY A5 BOAM, KON Lt GYHKLS YBIMKHEHa.

17



Cnoci6 BUKOpUCTaHHSA

3. 3LiNCHITb aBTOMaTUUYHE CMOPOXHEHHS NI036ipHMKa,
MUTTS Ta CYLUIHHA HacafoK 471 BOIOrOro NpubupaHHs

Konu po6oT nicns 3akiHUeHHs 3aBAaHHA 3 NpUbUpaHHs NOBEPTAETbCS
Ha 6a30By CTaHLO 415 3apanku, 6a3oBa CTaHLis aBTOMaTUUHO
BUMOPOXHIOE NWUN036iPHMK, @ MOTIM MUE Ta CYLUNTb HaKNaAKu
LwBabpw.

MpwumiTka:
AKLLO B foAaTKy GyHKLS aBTOMaTUUYHOMO CMOPOXHEHHS BUMKHEHa, 6a3oBa
’ CTaHLjs He 3AiiCHIOBaTUME aBTOMaTUYHE CMOPOXXHEHHS NMN036ipHMKa.
basoBa cTaHLis CMOPOXHIOE NUIO36iPHUK BIAMOBIAHO LO HaNaLWTyBaHb Yy
’ ponarky.

4. QuncTbTe pesepByap 4715 BUKOPUCTaHOI BOAN

Konun poboT 3aKiHUNTb BUKOHYBaTU 3aBLAHHS, OUMCTbTE pe3epByap 45
BMKOPWUCTaHOI BOAM, LLLO6 Y HbOMY He yTBOPHOBaNmMCs

HEeNpUEMHI 3anaxu.

Bonore npubunpaHHsa nicna npuéupaHHsa NnIocoCcoM

YBIMKHIiTb GYHKLLO BOSIOroro npnbupaHHa ficnsa nuiococa B 4oAaTKy,
i po60T Ha 6a30Bili CTaHL,i aBTOMaTUUHO 3HiMe LIBabpy

B 360pi, L6 NPONMAOCOCUTHY NigNory. 3akiHUMBLUX NPUBMPaHHS 3a
[,0MOMOro Nunococa, poboT NoBepHeTLCS Ha 6a30BY CTaHLHO, LWo6
BCTaHOBUTW BY30J1 BOJIOFOro NpubupaHHs,  6asosa cTaHLis
aBTOMATWMUHO BMKOHAE CMOPOXHEHHS NM036ipHMKa. A nicns Toro, sk
po6OT MifHIMe OCHOBHY MOABINHY i BiUHY LLITKW, BiH MOYHe Bonore
NpUBMPaHHS.

Tinbkn nunococ

YBIMKHITb QyHKL,tO Nnnococa B A0AaTKy, i poboT Ha 6a30Bii cTaHLl
aBTOMATMUYHO 3HiMe LUBabpy B 360pi i MOYHE MUI0COCUTM.

Tinbkn Bonore NpubupaHHs

YBIMKHITb QYHKLLO BOIOrOro NpubupaHHsa y noaaTky, i poboT

Ha 6a30Bii1 CTaHLil aBTOMATUUYHO NEePEBIPUTb, YN BCTAHOB/IEHO
LwBabpy B 360pi. FKLLO Lie He TaK, pobOT BCTaHOBUTL BY30/1 BOSIOrOr0O
NpUBUPaHHs i MoYHe Bosiore NpubMpaHHsa nicas Toro, Sk nigHiMe
OCHOBHY MOABINHY i BiUHY LLITKN.




NMoTouHe 06CNyroByBaHHS

LLLo6 nigTprMyBaTH pobOT y HaNEXHOMY CTaHi, PEKOMEHIYETbCS BUKOHYBATU NOTOYHE 06C/TYroBYBaHHS, AOTPUMYOUMCH BKA3iBOK LLOO
BMKOPWCTaHHA Npunagna y LoaaTky abo B HaCTynHi Tabnuu.
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Hetanb

MepioanuHicTb
TEXHIUHOro
06cnyroByBaHHs

MepioanuHicTb
3aMiHn

PesepByap a1 BUKOPUCTaHOT
BOAN

MNicns koxHoro
BMKOPUCTAHHS

Pesepsyap A1 umicToi Boam

OCHOBHI WiTKN

®inbTp NNo3bipHuka

BiuHa witka

Tpumaui Haknagku weabpu

Pas Ha 2 TvxXHi

KoxHi 6—12 micauis

KoxHi 3—6 micsiuis

/

[etanb

MepioAnuHicTb TEXHIUHOrO
06CnyroByBaHHs

MepioanuHicTb
3aMiHn

BikoHue 6amnepa

Bamnep

BnyckHui oTBip
poboTa ans
aBTOMAaTUYHOrO
3aMoBHEHHS BOOIO

[Hne poboTa

Pa3 Ha micsub

DinbTp MUAHOT Nnatdopmun

KoxHi 1-2 micsaui

30Ha curHanisaw,ii 6a3oBoi
cTaHuii

3apsAHi KOHTAKTU

BeHTunAUiHI oTBOpU
0151 aBTOMaTUUHOMO
CMOPOXHEHHS

PisHoHanpaBneHe Koneco

Jatumnk kpais

JlonomixHe KoniwaTko

JTazepHUn JaTumnk BIACTaHI
(LDS)

[1BONiHINHI 06'€MHI NnasepHi
[aTUNKK

JaTtunk knnuma

Jatunkun 3aBnCaHHA

Pa3 Ha micaub

Mnno36ipHmK

[onoBHi koneca

OnopHi Hixkn

OuunlyBaTti 3a NoTpedu

Miwok ans nuny

Haknagaku weabpu

IHri6iTOp Hakuny

KoxHi 2-4 micauj

KoxHi 1-3 micaui

KoxHi 18-36
Mmicauis

MpumiTka: MepioAnNYHICTb TEXHIYHOrO 06CYroByBaHHS Ta 3aMiHW 3aNeXUTb Bif,
$aKTUUHOT IHTEHCMBHOCTI BUKOPUCTaHHS. Y pasi BUKIOYHOT CUTYyaLil uepes
0cob/VBi 06CTaBNHM PEKOMEH0BAHO 0/pa3y BUKOHATU TEXHIYHE
06CyroByBaHHS UM 3amiHy.




NMoTouHe 06CcNyroByBaHHS

DinbTp MUAHOT NNaTtdopmun

1.0icTaHbTe poboT i BUNMITE GiNbTP MUHOT NaTopMm nicns
3aBEPLUEHHSI MUTTS HakMaAKuW WBabpu.

3. CKOpWCTaBLUNCH [OAATKOM abo HAaTUCHYBLUM KHOMKY 1),
MOBEpPHITb POBOT Ha 6a30BY CTaHL,jt0, abo NOCTaBTE Oro Hasaf

BPYUHY.

2. MNpomuiite ¢inbTp MUNHOT NNaTGOPMU UNCTOK BOAOKD, BUTPITh
0r0 HAUUCTO | BCTAHOBITb Ha MicLe B MUIHY NiaThopmy.
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[NoTouHe obcnyroByBaHHS

1. 3HiMIiTb KpWLLKY pe3epByapa 4N MUy Ta BUKMHbTE MILLOK A5 NUAy. 3. YCTaHOBITb HOBUI MILLOK AN AWny.

I~ = C

MprMiTKa: AKLLO MOTArHYTU 3@ PyUKy Bropy, MilLOK 3aKpUETLCS, W06
3anobirT BUNaLkoBOMY BUCUMAHHIO MUY Ta CMITTS.

2. OuncTbTe GiNbTP Big MUY | CMITTS CYyXOK CEPBETKOLO. 4. BCTaHOBITb KPUWLLKY pesepByapa A1 Nuy Ha MicLe.
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NMoTouHe 06CNyroByBaHHS

OCHOBHi LLiTKK

1. 3HIMITb 3aX1CHUI KOXYX LLITKW, MPUTUCHYBLUN A0ro dikcaTopu, 3. CnpsiIMyBaBLUW CTPINKW, HAHECEHI TpadapeTHUM APYyKOM, Yropy,
nicns Yoro BUMMITL LLITKM 3 poboTa. BCTaBTE TPMMay OCHOBHOI LLITKM B Masn AOHW3Y Mif HaXWUIOM.

2. BUTArHITb LWIiTKK, K MOKa3aHO Ha PUCYHKY. 3HIMIiTb BOsIOCCS, 4. CyMicTiTb NepeHin KiHeLb 3aXMCHOro KoXyxa LLITK/ 3 Ma3oMm,
LLIO HaMOTaNoCs HaBKOJIO LLITOK, 3@ AOMOMOrol iHCTPYMEHTa AN BCTaBTE MOro AOHWU3Y Mif, HaXMIOM i, HAaTUCHYBLUW, BCTAaBTE Oro Ha
OUULLLEHHS, KNI BXOANTb Y KOMMIEKT. BUKOHABLUWN UMLLEHHS, MiLLHO Mmicue.

3aTUCHITb LLITKM Y TPMMay OCHOBHOT LLLITKM, 06 BOHM 3 KNaLaHHSAM
CTanu Ha Mmicue.

MpuMiTKa: BUTArYHOUM OCHOBHI LWiTKK, ByabTe 06epexHi, Wwob He 3aBaaTn cobi
TpaBmy.
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MoTouHe 06CNyroByBaHHSA

BiuHa WiTka PisHoHanpaBneHe koneco

BinkpyTiTh BUKPYTKOO BiUHY LUiTKY, 3a6epiThb i3 HET Bosloccs Ta
3aKpyTiTb 1l Ha3am.

Mpumitka:

+ KopucTytoumnch iHCTPYMEHTOM, Hanpuknag ManeHbKor BUKPYTKOH,
BiAAiNITh BiCb i LULMHY pi3HOHanpaBneHoro koneca. He npuknagante
HaAMipHOT CUAn.

* BuMuiiTe pisHOHanpaBneHe Koneco y NPOTOYHIN BOAI Ta, KON BOHO
MOBHICTIO BUCOXHE, BCTAHOBITb 1Or0 Ha MicLie.

TpumMavi Haknagku Weabpu

3HiMiTb | MOYMCTbTE TPUMAYi HaKNaaKW WBabpw.
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NMoTouHe 06CcNyroByBaHHS

Mnno36ipHuk i GinbTp

1. Bigkpuinte KpuLLKy poboTa i BUAMITb NMNO36iPHUK, HATUCHYBLLW Ha 3. JlereHbKo NOCTyKaBLLUKX MO KOLWMKY GiNbTpa, BUTPYCITb i3 HBOrO
noro ¢ikcatop. 6pya.

MpwumiTka: He HamarawTecs ouncTuTn GinbTp LLTKOM, NanbLem abo
rocTpuMm npeameTamu, o6 3anobirti Noro NOLIKOAXKEHHHO.

4. Bumuninte nnno3bipHuK i GinbTp BOAOK i MOBHICTIO BUCYLUITb,
nepLU HiXk BCTaHOB/KOBATK iX Ha MicLe.

Mpwumitka:
- Muite ¢inbTp i MMN036iPHUK TiNbKK Y YACTIN BOA. He BUKopuCTOBYMTE

MUWIAHUIA 3aci6.
- BukopucToByiiTe Nnnos6ipHKK i GinbTp TiNbKK NiCs IX MOBHOMO BUCUXaHHS.
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MoTouHe 06¢cNyroByBaHHS

JaTtunkn poboTa 3apsaHi KOHTaKTU 1 30Ha Nepefavi Ta OTPUMaHHS CUrHany

BUTpIiTb AaTuvky poboTa Cyxok M'sKOH TKaHUHOM, SIK MOKa3aHo Ha OuncTbTe 3apsafHi KOHTAKTY i1 30HY Nepefavi Ta OTPUMaHHS
PVICYHKY HUXYe: CUrHasy CyXo M'IKOK CepBETKOH.

> JBONIHINHI 06'eMHi

@ NnasepHi JaTumkm

P

NazepHuin patumnk
sigcTaHi (LDS) BikoHue 6amnepa

JaTtunk kpais

Bamnep

BeHTunALiHI oTBOPW 418 aBTOMATUYHOIO CMOPOXKHEHHS

OuncTbTe BEHTUNSALINHI OTBOPY 41 aBTOMATUUHOIO CMOPOXHEHHS
po6oTa i 6a30B0i CTaHLLi CyXOK M’IKOK CEpPBETKOH.

I o [laTunk knnmma

MpumiTka: BukopucTaHHs BONOroi cepBeTky MoXe NpusBecTyn 4o
MOLLKOAXKEHHS UyTIMBUX €NeMeHTIB ycepeanHi poboTa i 6a3oBol cTaHLl.
5 BukopucToByiiTe AN8 OUMLLLEHHS CYXy TKaHUHY.




NMoTouHe 06CcNyroByBaHHS

PesepByap ons BUKopucTaHo! BOAU

1. BuiimiTb pe3epByap 4518 BUKOPUCTaHOI BOAW, BiAKPUIATE NOro
KPWLLKY | BUINATE BUKOPUCTaHY BOAY.

2. MpomuinTe pesepsyap 4J19 BUKOPUCTAHO! BOAN YMCTO BOLOK Ta
OUMCTbTE BHYTPILLHI CTIHKM pe3epByapa 41 BUKOPUCTAHOI BOAU 33
[0MOMOrOt0 OUMCHOIO IHCTPYMEHTA, KM BXOANTb Y KOMIIEKT.

Mpumitka: Monnaekosa Kynsi y pesepsyapi A1 BUKOPUCTAHOT BOAW € PYXOMOKO
netannto. He goknaganTe HagMipHUX 3yCusb Mif, Yac OUMLLEHHS, LLO6 He
MOLIKOANTHW Ti.

Haknagku weabpwu

3HiMiTb Haknaaku Weabpy 3 TpMMauiB, LWO6 3aMiHUTH Ti.

AKyMynaTop

Po6oT 06nafHaHW 6510KOM BUCOKOSKICHMX MiTiN-iIOHHUX
akymynsaTopis. LLLo6 nigTprMyBaTt onTUManbHi napameTpu
aKyMynaTopa, 3aBX,Au TPUManTe Noro AoCTaTHbO 3apALKEHNM.
AKLLO Po6OT He Bye BUKOPUCTOBYBATUCS MPOTSrOM TPMBaIoro
yacy, BUMKHIiTb 1Oro 11 Noknagite Ha 36epiraHHs. LLLo6 yHUKHYTH
MOLUKOIXKEHHS Yepes CaMopo3psiaKaHHs, 3apsaxanTe poboT
NPWHaNMHI pas Ha 3 micsu,.
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MowyK i yCYHEeHHsi HecnpaBHOCTEN

Mpobnema

BupiweHHs

Po60T He BMMKaETbCA.

Pospsiameca akymynstop. 3apamiTb poboT Ha 6a30Bil CTaHL,i Ta cCNpobynTe YBIMKHYTW OrO e pas.
TemnepaTypa akymynsTopa 3aHaATO HU3bKa abo 3aHaLTO BUCOKA. PeKOMeHOYETbCS KOPUCTYBATUCS MPUCTPOEM
3a Temnepatypu Big 0°C (32°F) go 40°C (104°F).

Po60T He 3apsaaxaeTbes.

BasoBa cTaHuia He nigkntoueHa [0 enekTpoMepexi, NepekoHanTecs, Wo 0buasa KiHui LHypa XUBMEHHS
MpaBUIbHO Mig'eaHaHi.

MoraHm KOHTaKT MiXK 3apsSAHMMUN KOHTakTaMu Ha 6a30Bii CTaHLil Ta pOBOTOM, MOUNCTLTE 3apsAAHI KOHTAKTU.
MepesipTe, UM HEMaE y po3'eMax poboTa 6yab-sAKUX CTOPOHHIX MPeAMETIB; AKLLO Tak, TO BUAANITb iX.

Po6oTy He Bpanocs
NiAKIUNTCS OO Mepexi
Wi-Fi.

YBeneHo HenpaBunbHWUiA naponb Mepexxi Wi-Fi. MNepekoHanTecs, Wwo Ansa nigkntoueHHs no mepexi Wi-Fi
BUKOPWUCTOBYETLCS NPaBUIbHUIA Naposb.

Po6oT He niaTpumye nigknoueHHs 0o mepexi Wi-Fi 3 pobouoto uactoToto 5 Tw, MepekoHanTecs, wo poboT
nigkntoueHnn o mepexi Wi-Fi 3 pobouoto yactoToto 2,4 u,

Curnan mepexi Wi-Fi cnabkuir. MepekoHanTecs, WO pob0T pO3TaLLlOBaHWIA Y MiCLLi 3 XOPOLLUMM MOKPUTTSM
mepexi Wi-Fi.

Mox/Bo, poboT He roToBUIA [0 HanawTyBaHHs KOHIrypaLii. Buigite i 3HOBY yBilAiT y A0AATOK, NICAS YOro
MOBTOPITb CNPO6Y BiAMNOBILHO 4O BKAa3iBOK.

Po60oT He Moxe 3HanTh
6a30By CTaHLjO Ta
MOBEPHYTUCS OO0 HEl.

BasoBa cTaHuiqa BigkoueHa Big Axepena XuBneHHs abo 3a vac BigCYTHOCTI Y Hill poboTa BoHa 6yna
nepemileHa. Mig'egHanTe 6a30By CTaHLilO 40 LXepena XVBeHHs abo yCTaHOoBITb po6oT Ha 6a30By CTaHLO
ONs 3apsSOKN.

HaBkono 6a30Boi cTaHLji 3aHaaTo 6araTo nepelkoa. MNocTtasTe 6a30By CTaHLjO B 6inblL AOCTYMHE MicLe.
MepeMilLeHHs poboTa MoXe NMPU3BECTU L0 MOro MOBTOPHOMO MO3ULLIOHYBaHHS, i SKLLO Lie MOMy He BLACTbCS,
BiH 3aHOBO Mobyaye KapTy. AKLLO pobOT po3TaLlloBaHUI 3aHAATO AaNEKO Bif 6a30BOT CTaHLl, BiH He 3MOXe
CaMOCTIIHO MOBEPHYTUCS, i MO0 [LOBEAETHCS MOCTABUTM Ha 6a30BY CTaHLLKO BPYUHY.

MpoTpiTh 30HY cUrHanisawil Ha 6a30Bil CTaHLl, o6 OUNCTUTY 1T Big, MY UM CMITTS.
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Mowyk i ycyHeHHs HecnpaBHOCTEN

Mpobnema

BupiweHHs

Po6oT 3acTpsirae nepeg,
6a30BOK CTaHLIED Ta He
MO>e MOBEPHYTUCHA Ha
Hel.

MepesipTe, un [OCTaTHLO MicLS 3 060X HOKiB abo nepen 6a30B0K0 CTaHLiE, W06 3anobirTy 610KyBaHHIO
poboTa.

MapLupyT NOBEPHEHHS A1 3apsaKN NEPEKPUTUIA, HAaNPUKaL, 3aUMHeHi ABepi.

fAkwo nignora nepes 6a3o0BOK CTaHLiE 3aHaATO MOKPa, POGOT MOXe KOB3aTu. Y TakoMy pasi nepes,
NMOBTOPHOI CMPOBOID BUTPITh HAAMIPHY KiNbKiCTb BOSIOMW.

PekoMeHayeTbCs NepemicTUT 6a30BYy CTaHLLIO B iHLLE MicLie i MOBTOPUTU Clpoby.

lMepekoHalTecs B TOMy, Lo naaTdopMa posLLMPeHHs B'i34y BCTaHOBMEHA MPaBUIIbHO.

Po6oT He BUMMKaETbLCS.

Mig vac 3apsiokaHHa Po6oT He BUMMKAETLCS. LLL06 BUMKHY TN pOBOT, pEKOMEHIYETLCS 3HATU Oro 3 6a30BOi
CTaHUiT Ta HATUCHYTU 1 YTPUMYBATU KHOMKY XXUBMEHHS MPOTAroM 3 CekyHA,

AKLLO He BAACTbCA BUMKHYTU POBOT, BUKOHABLUM KPOK 1, HATUCHITL | yTPUMYITE KHOMKY XUBMEHHS npoTarom 10
CEeKyHA, o6 BUMKHYTM po60T NpUMycoBo. AKLLO NpobnemMa He 3HMKHe, 3BEPHITLCA B CNY>XBY CEpBICHOMO
06Cc/yroByBaHHs.

3apsiaka BinbyBaeTbCs
MOBINbHO.

Konun akymynatop po3psiixeHuin, moBHa 3apsaka poboTta Tpueae npubnnsHo 4,5 roa,.

AKLLo ekcnyaTauis poboTa 34iMCHIOETLCS 3a MeXaMy BKa3aHOro TeMMepaTypHOro AianasoHy, WBUAKICTb
3apsAKM aBTOMATMYHO 3MEHLLYBaTUMETLCS A1 MOAOBXKEHHS TEPMiHY eKcrnyaTauii akymynsaTopa.
MoX/MBO, 3apsiiHi KOHTAKTN Ha poboTi um 6a30BIN CTaHLT 3abpyAHEHI — NPOTPITb X CYXOt0 CEPBETKOHO.

LLlym 3pocTae nig vac
poboTun poboTa.

MepesipTe, un He 3abuUBCS GiNbTP NUN036ipHKKA. AKLLO Le Tak, OUNCTbTE UM 3aMiHiTb Oro.

Teepauni npeaMeT MoXe NOTPanuTU B OCHOBHY NMOABIMHY LUiTKY abo nuno3bipHuk. MepesipTe i, SKLLO BUSBUTE
TBEPAMN NpeaMeT, BUAaniTb noro.

OcHoBHa noagiiHa abo 6iuHa LwiTka Moxe 3annyTatucs. [MepeBipTe i, AKLWO BUsSBUTE ByAb=Ki CTOPOHHI NpeamMeTy,
BUAANITb iX.

BrbepiTb pexxum BcMoKTyBaHHS « CTaHLAPTHUIA» un « TUXUn».

Po6oT nepecyBaeTbcs, He
LOTPUMYHOUNCH 334aHOM0

MapLpyTy.

Mepef NoyaTKoOM BUKOPUCTaHHA poboTa Taki NpeaMeTn K LUHYPKW YK Kanui Cif, cKaacT B O4He MicLie.
Mig yac pyxy N0 MOKPUM CNM3bKNM MOBEPXHSM FONIOBHE KONIECO KOB3aE. [lepes, BUKOPUCTaHHAM poboTa
PEeKOMEHAYETLCSH BUTEPTU MOKPI AiNAHKMN.

MpoTpiTb BiKOHLIE 6aMMepa i ABOMIHINHWIA Na3epHUIN 4aTUMK Po60Ta UMCTOK M 'AKOK CEPBETKOH, LWO6 BOHK
6y UNCTI i HILLLO He noripLuyBasno X poboTy.
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MowyK i yCYHEeHHsi HecnpaBHOCTEN

Mpobnema

BupiweHHs

Po6oT MuHae kiMHaTK, B
AKNX MOTPIBHO BMKOHATY
npUBUPaHHS.

MepekoHanTecs, LWo ABepi KiMHAT, B AKMX NOTPIGHO NpmbpaTty, BigUMHEHI.
MoBepxHs nepen KiMHaTO, B AKilh MOTPIOHO NpnbpaTn, MoXe ByTW MOKPOIO i CIN3bKOKD, BHACIAOK YOro poboT
6ye KoB3aTu i MpaLtoBaTh HeHanexHo. CnpobyTe BUTEPTM MiANOry nepes BUKOPUCTaHHSM poboTa.

Micns 3apaakn poboT He
BiIHOB/OE MPUBUPAHHSI.

MepekoHalTecs B TOMy, WO POBOT He nepeseneHuil B pexnM «He Typbyeatv (DND)», —B LbOMY pexuMi BiH He
MOXe BiAHOBUTU NPUOMPaHHS.

Micns pyyHoOro NoBepHeHHs poboTa Ha 6a30BY CTaHLil0 abo NOro cnpsMyBaHHS Ha 3apaaKy Yepes 404aTokK abo
KHOMKY ("} Ha HbOMY BiH He BiAHOB/IIOE MPUBUPAHHS.

CTaHuis He Moxe
aBTOMaTUUHO
BUMOPOXKHUTY
NMnosBipHUK.

MNepeBipTe, UM He 3aMOBHEHWIA MILLOK A5 MUY B pe3epByapi ANs nNuy.

AKLLO MiLLOK 415 Wy He 3aNoBHEHWIA, NepeBipTe, um € by ab-AKi nepeLkoan B oTBopax poboTa ans
aBTOMATWMYHOIO CMOPOXXHEHHS, 6a30Bil CTaHLT UM NNo36ipHUKY. AKLLO TaKi €, BUACHO OUMCTbTE 3a6/10KOBaHyY
netanb.

Y MuiHin nnatdopmi
HEBIAMOBIAHNIA PiBEHb
BOAN.

MepeBipTe, UM NPaBUILHO BCTAHOBEHa i LLifIbHO 3akpuTa Npobka pesepByapa 418 BUKOPUCTaHO! BOAW; SKLLO Lie
He Tak, nonpasTe 1i BpyuHy. FKLLO NPo6ieMa He 3HNKHE, 3BEPHITLCSA Y CNy>K6y 06CNyroByBaHHS CMOXMUBaYiB.
3nerka NPUTUCHYBLUW pe3epByap 419 BUKOPUCTaHOI BOAW, MepekoHanTecs B TOMY, LLIO BiH NMPaBUIbHO
BCTaHOBMIEHU.

3HiMiTb GINbTP MUNHOT NNaThOPMK i NepeBipTe, UM He NepPeKPUTUIA 3TMBHUIA OTBIP; SKLLO Lie Tak, OUMCTITb 1oro.
MepeBipTe MUHNUI Po3unH. He HanuBaiTe 6yab-sKy iHLUY piavHy, KpiM 0diLiHO LO3BOSIEHONO MUNHOMO
PO3UUHY.

TpuMau Haknagku weabpwu
NiAHATO HeMpPaBUIbHO.

BuiiMiTb TprMau Haknaoku Wweabpu, Wob NepeBipnTH, U He 3acTPSrav B HbOMY CTOPOHHI MpeaMeTn,
Ta cnpobyinTe nepe3anycTntn poboT. KL NpobnemMa He 3HMKHE, 3BePHITbCS Y CIyXBy 06CnyroByBaHHS
CMOXMBaYiB.

MNin pesepByapom ans
umcTol Boam abo HaBKOJO
YLLiNbHIOBaYa HasiBHa
BOZA.

Mg, yac BUMMaHHA pesepByapa 415 YMCTO BOAM 3 TPYOU MOXKEe BUTEKTW TPOXM BOAM Mif pesepByap abo
HaBKO/O yLUinbHoOBava. Lle HopManbHO. BUTPiTb Cyxoto TKaHUHOIO.

LLLo6 oTpvMaTK 40AATKOBY LOMOMOrY, 3B'SXITbCA 3 HaMu uepes BebcanT https://global.dreametech.com
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TexHiuHi xapakTepucTmkKun

Mogens RLL94CE

Yac sapamkaHHs Mpw6n. 4,5 rogmH
HominanbHa Hanpyra 14,4V —
HoMiHanbHa NoTy>XHICTb 75 W

Po6oua uacToTa 2400-2483,5 MHz

MakcumanbHa BuXigHa
. <20 dBm
MOTY>HICTb

3a HOpMasbHUX YMOB BUKOPUCTAaHHS BiACTaHb MiX aHTEHOH LibOro
o6afHaHHS i TiNOM KopucTyBaya Ma€ byTu LwoHanmeHLwe 20 cMm.

Ba3oBa cTaHLis/noKk-CTaHuia ona 3apsakm

CroxuBaHHs eHeprii B pexumi ouikysaHHs: 0,5 BT (npoTarom

15 XBUSMH Nicns Toro, ik poboT 3anulae 6a3oBy CTaHLLO/LOK- CTaHLiO
[NS 3apaaKm)

Po6oT i 6a3oBa cTaHUif/LOK-CTaHLiA 4Ns 3apsaaKu

Cno>XmnBaHHSA eHeprii B MepexxeBoMy pexuMi ouikyBaHHs: € 2 BT
(mpoTarom 20 xBUAMH MIiCAA MOBHOMO 3apsiaXKaHHs aKyMyaTOPHOT
6aTapei poboTa-nmnococa)

CrioxuBaHHs eHeprii B pexumi ouikysaHHs: < 0,5 BT (npoTsrom 20
XBWJIVH MiCNsi MOBHOMO 3apsifXKaHHs akyMynsTopHoi 6aTapei poboTa-
nunococa)

BasoBa cTaHLjia

Moneno RCLEO0101-2
HominanbHa BxigHa Hanpyra 220-240 V.. 50-60 Hz
HomiHanbHu BuXig, 20V=2A
HomiHanbHa noTy>HicTb (nig 700 W

yac BuaaneHHs nuny)

HomiHanbHa noTy>HicTb (nig 1160 W

yac MUTTS Frapsiuoro BOLOHO)

HomiHanbHa noTy>HicTb (nig 87 W

yac 3apsAaKm i CyLwiHHs)

MpwumMiTka:

* HoMiHanbHa noTy>HicTb (nig yac MATTA rapsuoro BOLOO)
BM3HAUAETbCS 3HAUEHHSM MOTY>KHOCTI Mif Yac penpeseHTaTVBHOro
nepiogy (3a Temnepatypu sogm 25 °C ).

- HomiHanbHa noTy>HicTb (nig yac 3apsakm i CyLUiHHS) BU3HAUAETLCS

3HaUYEHHAM I'IOTy)KHOCTi B nepio,u, MOBHOI0 HaBaHTa>XeHH4.

JliTin-ioHHWMI akyMynsTopHUIA 610K

Mogenb akymynstopa

R2416-4S2P-MMBK/R2416-4S2P-
XDEV

Tun

JiTin-ioHHWR

HoMmiHanbHa eMHiCTb

5.8 Ah

Homep

1
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OeMoHTaX i yTnnisauis akymynsaropa

B6ynoBaHuiA NiTi-iOHHWI akyMynsaTop MICTUTb PEUOBUHK, Hebe3neuHi aas foBKinNs. MNepLu HixX BUKMHYTV akyMynsTop, noabaiTe, LWob 1oro 3Ham
KBasnidikoBaHi crewianict i Wo6 1oro 3fanun y BiANOBILAHUMA NMYHKT NOBTOPHOI NepepobKu.

- MepLu Hi>XX BUKMHYTK anapaT, 3 HbOro NMoTPIOHO 3HATU aKyMynaTop;
- Mg yac BUMaHHS akyMynsTopa anapaT Mae 6yTu BiAKHOYUEHWI Bif, AXKepena XUBMEHHS;
- JlikBigauito akymynsTopa cnif 34iicHioBaT 6€3neyYHrM crocobom.

OBEPEXHO!

MepLu HiX BUAMATU aKyMynAaTopP, BiAK/OUITb XXUBEHHS i MaKCUMarnbHO pPO3psAaiTe NOro.

HenoTpibHi akymynsTopu cnig 3paBaTti L0 BiAMNOBILHOMO MyHKTY NOBTOPHOT NEpepobKu.

He nigpasaiite ix BNAVBY BUCOKMX TEMMEPATYp, iHakLe iCHye Hebearneka BUOYXY.

Y pasi HenpaBWIbHOIO NMOBOAXKEHHS 3 aKyMynAaTOpa MOXe BUTIKaTU piAnHa. FKL0 BOHa NOTPanuTb Ha TiNo, MPOMUNTE ypaXKeHy OiNsHKY
BOJOIO Ta 3BEPHITbCS MO MEANYHY JOMOMOrY.

SK BUIyYaTW akyMynsTop:

1. MepeBepHiTb PobOT, 3a AOMOMOro0 BiAMNOBILHOrO IHCTPYMEHTY BUKPYTITb FBUHTM Ha MOr0 3a4Hi NaHeni Ta 3HiMiTb KPULLKY.
2. Poz’eiHaiTe KOHTaKTU MiXK akyMyfnsSiTOPOM i LpYKOBAHOK MAATOK i 3HIMITb aKyMynaTop.

IHpopMaLLia OO0 BiAXO4iB €NEeKTPUUHOrO 11 efleKTpoHHoro obnaaHaHHsa (WEEE)
Yci BUpobu, Ha siki HaHEeCEHO Lieit 3HaK, ABNAI0Tb COBOI0 BiAX0aM eNeKTPUUHOro i eNekTPoHHoro obnaaHaHHs (WEEE, srigHo 3
Lupextueoto 2012/19/EU), i ix He cnif BUKUAATY Pa30oM i3 HECOPTOBaHMM MOBYTOBMM CMITTAM. HaTOMICTb cnig 6epertv 340poB’a ilogei i
{oH [LOBKiNAsA, 30atoun Bigxoam obnagHaHHs L0 creuianbHOro NyHKTY 360py BiAXOLIB eNeKTPUYHOro Ta enekTPOHHOro 0bnagHaHHs,

NpU3HaUYeHoro ypsaom abo MicLeBrMy opraHamu Bnaau. MpasunbHa yTunisauis i noBTopHa nepepobka foMoMoxKe 3amnobirTv MOXINMBOMY

mmmm  HETaTMBHOMY BNAVBY Ha [OBKIN/A Ta 340POB’A Mofert. [ns oTpUMaHHs 40AATKOBOT iHGOPMaLl LLoA0 po3TaLlyBaHHS 1 yMOB Po60TH
TaKMx NyHKTIB 36UpPaHHs 3BEPHITLCA LO CrieLianicTis, AKi 3aliMatoTbCsl BCTAHOBNEHHSIM Takoro obnafHaHHs, abo [0 MiCLEBUX OpraHiB
Bnagw.



Mepbl NpeAoCTOPOXXKHOCTU

Bo n3bexkaHne nopaxkeHus 3NeKTPUUYECKUM TOKOM, BO3rOpaHUs Uy TPaBM, BbI3BaHHbIX HEKOPPEKTHbBIM UCMOb30BaHNEM
YCTPOWCTBA, Nepes, Hauanom paboTbl BHUMATENIbHO NMPOUTATE PYKOBOACTBO MOSIb30BAaTENs U COXPaHWUTE ero As AafibHeNLLEero

NCMNOSIb30BaHUA.

OrpaHunyeHmsa no
NCNONb30BaHMIO

B uensax obecneueHuns 6esonacHom aKcnayaTaumm n Bo n3bexaHne puckos He
[lOMyCKaeTcsa NCMoMb30BaHNe AaHHOro yCTPOWCTBa AeTbMM MNadlle 8 fneT, a
TakXe NMLAMN C OrpaHNUYEeHHbIMU GU3NUECKMMI, CEHCOPHBIMU N YMCTBEHHbIMM
CMoCOBHOCTAMM UMM C OFPAHUYEHHDBIM OMbITOM W/ 3HAHUAMYK 6e3 NpucMoTpa
pOAMTENs UK onekyHa. He nossonsanTe AeTAM OCYLLECTBNATb UACTKY U
TEXHUYecKoe obCyXXnBaHne ycTporcTea 6e3 npucMoTpa.

YCTpOWCTBO CnefyeT UCMosib30BaTb TOMIbKO C 6/1I0KOM MUTaHNA, BXOAALLMM B
KOMMIEKT MOCTaBKMW.

B ycTpoiicTBe ycTaHOBMEHbI 6aTapen, 3aMeHy KOTOPbIX MOTYT NMpPoV3BOANTb
TONIbKO KBaNMoUUMPOBaHHbIE CMELNANNCTDI.

OcBob6oauTte 30Hy, Noanexatlyto ybopke. [leTv He foMXKHbl UrpaTh C
YCTPOWCTBOM. Y6EeOMTECh, UTO AETU U XMBOTHbIE HAaX0AATCA Ha 6€30MacHOM
paccTosHMM OT poboTa BO BpeMs paboTbl.

He ycTaHaBnmBaiiTe, He 3apsxKanTe 1 He UCMO/b3YyINTe YCTPOWNCTBO Ha OTKPLITOM
BO3[yXe, B BaHHbIX KOMHaTax U1 okoso bacceiHa.

[laHHOE YCTPOWMCTBO NpeaHa3HaueHo TONbKO A1 OUUCTKM Mosia B JOMALLHUX
ycnosusix. He ncnonb3ayite ero Ha OTKPbITOM BO34YXE, MHbIX MOBEPXHOCTSX,
KpOMe Mosa, a TakXXe B KOMMEPUECKMX UIN NPOMbILLIEHHbBIX MOMELLEHMSIX.
Y6enmTech, Uto YyCTPOMCTBO paboTaeT A0/KHbIM 06pa30M B COOTBETCTBYHOLLMX
ycnoBusix. B npoTMBHOM cnyyae He UCMonb3ynTe YCTPONCTBO.
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Mepbl NPeAoCTOPOIKHOCTHN
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OrpaHunyeHmnsa no
MNCMONb30BaHUIO

Ecnun kabenb NuTaHns NoBpexXaeH, ero HeobxoanMMo 3aMeHNTb CreunanbHbIM
Kabenem nnm Moaynem, KOTopble MOXHO NPUOBPECTM Y MPOM3BOANTENS U €ro
CEPBUCHOrO areHTa.

He ncnonbayite poboTta B 061acTax, pacnonoXeHHbIX Ha NosioM, 6e3 3aLLMTHOro
bapbepa.

3anpeLLaeTca nepesopaunBatb poboTa. 3anpeLLaeTcs nepeHocnTb poboTa, Aepxa
€ro 3a KpbILLKY 11Aapa, KpbiwkKy poboTa unv bamnep.

Ncnonb3ynTe poboTa npu TeMnepaType okpyxatowen cpenpl Boile 0 °C n Huxe
40 °C. Y6emTech, UTo Ha NoJy HET XNUAKOCTU UM JIUMKMX BELLECTB.

Bo n3bexxaHne NoBpexaeHnsa nnm HapyLleHus paboTbl YCTPOMCTBa 13-3a
BOJIOUEHMSI MPEeAMETOB, Nepes ero BKtUeHeM cobepute Bce NoCTOPOHHME
npenmeTbl ¢ nona u ybepute NpoBoaa v Kabenu NUTaHma ¢ Nyt ABUXKEHNS
YyCTPOWCTBa BO BpeMs yHOpKM.

Y6epuTe ¢ nona xpynkune n Menkme npenmeTsbl, UTobbl poboT He Bpe3ascsi B HUX U
He noBpean.

He ponyckanTe nonagaHust BOOC, NanbLEB U APYrux YyacTen Tena Bo
BCacbIBaloLLlee OTBEpCTME poboTa.

XpaHuUTe NHCTPYMEHT 4719 YACTKN B HELOCTYMHOM 4151 AeTel MecTe.

He ncnonbayiite yCTPONCTBO B KOMHATE, FAe CMAT MageHLbl UK OETW.

He pa3meLuanTe Ha poboTe geTen, XNBOTHbBIX MW Kakme-mbo npenmeTsl,
HEe3aBMCUMO OT TOr0, OCTAHOB/IEH OH U ABUXETCS.

B 6aK 4n1s UnCTon BOAbI MOXHO [06aBNsATb TO/IbKO YNCTYHO BOAY Y OA0OPEHHbIN
UNCTALWMIA pacTBop. He nobaBnsTe HUKAKYH APYry XUOKOCTb, HAanpuMep cnnpT
nnn gesnHénumpyowee cpencTso. COOTHOLIEHME YMCTALLLEro pacTBOpa M UNCTOMN
BOZbl MOXHO y3HaTb Ha pIakOHEe C UMCTALLMM PAacTBOPOM. XPaHUTE UNCTALLMIA
pacTBOp B HELOCTYMHOM LN AeTel MecTe.



Mepbl NpefoCTOPOIXXHOCTHN

OrpaHunyeHuns no e He ncnonbsyite poboTa ana ybopku ropamx BeLecTs. 3anpeLLaeTcs
NCMOMb30BaHNIO MCMNoNb30BaTh PoboTa 4N YOOPKM BOCTIAMEHSIOLLIMXCS UMW TOPHOUMX XULKOCTEN,
arpeccuBHbIX ra3oB, Hepa3baBIeHHbIX KUCMOT UM pacTBOpPUTENEN.

e He ncnonbsyiite poboTa ana ybopku TBepabiX 1 OCTPbIX NPeaMeTOoB.
3anpeLaeTca Ucnosb3oBaTb PoboTa 418 YEOPKU KaMHER, KPYrHbIX KyCcKoB
6ymaru v pyrvx npeameToB, KOTOpble MOryT 3acTpATb B YCTPOUCTBE.

e [epen YNCTKON NN TEXHUUECKMM OBC/TYXXNBAHUEM YCTPONCTBA HEOHXOAMMO
BbIHYTb BUJIKY U3 PO3ETKM.

e He npoTtupaiiTe poboTa nnm 6a30By0 CTAHLMIO BIAXXHOW TKaHbIO 1 He
NPOMbIBaTE MX KaKoN-Nn60 XMAKOCTbH. [ocie NMPOMbIBKM MOKLLMXCA AeTanen
MOMTHOCTbBIO BbICYLLMTE UX Nepes MOBTOPHOW YCTAaHOBKOM M UCMOIb30BaHUEM.

e Vcnonb3yinTe faHHOE YCTPOWCTBO COMMacHO PYKOBOACTBY Mosib3oBaTensd. 3a
y6bITKM 1 yLep6, BO3HUKLLNE U3-3a HECOBIOAEHWS UHCTPYKLIMNA,
OTBETCTBEHHOCTb HECET MOo/Ib30BaTe lb.

AKKYMYynsiTop u e 3anpeLLaeTca NCnob30BaTb akKyMynsTOPHYH baTapeto nnm 6as3oByo CTaHUMIO
3aps OKa Opyrux npomssoamtenen. PoboT MoXeT NCMO/Ib30BaTbCS TO/TbKO C 6a30BOM
ctaHuven moagenm RCLEO101-2.
e 3anpeLLaeTca caMoCToATENIbHO pa3bupaTb, PEMOHTUPOBATL UK MOANPULIMPOBATb
aKKYMYNATOPHYHO 6aTapeto unm 6a3oByko CTaHLUMIO.
e 3anpeLLaeTca pasmeLLaTb 6a30BYH CTAHLUMIO PAAOM C UCTOUHUKOM Tenna.
e 3anpeLlaeTca NpoTUpaTh UM oUMLLAaTb 3apsaHbIe KOHTaKTbl 6a30BOM CTaHLMN
BNIAXKHOW TKaHbO UMW BNAXHbIMU pyKamu.
e 3anpeLlaeTcsa yTUInM3npoBaTb CTapble akKyMynsTOpbl HEHaA eXallmMm 0bpasom.
HeHy>Hble akKyMynaTopbl HEOBX0ANUMO YTUIM3MPOBaTb B NPUCNOCObIeHHOM as

9TOro Mecre.
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Mepbl NPeAoCTOPOIKHOCTHN
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AKKYMYnsaTop u
3apsaka

Mepbl
NpPenoCTOPOXKHOCTH
B OTHOLLEHUN
nasepa

Ecnn kabenb nuTaHMs NOBPEXAEH UMW pa3pyLLEH, HEMEOIEHHO NpeKpaTUTe ero
NCMoNb30BaHNE N 0bpaTUTeCh B CY>XOy NocnenpoaaXHoro 06Cny>XXnBaHus.
MNepepn TPaAHCMOPTMPOBKOM yoeanTech, YTo POOOT BbIK/KOUEH, 1 MO BO3MOXHOCTH
XpaHUTE ero B OPUrnMHaNbHOWN ynakoBKe.

Ecnun poboT He byneT ncnonb3oBaTbCs B TEUEHME OINTENBHOIO Neproaa
BPEMEHM, MOSTHOCTbIO 3apAanTe ero, OTKKOUMTE N XPaHUTE B CyXOM MPOX1aaHOM
MecTe. Bo nsbexaHune upesmMepHon paspsakn akkymMynaTopa 3apsxkanTte poboTa
He pexke 0JHOro pasa Kaxgable Tpyu MecsaLa.

J1azepHbIn gaTtumK B JAaHHOM M3genum cootTBeTcTByeT cTaHaapTy IEC 60825-
1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 gnsa nasepHbix nsgenum knacca 1. He
OOMNyCcKanTe NpsiMOro KOHTaKTa AaTumnka C rfiasaMm BO BPEMS €ro UCMOo/Ib30BaHWS.
JNNA3EPHOE U3 OENNA KNNACCA 1

MOTPEBUTENIBCKOE JTASEPHOE

MN3OEJTME EN 50689:2021

ﬁ TonbKo AN NCNOSb30BaHNSA B MOMELLEHNN

L] MpounTaiite pykoBOACTBO MO SKCMyaTaLmuy

Hactoswmm komnanus Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3assnseT, uto Tn pagnoobopynosaHus RLL94ACE cooTeeTcTByeT TpeboBaHUAM
OupekTnebl 2014/53/EU. MonHbIN TEKCT Lekapauuy 0 COOTBETCTBUM HOpMaTMBHbIM TpeboBaHusM EC focTyneH no cnenyowemy agpecy:

https://global.dreametech.com

MoapobHoe a1eKTPOHHOE PYKOBOLACTBO MOXHO HalTu no agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags



0630p uspennsa

KomnnekTtaums

Lpyrvie npyHaaiexHocTu

I B <=7
e [ L]
o
e
Kabenb Y onuHuTenbHas PykoBoacTBo OTcek gns Mewwok ans cbopa
nuTaHWs nnacTuHa pamnbl nonb3oBaTens asTononauv nbiaun, 2 WT.
6a30BOV CTaHLMM UNCTALLEro cpeacTsa (1 wr.
(npensaputensHo npegycTaHoBneHa)
YCTaHOB/EH)
Hacagka ons [epxaTenb dunbTp YuncTtawmin pacteop MHCTpyMeHT
LWBabpbl, 2 LUT. Hacagku gns NMPOMbIBOYHOW OJ19 UNCTKMN
basosas cTaHUMA (NpenBapvTensHO wBabpbl, naHenu
YCTaHOB/EH) 2 wWr. (npenBapuTenbHO
YCTaHOB/EH)
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0630p uspennsa

o 2 KHOMKa ToueyHou ybopkun
Ha)kmMunTe KHOMKY, YToBbl HauaTb TOUeUHY YBOpKy

KHoMKa nutaHus/ybopkn

- HaxmuTe 1 yaepXnBanTe KHOMKY B TeUeHne 3 cekyHs, 4Tobbl
BK/IOUMNTb WV BbIKIOUNTL poboTa

- HaxmuTe, utobbl HauaTb Y6OPKyY, Koraa poboT BktoueH

o ) KHOMKa BO3BpaTa Ha CTaHLNo

- HaxmuTe KHoMKy, uTo6bl BepHYTb pob6oTa Ha 6a30Byto CTaHLMIO

- HaxmuTe n yaepxmBanTe KHOMKY B TeUeHne 3 cekyHa, utobbl
BbIKNHOUNTb BIOKMPOBKY OT AeTel

VIHOVKaTOp COCTOAHNSA

- MocTosHHO ropuT 6enbiM: y6opka npogosmkaeTcs nnm ybopka
3aBepLueHa

- Muraet 6enbiM: BbINoiHseTCa 3apsaka (YpoBeHb 3apsaa He
CNLLKOM HU3KNIA)

- TIOCTOSIHHO FOPUT OPaHXKeBbIM: May3a Uan NPUOCTaHOBKA
paboTbl Npu HX3KOM 3aps Ae 6aTapen

- MuUraet opaHXeBbIM: BbINOHAETCSA 3apsagKa (HU3KNIA ypoBEHb
3aps aa)

- BbICTPO MUTaeT OPaHXEBbLIM: OLINGKa

MpnmeyaHne.

- HaxxmunTe ntobyto KHoMKy Ha poboTe, uTobbl MOCTaBUTL NpoLecc
Ha naysy, Noka poboT BbINo/HAET YBOPKy Uan Bo3BpaLLaeTcs ans
3apsaakun.

- BNOKMPOBKY OT AeTel MOXXHO BKIHOUMNTb U BbIK/HOYNTb C
NoMoLLbto NMpu NoxxeHns Dreamehome.
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0630p uspennsa

PoboT 1 patumku

» KHonka cbpoca
- Haxxmute n
yAepPXXMBaNTE KHOMKY
B TeueHne 3 CeKyHn,
Kpbitka yTobbI BOCCTaHOBUTL
3aBOJCKME HAaCTPOWKM

BcnomoraTenbHas
cBeTOAMOAHAs NoAcBeTKa

VK-kamepa Ha ocHoe M 3apagHbie o
KOHTaKTbl
Kamepa Bblcokoro
° paspelueHns Ha ocHose U Vé Wnaukatop Wi-Fi

ro Kpbliwka nupapa

Jatunk kpas
o Bnyck ons

° Jlnpap

, bamnep

J aBTOMaTUUECKOro
BeHTUAAUMoHHoe no6asrieHns Bopl
o OkHo 6amnepa OTBEPCTUE CUCTEMDI
aBTOOMOPOXHEHMS S

o [lpocTpaHCTBEHHbIE
[BYXJTyueBble flaszepHble
[aTunKku
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0630p uspennsa

Oatunkn rnepenaga BbICOTbI

I

\ %% ELE\ - BceHanpaBneHHoe koneco
[aTunk KoBpa © O

Mogaynb yanmHuTens 60KoBON LEeTKN o

// A
3aluuTa WeTkun o h 37 IE \ o OCHOBHbIE LLETKU
Hoxxka perynmpoBKkm BbICOTbI © i A — o Hoxka perynnpoeku BbiCOTbI
?0 ) 0
OcHoBHoe kofeco S

B \(:1/ OcHOBHOe KOneco
w o 3aXWMbl 3aLLMUTbI LLETKMN
Mogynb MopExtend o—— Q@/ @

I ° MoHTaxHble OTBEPCTUA OepxaTena

\@/ Hacadky 4N weabpbl
° Ponuk

3axum 30Ha KpeneHusio
KOHTeHepa Ans Hacagkv ans
BeHTunaumoHHoe b
OoTBEpPCTMNE CUCTEMDI LUBa6pr
aBTOOMOPOXHEHUs 3axum punbTpa ’
dunbtp Lepxarenb Hacaaka ans
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0630p uspennsa

basoBas cTaHuus Bak gns otpaboTtaHHoOW BOAObI

Bak ons otpaboTaHHOM BOAb! o

T I -
: 3axunm baka gns :

I BOAbI |

Kpbiwwka o : :
4 MonnaBkoBbI |

ypoBHEMep :

|

|

|

Bak gns uncton BoAp!

3axum baka ans
BOAbI

OTcek gns nbiiv o———

MpoMbiBOYHas NaHe b o———— Tpy6ka ons Bogpl

DuUnbTp NPOMbBIBOYHOM o

naHenm to o ‘:
I
|
I

Y AnnHUTENbHaa naactuHa !

pammb | dnnbTp
| WNHrnbntop Hakmnu
| » INonnasok
I
b o o e J
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0630p uspennsa

BbazoBas cTtaHuus

OTcek ons,|

- WHawnkatop cocTosiHus

= MOCTOAHHO ropuT
6enbiM: 6a30Basi CTaHLMA
noakntyeHa K UCTOUHUKY
nuTaHus

- MNocTosAHHO roput
OpaHXeBbIM: OLLIMbBKa
6a30BOV CTaHLMK

aBTonoaauun %
UuncTdLLero cpeacTtea Z‘\—
DdunbTp

BeHTunaumoHHble, [t
OTBEPCTUS CUCTEMDI

2
g

-'& . o LLlenb meLka

Y ansa cbopa

nblnn
!

) 3apﬂ,ﬂ,HbIe KOHTaKTbl

aBTOOMOPOXHEHMS
O6nacTb curHana

4

BbII'IYCK CUCTEMDI
aBTono4aun Boabl

— - CneuwnanbHoe rHesno
ANAa nogKnoyeHnsa
YCTaHOBOYHOIr o KoMnsekTa ans

S E— N
. aBTOMaTUUECKON Nogaum un
° Yy cnviBa BogbI
Wﬂ ﬂ MopT NuTaHusa
—— 0\ LLlenb oTceka ons xpaHeHus
C Kabess nuTaHus

< .3

\_/

MpvMeyaHne. YCTaHOBOUHbIA KOMMJIEKT A5 aBTOMaTUYECKON Nofaun u cnmea
BOAbI TpebyeTcs npuobpeTaTb OTAeNbHO. (LOCTYMNEH TOMbKO B OTAEMbHBIX
pervoHax)



NMoproroBka poma

MNepepn Hauanom ybopku ybepute ¢ nosia HeyCToNUnBbIE, XPYNKME, LLeHHble Un
onacHble NpeaMeThbl, a Takxe Kabenw, ogexay, UrpyLuku, Teepiple 1 ocTpble
npeamMeTbl, UTo6bl POBOT He 3amyTancsa B HUX, He nouapanan/He onpoKUHyN 1
He noBpeauns Takue npegMmeTbl.

DUy

OTKpoiiTe ABEPb MOMELLEHMS, B KOTOPOM GyAeT NPoBOANTLCS Y6opKa, v
paccTaBbTe Mebesb TakuM 06pasoM, UTobbl OCTaBUTb 60sbLLE MPOCTPaHCTBA
Ans y6opku.

MprmevaHwne.

Mepen yb6opkon ycTaHoBUTE dr3nUeckne 6apbepbl y OCHOBaHUS NECTHULbI,
yTo6bI 06ecneunTb 6esonacHoOCTb 1 becnepebotHOCTb PaboTbl Mblnecoca.

Lo

(2

He BcTaBaiiTe nepep po60TOM, B ABEPHOM MPOEME WIN Y3KOM MPOXOAe,
UTO06bI POBOT HE MPOMYCTUS 30HbI MPEACTOALLEN YEOPKU.

+ Mpu NepBoM ncnonb3oBaHUM poboTa HaxoAUTeCh B 30HE YGOPKM, UTOBbI BOBPEeMs ybupaTh MOCTOPOHHWE MPeaMeThbl C ero nyTw.

- BcnomoratenbHas cBeToanoaHas NoLAcBeTKa 06ecrneunBaeT AOMOMHUTENIbHOE OCBELLEHNE B CIabo0CBELLEHHBIX YCTOBUAX.

+ He fonyckaite 3acacbiBaHvs NblNeCOCOM TBEPAbIX MPEAMETOB, Takvx Kak KaMHW, CTasbHble LUapuKu v AeTanu UrpyLuek, a Takxke oCTpbIX NPeaMeToB, Taknx Kak
CTPOWTENbHBIN MycOp, 6UTOE CTEeKO0 1 rBo3au. Mpn HecobMtoAeHNN AaHHOrO TPeboBaHWs Ha Moy MOryT OCTaTbCs LapanuHbl. 42



Mepepn ncnonb3oBaHMeEM

1. PasmecTnTe 6a30BYyHO CTAHLMIO U MOAK/IOUNTE e K po3eTke 2. YcTaHoBUTE YOANHUTENBHYIO NAACTUHY paMnbl
PacnonoxwTe 6a30Byt0 CTaHLMIO Ha MaKCUMaslbHO OTKPbITOM
NMOBEPXHOCTN B MecTe CO CTabunbHbIM curHanom Wi-Fi.
PykoBOACTBYSICb PUCYHKOM, OCTaBbTE JOCTATOUHO MecTa 1 ybepute
ntobble NpeaMeTbl U3 3aTeHeHHo obnacTu. MoacoeanHuTe kabenb
NUTaHWs K 6a30BO CTaHLMW U NMOAKIIOUMTE Ero K Po3eTKe.

DunbTpW napshobmobiarsdo
yFHiltoeir naHenu

MpvmeuaHue. Y6eantech, Uto GUILTP NPOMbBIBOUYHOV MaHEN yCTaHOBEH MPaBUBHO.

HapexHo BcTaBbTe kabesb
MUTaHWS Tak, YTobbI
3aropescs UHAMKaTop.

MpumevaHme.

- Y6eauTech, UTo B 061aCTU CUrHaNa HeT MOCTOPOHHUX NMPEeLMEeTOB.
-PekoMeHayeTcs pa3MelLaTb 6a30ByH0 CTaHLMIO Ha KadeslbHOM U MpaMopHOM
nosy, Tak Kak Ha AepeBSHHOM MoJly 1 KOBpPax MOryT obpa3oBaTbCs MATHa OT
BOJbl.
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Mepep ncnonbszosaHnem

3. CH/MUTE 3alLMTbl PO6OTa U YCTaHOBMTE MOLY/b LLIBabpPbI

4. Mooknounte poboTa K 6a30BON CTaHLMM

HaxxmunTe 1 yaepxuBainte KHOMKY NUTaHUsA Ha poboTe B

TeueHve 3 cekyHn, uTobbl BKIIOUNTb ero. Pasmectute poboTa Ha
6a30BOV CTaHLUM TaK, YTobbl MoLy b LWBabpbl 6bl1 MOBEPHYT B
HanpaeneH NPoMbIBOUHON NaHenu. Korna poboT noakoumnTcs K
6a30BOI CTaHLWU, Bbl YCbILLUTE FONI0COBOE yBenoMneHue. Mocne
TOro, Kak poboT ByAeT NONHOCTLIO 3aPAXKEH, UHANKATOPbI COCTOSHUS
Ha po6oTe 1 6a30BOI CTaHLMKN OCTaHyTCs ropeTb B TeueHue 10 MUHyT,
a 3aTeM MoracHyT.

MpumMeuaHune. PekoMeHAyeTCs NOMHOCTbLIO 3apaanTb Po6oTa nepes nepebiM
1cronb3oBaHveM. Ecnm po6oT He BKIKOUAeTCs Mocse MoHOM paspsakv
aKKyMynaTopa, BpyuHyto NoAK/ounTe poboTa K CTaHLMUM 4015 3apsaku.
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Mepep ncnonbszosaHnem

5. [o6aBbTe UMCTALWMIA pacTBOp 6. 3anonHuTe 6bak As1g YMcTon Boabl
(1)CHI/IMI/ITE KPbIWKYOTCEKaANANbIIN N BblHbTE OTCEK 414 aBTOMno4ayun BbiHbTe 6ak ana yncTon BOAbl N3 6a3oBou CTaHUMW N 3aN0SIHUTE ero
UNCTSLLEro cpencTBa. UMCTON BOLOW. 3aTeM yCTaHOBMUTE ero obpaTHO B 6a30BYytO CTaHLMIO.

(2) OTkpoinTe BepxHIOK KPbILLKY OTCeKa 1S aBTOMoAauy UMCTALLEro
cpeacTBa v Ao6aBbTe UNACTALLMIA pacTBOp.

(3) 3akpoinTe oTcek aBTOMOLAUM, YCTAHOBUTE €ro 06paTHO Ha 6a30Byto
CTaHUWMKO, a 3aTeM YCTaHOBWUTE KPbILLKY OTCeKa 45 MNblin

Ha MecTo. UncTaLwmii pacTBop 6yneT N06aBNATbCA aBTOMATUUECKM

BO BpeMsi paboTbl.

MprmeyvaHwne.

» OTCek Ans aBTOMOAAUM YNCTSLLLErO CPEACTBA MOXHO 3aMOSIHUTb YNCTALLMM
pacTBOPOM ANs fafibHelLLIero ncnob3oBaHus. Bo nsbexaHve HencnpasHocTen
3anpeLLaeTcs NCMob3oBaTb Kakme-nnbo Apyrve YncTsLLime cpeacTsa noMMMo
0/[106PEHHOr0 YNCTSALLErO PacTBOpaA.

- YcTaHOBWUTE OTCEK A/ aBTOMOAAUN UNCTSILLLErO CPeAcTBa Tak, UTobbl
pasgancs Lenyok.

Mpumeuarue. Bo nzbexaHve aedopmauymn 6aka 4ns BoAbl, 3aMpeLlaercs
3aMBaTh B HErO ropsuyo BOLy.



MoaknoueHue K yCTPOMUCTBY C MNOMOLLbIO npuno>keHns Dreamehome

1. 3arpyska npunoxeHnsa Dreamehome

OTckaHunpyiTe QR-KOA, pa3MeLLeHHbI Ha poboTe, v BBeauTe
«Dreamehome» B MoMCKOBOW CTPOKe MarasuHa NpuiIoXeHun,
UTOObI 3arpy3nTb U YCTAHOBUTL NMPUIOXKEHNME.

MprmeyvaHwne.

- MoppepxwnBaeTcs Tonbko ceTb Wi-Fi ¢ vactoton 2,4 Iw,

- MpunoxeHwne perynspHo obHoBnseTcs. PakTnueckme AencTeus MoryTt
OT/IMYATBLCA OT yKasaHHbIX B JaHHOM pykoBoacTee. CnenyiTe UHCTPYKLMSM
ANS TEeKyLLEe BEPCUM MPUNOXKEHWS.

2. [lobaBneHune ycTponcTea

OTkpowite npunoxeHne Dreamehome, HaxxmuTe «OTCKaHMpoOBaTb
QR-KoL, 4Na NOAK/IIOUEHNA» U eLLe pa3 OTCKaHMpynTe ToT xe QR-
ko4 Ha poboTe, uTobbl 406aBUTL YCTPONCTBO. N4 3aBepLUEHs
noakntoueHuns k Wi-Fi cnenynte nonckaskam.

Mpumeuarme.
-YT06bI cOpOCUTL HacTpoikn Wi-Fi, noBTopuTe War 2, a 3aTeM cnegyinTe
MHCTPYKUMAM, UTOBbI 3aBEPLUNTL noaktoueHne Wi-Fi.
-Ans oTkNoueHns yctponctea oT cetn Wi-Fi HaxxMuTe 1 yaepxnsante KHOMKY
cbpoca Ha poboTe B TeUeHne 3 CeKyHA,

MHamkatop Wi-Fi

- MenneHHo MUraert:
0XWNAAET MOAKHOUEHNS
- BbIcTpo Muraer:
BbIMOJIHAETCS
noakoueHne

 FopuT: NnoaknoueHne
BbIMOJTHEHO
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MopsaaoK ncnosb3oBaHUS

BkntoueHne/BbikntoueHmne

YT06bI BK/ILOUMTL POBOTA, HAXKMUTE U YAEPXKMBANTE KHOMKY MUTAHUA B
TeueHne 3 cekyHA,. IHAMKATOp NUTaHUS MPOAOCIXUT ropeTb. Vnn
rnomecTuTe poboTa Ha 6a3oBYHO CTaHLMIO, COBMECTMB 3apsiHble
KOHTaKTbl pob0Ta C 3apsAaHbIMU KOHTaKTamMy 6a30BON CTaHLIK,

nocne yero poboT aBTOMaTNUECKN BKTIOUNTCA M HAYHET 3apsXXaTbCs.
[ns BbIKNOUEHWst poboTa CHUMUTE ero ¢ 6a30BOI CTaHLWMK, NMOCe Yero
HaXXMUTe 1 yoep>XKMBaniTe KHOMKY NMUTaHUS B TeueHne 3 CeKyHA.

BbicTpoe nocTpoeHne KapThbl

Mocne nepBoi HaCTPOWKN CeTU CriefynTe MHCTPYKLMSM B
NPUNOXEHNN, UTOBbI BBICTPO MOCTPOUTL KapTy. PO6OT HauHeT
CTPOWTb KapTy, He NpucTynas K ybopke. MNocne Toro Kak po6oT
BEpHETCS Ha 6a3oBYH CTaHLMIO, MOCTPOEHME KapTbl 6yaeT
3aBepLUEHO 1 KapTa ByneT coxpaHeHa aBTOMaTUUYECKM.

[Maysa/cnawmmn pexnm

Bo Bpems paboTbl Nbifiecoca HaxXMUTE Ha NtoByH KHOMKY, UTo6bI
chenaTb naysy B npouecce y6opku.

Yepes 10 MMHYT nocfe NpPYOCTaHOBKM POBOT aBTOMAaTUUECKM
nepenmeT B CASLWMIN pexuM. Bce nHavkaTopbl Ha poboTe
BbIK/tOYatoTCs. [n5 BbIXOAA M3 CMISILLLErO pexrMa Haxmute nobyto
KHOMKY Ha po60oTe M BOCMONb3yNTECh MPUMIOXEHUEM.

Mpumeuarme. MNMocne NpuocTaHoBKM 1 Bo3BpaTa poboTa Ha 6a3oByto
CTaHLMIO TeKyLmi npouecc ybopkn byaeT npepeaH.

ABTOMaTUYECKOe BO30OHOB/IEHNE YOOPKMN

Ecnu 3apsg, akkymynaTopa CrvLLKOM HU3KWiA, po6oT

aBTOMaTUUeCKn BepHeTCst Ha 6a30By0 CTaHLMIO 4/ 3apSAAKU.
Mocne 3apsaKK akkyMynsTopa o COOTBETCTBYIOLLErO YPOBHS PO6OT
BO306HOBWT BbIMOJIHEHWE HE3aBepLLEHHbIX 3a4a4 Mo ybopke.

MpvMevanne. [Ins ncnonb3oBaHWs AaHHON GYHKLMW BKIKOUMTE ee B
NPUIOXEHUN.

Pexum «He 6ecnokontb»

B pexxuvme «He becnokontb» poboT He CMOXET BO30OHOBUTL
y6opky. B 3aBofCKMX HAaCTpoMKax pexum «He 6ecnokonTb»
BbIKJIOYUEH MO YMOMYaHuio. Bkiouutb pexnm «He 6ecnokounte» u
N3MEHWUTb ero AanTesibHOCTb MO>XKHO B MPUNOXEHNN. Mo
YMOYaHUo Ans pexumMa «He 6ecrokonTb» HacTPOeH nepuog,
BpemeHu ¢ 22:00 go 8:00.

MpumeuaHme.

- Y6opka no pacnvcaHuio npu BKIKOUEHHOM pexume «He becriokonTtb» byaet
BbINONHATLCS Kak 06bIYHO.

- Po60T BO306HOBUT YHOPKY B MECTE OCTAHOBKM MOC/IE BbIXOAA U3 pexXuMa
«He 6ecnokonTb».

ToueuHas ybopka

Ecnn po6oT-nbinecoc Haxo4nTCA B COCTOAHUM Naysbl,
KPaTKOBPEMEHHO HaXXMUTE KHOMKY (7, UTOBbl MEPENTU B PEXUM
TOYeuHon y6opku. B 3TOM pexrme Mbiecoc BbINOMHSET yOopKy
KBafpaTHOro yyacTtka nnowagbto 1,5 x 1,5 M Bo3ne cebs, nocne
yero BO3BPALLAETCS B MCXOLHOE MOMOXEHNE.

MNepesarpyska poboTa

Ecnv po6oT He pearnpyeT Ha KOMaHAabl UV He BbiK/louaeTcs,
HaXXMUTE U yOEP>XKMBaNTe KHOMKY MUTaHNsA B TeueHne 10 cekyHa,
0719 €ro MPUHYOUTENbHOrO BbIK/IOUEHUS. 3aTeM HaXMUTe 1
yAepXuBaiiTe KHOMKY NUTaHUA B TeueHne 3 CeKyHa, uTobbl
BKJIIOUNTb poboTa.



MopsaaoK ncnosb3oBaHUS

Cyxas 1 BnaxcHasi ybopka

Mpumeuarue. Mpy NepBoM NCMONb30BaHWUM MOLYNS LWBabpbl PpO6OT Mo
YMO/UaHMIo BbINONHUT 3adavy «Cyxas 1 BnaxHas ybopkay.

1. Hauano y6opku

UT06bl 3anycTUTb Po60OTa U3 6A30BON CTAHLMM, HAXXMUTE KHOMKY
NMUTaHWS Ha MNblfecoce UK BOCMOb3yNTeCh NpuioXxeHneM. Po6oT
NMOCTPOUT ONTUMasbHbIN MapLUPYT YOOPKM 1 BbINOMHUT 3a4a4y no
ybopKe cornacHo cosaaHHon KapTe.

MprmevaHwne.

+ YUT06bI PO6OT MO BbICTPO BEPHYTHCS Ha 6A30BYO CTaHLMIO Noce y6opKy,
pekomeHayeTcs 3anyckaTb poboTta 13 6a30BoN CTaHLMW.

Mpexae Yem poboT HAaUHET BRAXHYO YOOPKY, BbINOHAETCS NPOMbIBKa
Hacafok Ans weabpsbl. [JoxauTech 3aBepLIeHNs MPOMbIBKU.

Bo Bpemsi paboTbl 3anpelLaeTcs nepemeLlatb 6asoByto CTaHUuWO, 6ak ans
uncTon BoAbl, 6ak Ans oTpaboTaHHOW BOAbI NN GUNBTP NPOMbBIBOYHOW
naHenu.

- B NpUNoXeHnn MOXHO BKIOUNTL MPOMbIBKY Hacafok s WBabpbl ropsyeit
BOJON, UTO MPUMEHUMO KO BCEM pexmnmam. Bo nsbexaHve oxoros He
npuKacanTech K BbIMycKy Ans BOAbI, KOrAa aTa GyHKLMS BKIKOYEHa.

2. ABTOMaTMUeckas NpoMbIBKa HacaLok Ans LWBabpbl

Bo Bpemsa y6opku poboT byaeT aBTOMaTUYECK BO3BPALLATLCS

Ha 6a30BYI0 CTaHUMIO 41 MPOMbIBKM HacaLoK Ans weabpbl B
COOTBETCTBUU C HAaCTPoOWKaMu B NpunoxeHun. basosas cTaHuuA
aBTOMaTUUYECKM HaMONHNUT BOAOW 6aK A5 BoAbl Ha poboTe, 1 poboT
BO306HOBUT YHOPKY.




Mopsaaok Ucnosib3oBaHUS

3. Bknounte GyHKLMIO aBTOOMOPOXHEHUS KOHTeHepa ans BnasxHas ybopka nocne cyxoit y6opku

MblIN, @ TakK>Ke aBTOMATUUYECKON MPOMbBIBKM U CYLLKM
HacagoK 4ns Weabpbl

Mocne Toro Kak po6oT 3aBepLUNT YOOPKY 1 BEpHETCS Ha 6a30BytO
CTaHUMIO 4N noA3apsakuv, 6a3oBas CTaHLUMS aBTOMATUUYECKN YaannuT
coLep>XX1UMoe KOHTeHepa ANs Mbln, @ 3aTeM BbIMOJIHUT MPOMbIBKY 1
CYLLKY HacafoK AJisi LWBabpbl.

B nprnoxeHun BkntounTe GyHKUMIO BRaXKHON y6opku nocne

cyxon ybopku, n poboT aBToMaTUYeCcKn ybepeT MoLy /b LBabpbI

Ha 6a30BOI CTaHLMK, YTOBbI NPOMbIIeCOCUTb nos. Mocne 3aBepLUeHus
cyxon ybopku poboT BepHeTCs Ha 6a3oByto

CTaHLMI0, UTOBbI YCTaHOBUTb MOAYIb LLIBabPbI, 1 6a3oBas CTaHLMA
aBTOMATUYECKU OMYCTOLUMT KOHTENHEP A Nbln. 3aTeM, nocne
MOAHSATUA OCHOBHbIX LLLETOK U BOKOBOW LLETKU, POBOT HaUHeT
BNaXHY0 y6opKy.

Tonbko cyxast ybopka

B npunoxeHnn Bktounte GyHKLMIO Cyxoit y6opku, n po6oT
aBTOMaTMueckmn ybepeT Moy b LWBabpbl Ha 6a30BOW CTaHLMK 1
HauHeT CyXxyto yHopKy.

' Tonbko BnaxHas ybopka
MprmeyvaHwne.

* Ecnn dyHKLMS aBTOOMOPOXKHEHUS BbIK/IHOUEHA B MPUIOXeHNN, 6asoBast B MpuUnoxeHUm BKIOUMTE GYHKLMIO BAXHON y6opKM, U po6oT
CTaHUMst He ByaeT aBTOMaTNYECKM YAansiTb COAEPXKMMOE KOHTeHepa AJs Mbl MPOBEPUT, YCTaHOBMEH NI MOZY/Ib LUBABPbI Ha 6330BOV CTaHLM.
. Ecnn HeT — po6oT ycTaHOBUT MOAyfib LWBabpbl 1 NOocie NOAHSATUS

+ basoBasi cTaHUMs ByLeT yoansaTb COAEPXMMOe KOHTENHepa 415 Mbinv B OCHOBHbIX LLETOK 11 GOKOBOIA LLETKM HAUHET BAAXHYIO YBOPKY.

COOTBETCTBMU C HaCTpOﬁKaMM B MPUIOXEeHNN.

4. OQuucTuTte 6ak ons oTpaboTaHHOWN BOAbI
Bo m36e>KaHv1e nosaBNEeHUA HEMPUATHOIO 3anaxa, OUnCTuTe 6a|< ansa
OTpa6OTaHHOI7I BOAbl Mocne Toro, Kak pO6OT 3aBepLUnNT 3adauy.
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MnaHoBoe o6cny>kusaHue

KoMMnoHEeHTbI

[na obecneyeHuns Haanexatien pa6OTbI MnblsieCoCa pekKoMeHAyeTCH BbIMOJIHATb ero njaaHosoe O6Cﬂy)KI/IBaHI/Ie B COOTBETCTBUM C pa3nesiom
«Wcnonb3oBaHue I'IpI/IHa,DJ'Ie)KHOCTeVI)) B MPUNOXEHUN nnun c Tabnuuen Huxe.

KoMnoHeHT

YacToTta obcnyxvBaHus

YacToTa 3aMeHbl

Bak ons otpaboTaHHoi
BOb!

[Mocne kaxpgoro
MCMo/b30BaHNs

Bbak gns uncton Boapl

OCHOBHbI€ LLETKN
DunbTP KOHTEHepa
A5 NbIN

BokoBas wweTka

[epxartenu Hacagok
Ans weabpbl

Paz B 2 Hepenun

KoMnoHeHT YacToTa 06Cﬂy)KVIBaHI/Iﬂ YacToTa 3ameHbl

OkHo b6amnepa

Pa3 B 6-12 mecaueB

Bamnep

Pa3 B 3-6 mecaueB

Bryck ans Pa3 B mMecsL,

aBTOMaTWUUECKOro
no6asneHns Boabl

HwxHss uacTb poboTa

DUNbTP NPOMBIBOUHOMN
naHenu

Pa3 B 1-2 mecaua

O6nacTb curHana
6a30BOV CTaHLMK

3ap$u1Hb|e KOHTaKTbl

BeHTUAALMOHHBIE
OTBEPCTUSA CUCTEMBI
aBTOOMOPOXKHEHNS

BceHanpaBneHHoe
| koneco |
[aTtunk Kpas

Ponuk

Nupap

MpocTpaHCTBEHHbIE
LBYX/lyueBble nasepHble
[aTunku

Jatumnk koBpa

Hatunkn nepenaga
BbICOTbI

Pa3 B mecsL,

KoHTenHep ansa nbinu

OcHOBHbIe kKoneca Ounwiatb no Mepe
HeobxoaMmMocTu
O>KKV PEryITAPOBKA

BbICOTbI

Mewwuok ansa cbopa Pa3 B 2-4 Mecsua

nbiamn

Hacaaku ans wea6pbi / Pas B 1-3 mecaua
Paz B 18-

WIHrnbuTop Hakunm AT

MpviMeuaHue. YacToTa TEXHNUECKOro 06CIYXXMBaHMA U 3aMeHbl 3aBUCUT
0T $HaKTNUECKOro UCTONb30BaHUSA. MpY BO3HUKHOBEHUM UCKITHOUMTENbHbBIX
06CTOATENbCTB PEKOMEHAYEeTCs Cpasy e BbINO/HUTb TeXHNYecKoe
06CNyXXMBaHVE UK 3aMEHY KOMMOHEHTOB.
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MnaHoBoe o6cny>kusaHue

DOUNbTP NPOMBIBOYHOW MaHenu

1.Mocne 3aBepLUEHNANPOMbIBKMHACALOK A1 LWBabpbl BbIHbTE 3. UTo6bl BEPHYTb PO6OTA Ha 6a30BYHO CTAHLMIO, UCMOSb3YyINTe
pob60oTa 1 CHUMKTE GUALTP MPOMbBIBOYHOW MaHEesN. MPUIOXEHNE NN HaXXMUTE KHOMKY () 6O BPYUHYIO YCTaHOBUTE
poboTa Ha MecTo.

2. MNMpomoiiTe GpUNbLTP NPOMbIBOYHON NMaHeNN YACTON BOLOW, BbITPUTE €ro
Hacyxo, a 3aTeM BCTaBbTE 06PATHO B MPOMbIBOYHYIO MaHEeb.
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MnaHoBoe o6cny>kusaHue

MeLwwok ans cbopa nbinm

1. CHUMUTE KpbILLKY OTCeKa ANs MbI U YTUIN3UPYATEe MELLOK ANS 3. YcTaHOBMTE HOBBIM MeLIoK Ans cbopa nbinu.

c6opa nbim.
_ =]
= =

MprmeuaHue. MoTAHWUTE pyuKy BBEPX, UTOObI 3aneuaTaTb MELIOK U
MPeLOTBPaTUTL CllyyaltHOe BbiMaAeHMe Mbiv 1 rPs3u.

2. OuncTrTe Nblib U rPsa3b ¢ GUNbTPA CYXVM MOMOTEHLIEM. 4. YcTaHOBWTE KPbILLKY OTCEKa AJ1s Mblfv Ha MECTO.

52



MnaHoBoe o6cny>XnBaHue

OcHOBHbIE LLEeTKN

1. HapaBuTe Ha 3a>KMMbl 3aLLMThI LLETOK, yTo6bI N3BNEYD 3aluTy 3. BcTaBbTe nepxatenb OCHOBHOW LLIETKM B pa3bemMbl Noa
LLEeTOK U A0CTaTb LWEeTKN U3 po60Ta. HaKJIOHOM BHU3 Tak, YTObbI HameyvaTaHHble CTpenkun 6bInn
HanpasJ/ieHbl BBEPX.

2. BblHbTe LLeTKW, Kak MoKa3aHo Ha pucyHke. C MOMOLLbIO HCTPYMeHTa
0719 UACTKK, BXOAALLEro B KOMMIEKT MNOCTaBKW, yAanuTe BCe BOMOCHI,
3anyTaBLUvecs B LeTKax. [locne ouncTky NAOTHO BTOMKHUTE LLETKN B
[ep>kaTeflb OCHOBHOW LLETKM, MOKa OHW He BCTaHyT Ha MecTo CO
LLIENTYKOM.

4. CoBMeCTUTe NepefHnii KOHeL, 3aLmnTbl LLETKU C MPOopesbio,
BCTaBbTe €ro BHU3 C HaK/IOHOM, a 3aTeM 3aduKCMpynTe Ha MecTe.

MprmeuaHue. ByabTe 0CTOPOXHbI, BbIHUMAs OCHOBHbIE LLLETKU, UTOBbI He
LLONYyCTUTb TPaBMYy.
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MnaHoBoe o6cny>kusaHue

BokoBas LeTka BceHanpaBneHHoe Koneco

OTKpyTWTE BOKOBYIO LLIETKY OTBEPTKON, OUMCTUTE LLETKY OT BOJOC, a
3aTeM NpUKpyTUTe ee obpaTHo.

MpumevaHwre.

-OTaenuTe ocb 1 0604, BCEHaNpaBneHHOro Koneca ¢ MOMOLLb0 He60 bLUIO
oTBePTKW. He npunaraiite upeaMepHbIX YyCUIUIA.

-MpoMoliTe BCeHanpaBieHHOe KOIeco Mo NPOTOYHON BOLOW, TLLATENBHO
NPOCYyLUWTE U YCTaHOBWTE Ha MeCTO.

Lep>aTenn Hacagok 4ns Weabpbl

CHuMUTE 1 ouncTuTe Aepxartenn Hacanok onsa LIJBa6pr.
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MnaHoBoe o6cny>kusaHue

KoHTerHep ond nbiiv n dunbTp

1. OTKpOWTE KPbILLIKY pO60Ta M HaXKMUTE Ha 3aXUM KOHTelHepa Ans 3. OCTOPOXHO MOCTyunTe MO KOp3nHe GUIbTPa, YTobbI YaanuTs
Mbln, YTOBbI CHATL €ro. rps3b.

MpuMeuaHne. He nbiTanTecb UMCTUTL GUILTP LLETKOW, NanbLamMm nm
OCTpbIMK NpeaMeTamu, UTobbl He MNOBPEAUTL ero.

2. CHAMUTE GUNBbTP KOHTeNHepa ANs NMbIAN U OMOPOXHUTE 4. MNpoMonTe KOHTENHep 41 Mblav 1 GunbTp BOAOW, a 3aTEM
KOHTENHep. TLLATENIbHO MPOCYLUMTE UX Nepes NOBTOPHOW YCTaHOBKOWN.

A
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oo

; MpumeuvaHwe.

MpombliBaiiTe KOHTENHEP ANS MbIAU U GUNBTP TOSIBKO UNCTON BOAON.
3anpeLuaeTcs NCnonb3oBaTh UNCTSALLEE CPEACTBO.

- Vicnonb3ywiTe KOHTEHEP 414 NbIAn U GUILTP TOSIbKO MOC/E UX MOHOW
MPOCYLLKW.
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MnaHoBoe o6cny>kusaHue

Jatuvkn poboTa

MpoTpuTe AaTumkm po6oTa MArkow 1 CyXoi TKaHbko, Kak MoKa3aHo Ha
PUCYHKE HUXeE:

o [pocTpaHCcTBEHHbIE

@ [BYX/TyueBble nasepHble

e LENC I

OkHo 6amnepa
Nupap

Jatunk kpas

Bamnep
S

Es °

Oatunkn nepenaga BbICOTbI

o [laTunk KoBpa

MprmeuaHue. BnaxHas TKaHb MOXET NMOBPeLUTb UyBCTBUTESbHbIE 2NIEMEHTbI
po6oTa 1 6a30BO CTaHLMW. 15 OUMCTKM UCMOMB3YITE TOMbKO CYXYHo TKaHb.

3apﬂ,ﬂ,HbIe KOHTaKTbl 1 06n1acTb cUrHana

OumncTuTe 3apsaHble KOHTaKTbl M 06/1acTb CUrHana MArkom 1 Cyxom
TKaHb}O.

BeHTMNaunoHHbIe OTBEepPCTNA CUCTEMbI aBTOOMOPOXKHEHUA

MpoTpnTe BEHTUNALMOHHbIE OTBEPCTUSA CUCTEMDI
ABTOOMOPOXHEHUS POHOTa U 6A30BOW CTAHLMW CYXUM U MATKIM
NONOTEHLEM. - ]
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MnaHoBoe o6cny>kusaHue

bBak gns oTpaboTaHHOW BOAb!

1. N3Bnekute 6ak nns oTpaboTaHHOWN BOAbI, OTKPONTE €ro KPbILLKY U
BblenTe coaepXnmoe Haka.

2. MpomoiiTe 6ak ons oTpaboTaHHON BOAb! YMCTOM BOLOW U C
MOMOLLbIO UHCTPYMEHTA A9 UNCTKU, BXOAALLEr0 B KOMMIEKT
MOCTaBKM, OUNCTUTE BHYTPEHHIOK MOBEPXHOCTb Haka.

MpumeyaHwve. MonnaBkoBbIN ypoBHEMEP B 6ake At 0TpaboTaHHOM BoAbl
ABNAETCA NOABUXKHOW AeTasnbto. YncTute ypoBHeMep 6e3 upesMepHbIX
ycunui, utobbl He NOBPeAnTb ero.

Hacagku ons weabpbl

M3BnekuTe Hacaoku ons LIJBa6pr n3 ,u,ep)KaTenel?l 1 3aMeHNTE nX.

AKKyMynaTop

Po60oT 060pyLoBaH BbICOKOMPON3BOANTENbHBIM TIMTUN-MOHHbBIM
akkymynaTopoMm. [1ns obecrneueHns onTUManbHoW paboTbl cneauTe,
UTobbI akKyMynaTop 6bin 3apsxeH. Ecnv poboT He ncnonb3yertcs B
TeUueHne NpoaoIXUTENBHOO BPEMEHU, BbIK/toUMTE 1 ybepuTe ero. Bo
nsbexkaHne NoBpexaeHni oT riyboKon paspsakm akkyMynsTopa
3apsKanTe poboTa MUMHUMYM OVH pas Kaxaple Tpu MecsLa.



YcTpaHeHne HeucrnpaBHoOCTEN

Mpobnema

PeleHne

Po6oT He BktoUaeTcs.

Huzkuit 3apsan akkymynsTopa. 3apsaute poboTa Ha 6a30BOV CTaHLMK 1 NMOBTOPUTE MOMbITKY.
TemnepaTypa akkyMynsTopa C/IMLLKOM BblCOKast UMW CIMLLKOM HU3Kas. PekoMenoyemas TemnepaTypa
akcnnyataumm yctponctaa: ot 0 °C (32 °F) mo 40 °C (104 °F).

Po6oT He 3apsixaeTcs.

Ba3oBas cTaHLMsA He NMOAKoUeHa K UCTOUHUKY MUTaHus. Y6eauTech, uTo ob6a KoHLa kabens nuTaHns
KOPPEKTHO MOAK/OUEHDI.

IMnoXol KOHTaKT 3apsaHbIX KOHTAKTOB 6a30BON CTaHLMK U poboTa. OuncTiTe 3apsaaHble KOHTaKTbI.
MpoBepbTe pasbeM poboTa Ha HanMumne NOCTOPOHHMX NMPESMETOB U YAANUTE KX NMPU HEOBXOAMMOCTH.

C6oin nofknoueHns
poboTa k cet Wi-Fi.

HeepHbin naponb ot cetn Wi-Fi. Ybeautech, uto naponb ana nogkntouenns K cetn Wi-Fi BBeaeH BepHO.
PoboT He nopaepxusaeT cetb Wi-Fi ¢ uactoton 5 Tu. Ybeautecn, uto poboT nogkstoveH k cetn Wi-Fi ¢
vactoTon 2,4 ITu,

Cnabbin curHan Wi-Fi. Y6eanTech, uto poboT HaxoamTcs B 30He cTabunbHoro curHana Wi-Fi.

Po60T He roToB K HacTpolke. Bbiiiaute 13 npunoxenns 1 3anouTe elle pas, 3aTeM NoBTOPUTE MOMbITKY
COrIacHO MHCTPYKLIMSM.

Po6oT He MoxeT HanTn
6a30Byt0 CTaHLMIO U
BEPHYTbCH Ha Hee.

BasoBas cTaHLMsA OTK/OUEHa OT UCTOUHMKA NUTaHWS UKW bbina nepeMeLlLeHa, moka poboT BbIMOJHSAM YEOPKY.
Moakntounte 6a30ByH0 CTAHLMIO K MUCTOUHMKY 3M1EKTPOMNUTaHWS WX MoMecTuTe poboTa Ha 6a30ByH0 CTaHLMIO
LLNS 3apSOKK.

Bokpyr 6a30Bol CTaHLUMW CAULLKOM MHOMO NPenaTCTBUA. PacnonoxmTe 6a30By0 CTaHUMIO Ha 6onee oTKpbITOM
npocTpaHCTBe.

M3-3a nepemelLeHnst po6oT MOXET HauaTb ONPEeLEeNsTb CBOE MECTOMOMOXEHVE NMOBTOPHO. B criyuae cbos
MOBTOPHOrO ONpefeneHnst MeCTOMONOXeHUs kapTa byAeT cosfaHa NoBTOPHO. Ecin poboT HaxoamUTcs CAMLLKOM
[aneko oT 6a30BOW CTaHLMK, OH HE CMOXET aBTOMATUUECKM BEPHYTbCS CaMOCTOsITeNIbHO. B Takom cnyvae
HeobXx041MO BPYUHYIO BEepHYTb poboTa Ha 6a30BY0 CTaHLMIO.

MpoTpuTte 06nacTb curHana 6a3oBoi CTaHLWK, UTOBbI YAANUTL Mblflb UK FPSA3b.

Po6oT 3acTpsin nepeg,
6a30BOV CTaHUMEN U He
MOXET BEPHYTbCS Ha Hee.

MpoBepbTe, LOCTAaTOUHO M MecTa € 06enx CTOpPoH 6a30BOW CTaHLMW 1 Nepes, Helt, uTobbl po6oT He 3acTpsis.
MapLpyT Bo3BpaTa A1 NoA3apanku 3ab/oK1poBaH, HanpuMep, 3akpbiTa ABepb.

Po60T MOXET CKONMb3UTb, EC/IM yYacToK nona nepes 6a30Bol CTaHLMEN CIULLIKOM MOKPbIA. B Takom criyuae
HeobxoauMo ybpaTb U3ULLKN BOAbI U MOBTOPUTL MOMbITKY.

PekoMeHayeTcsi nepeMecTuTb 6a30ByH0 CTAHLIMIO B PYroe MecTo U MOBTOPUTL MOMbITKY.

Y6enuTech, UTo yANMHWUTENIbHas NIacTMHa paMrbl YCTaHOBMIEHA MPaBUIIbHO.
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YcTpaHeHne HeucrnpaBHoOCTEN
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Mpobnema

PeleHne

Po60oT He BbikOUaeTcs.

Po60Ta Henb3s BbIKUMTL BO BpeMs 3apanki. YTobbl BbIKUMTL po60Ta, pekoMeHayeTcs ybpaTtb ero ¢
6a30BOV CTaHLMM, a 3aTeM HaxaTb U YAep>XMBaTb KHOMKY MUTaHUSA B TeueHne 3 CeKyHA,

Ecnu po6oTa HEBO3MOXHO BbIKOUNTL COMTAaCHO MHCTPYKLUMAM, ONMUCAHHBIM B Lare 1, HaXXMuTe 1 yaepXxusante
KHOMKY nNuTaHusa B TeueHue 10 cekyHm, YTobbl NPUHYAUTENbHO BbIK/HOUMTL ero. Ecnmn npobnema coxpaHseTcs,
CBAXXMTECH CO Cy>X601 NocnenpoaaXxHoro 06CyXnBaHus.

Po6oT 3apsxaeTcs

Mpw HM3KOM 3apsaae NonHas 3apsaKka akkymynaTopa 3aHuMaeT okono 4,5 vacos.
Ecnun poboT ncnonbsyetcs npu TemMnepaType, KOTopas He COOTBETCTBYET YCTaHOB/IEHHOMY [MarnasoHy, CKOPOCTb

MeénnexHHo. 3apALKM aBTOMaTUUECKM CHIXKAETCS, YTO6bl YBEIMUNTb BPEMS UCMOMb30BaHNsA akKyMyisTopa.
3apsaHble KOHTaKTbl po60Ta 1 6a30BOM CTAHLMM MOT/IN 3arpA3HATLCA. [TPOTPUTE UX CYXMM MOSMOTEHLIEM.
MpoBepbTe GUNLTP KOHTENHEPa LS MbI/IM Ha HanuuKe 3acopa. Mpu HaMUMK 3aCopa OUUCTUATE WU 3aMeHUTE
UnbTP.
B npouecce ¢ P

paboTbl nblnecoca
YBENMUMBAETCS YPOBEHb
Lwyma.

B OCHOBHbIX LLEeTKax nin KOHTeHepe A4J1s Mblfv MOT 3acTPAThb TBEPAbIN NpeaMeT. [poBepbTe 1 ynanvte Bce

TBEpAble NpesMeThl.

B oCHOBHbIX LeTKax 1 60KoBOW LLLETKe MOr 3anyTaTbCs MOCTOPOHHUIA NpeaMeT. MpoBepbTe 1 yaanute Bce
NOCTOPOHHWE NMpPeaMeTbl.
Mepexkntounte pexunm BcacbiBaHUs Ha «CTaHAAPTHBIN» UAN K TUXUN».

Po6oTt He
npuaepXxueaeTtcs
YCTaHOBNEHHOMO
MapLupyTa.

Mepen HauanoM UCrob3oBaHMs PoboTa BCE MOCTOPOHHME MPeaMeThbl, Takue Kak Kabenu NUTaHus 1 Tanku,
HeobxoaMMo ybpaTb B CTOPOHY.

OCHOBHOE KONeco CKOMb3UT Ha BIaXKHOW CKOMb3KOM MOBEPXHOCTU. PekoMeHayeTCa NPOCYLUNTL BaXHbIe 30HbI
nepen, Hauyanom 1crnonb3oBaHUs poboTa.

MpoTpuTe OKHO Bamnepa 1 ABYX/IMHENHbI nasepHbln 3D-aaTunk poboTa UMCTOM MAMKON TKaHbO JoYMUCTA.

Po6oT nponyckaet
KOMHaTbl BO BpeMsi
y6opKu.

Y6enuTech, UTo ABepr B KOMHaTbI, KOTOpble HEO6X0AUMO y6paTh, OTKPbITHI.

MpocTpaHCcTBO Nepes KOMHaTOW, KOTOPYH HE0BX0AMMO Y6paTh, MOXET 6bITb BAXHbIM 1 CKOJTb3KMM, MO3TOMY
po60T CKOMb3NUT 1 paboTaeT HeKOpPPeKTHO. MonpobyiiTe NpocyLWXTb NoJ Nepes, HauanoM UCMoNb30BaHUs
poboTa.

Po6oT He MoxeT
BO306HOBUTL YHOPKY
rnocne noA3apsaKu.

Y6eautech, Uto pexum «He 6ecnokonTb» BbIK/IHOUEH. B NpoTMBHOM criyyae poboT He CMOXET BO306HOBUTL
y60pKy.Po60T He BO306HOBMT YBOPKY, MOC/IE TOFO Kak Bbl BPYUHYHO pa3MecTuTe poboTa Ha 6a30BoW CTaHLUM

WUnn oTnpaBnTe ero Ha noa3apsanky C NOMOLLBbIK MPUNOXEeHNA NN HaXaB KHOI'IKb_




YcTpaHeHne HeucrnpaBHoOCTEN

Mpobnema

PeleHne

CraHums He ypansieT
cofepxunmoe
KOHTeNHepa A1 nbinn
aBTOMaTUUECKMU.

I'IpOBepre, 3anoJIHeH N MeLloK aAns c6opa MblSin B OTCEeKe AN4A nbiin.

Ecnun mewok ona c60pa MblSI HE 3ano/IHEH, NpoBepbTe BEHTUNALNOHHbIE OTBEPCTUA CUCTEMDI
ABTOOMOPOXKHEHUSA po60Ta, 6a3oBo CTaHUUn nnun KOHTeﬁHepa ANa Nblfin Ha Hann4vne NOCTOPOHHKUX
npeaomMmeToB. ﬂpm HaIM4nn Taknx NOCTOPOHHUX NpeagmMeToB CBOEBPEMEHHO MPOUYNCTUTE COOTBETCTBYHOLLLYHO
netanb.

AHOMarnbHbIN YPOBEHb
BO/bl B NMPOMbIBOYHON
naHenu.

Y6ennTech, Uto yrnnoTHeHne Ha bake ana oTpaboTaHHOW BOAbl HE 0CNabfeHo 1 YyCTaHOBMEHO MPaBUBbHO.

B npoTvBHOM Cryuae ycTaHOBUTE ero NMoBTOPHO BPyuHyto. Ecnim npobnema coxpaHseTcs, CBSXUTECh CO Cy>K6oi
MoCNENpPOAaXXHOro 06CnyXnBaHus.

AKKypaTHO HaxXMuTe Ha 6ak Ans oTpaboTaHHOW BOApl, UTO6bI y6eauTbCs, UTO OH YCTaHOB/EH NpaBuibHo. CHUMKTe
bUNbTP NPOMBIBOUHON NMaHENu 1 NPoBepbTe, He 3a6/10KMPOBaH N CIUB 418 OTpaboTaHHOW BOAbl, MOC/e Yero npu
HeobX0AMMOCTI OUMCTUTE ErO.

MpoBepbTe UMCTALLMIA pacTBOpP. 3anpeLLaeTcs UCNosb30BaTb Kakvne-1nbo Apyrue uncTsLLme cpeacTsa

NMOMKMO 00BPEHHOMO UNCTALLErO pacTBOpA.

[ep>xaTtens Hacanku ons
LwBabpbl HEOHLIYHO
nofHUMaeTcs.

CHUMMTe AepxkaTeslb Hacaaku Ans WBabpbl, YTOObI MPOBEPUTL, HE 3aCTPSN /N B HEM KaKo-IM60 MOCTOPOHHUIA
npenMeT, 1 nonpobyinTe nepesanyctuts poboTa. Ecnm npobnema coxpaHaeTcs, CBAXUTECH CO ClyX60i
MOCNENPOAAXHOr0 06CNYXMBaHWS.

Mop 6akom onsa umcTom
BOAbI NN BOKPYT
YMIOTHEHUS MMeeTcA
BOAA.

Mpu cHATMM Baka 4N YNCTON BOLbl HEKOTOPOE KOMMUYECTBO BOAbI B TPy6Ee MOXET 0CcTaTbeCst Mof, 6akoM mnm
BOKPYT YMNIOTHEHWS. DTO HOPMasibHOE sIBMieHMe. BbITpute Boay CyXoi TKaHbHo.

[Ona nonyyeHns NONONHUTENBHOW TEXHUYECKON NOAAEPXKKM CBAXMTECh C HaMK Ha canTe https://global.dreametech.com
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TexHnueckmne xapaKTepucTuku

bazoBasa cTaHUmMsa

Mopenb RLL94CE

BpemMs 3apsaku Okono 4,5 u
HomMuHanbHoe 184V
HanpsiXeHune

HoMMHanbHasi MOLLHOCTb 75 W

Pabouas yactoTa 2400-2483,5 MHz
Makc. BbIXOJHas MOLLHOCTb < 20 dBm

P 06bIUHBIX YCNOBUSAX UCMOMb30BaHWS MEXAY aHTEHHOW
[laHHOTrO 060PYA0BaHMS 1 TENOM MOMb30BaTeNs AOXKHO
COXpaHATbCs paccTosHue He MeHee 20 cMm.

BasoBas ctaHuus/basa gns 3apsokm

SHepronoTpebneHne B pexnme oxugaHus: < 0,5 BT (B TeueHne
15 MUHYT nocne oT6bITMS poboTa ¢ 6a3oBo cTaHUMW/6a3bl 4Ns
3apsaKu)

PoboT-nbinecoc 1 6azoBasi cTaHumsa/basa onsa 3apsaku
OHepronoTpebneHne B COCTOAHUN NMOAKIIOUEHUA K CETU B PEXVME
oxuaanvsa: € 2 BT (B TeueHne 20 MUHYT Mocsie nosiHOM 3apsaaku
6aTapen poboTa-rbiiecoca)

SHepronoTpebneHve B pexnme oxugaHus: < 0,5 W (B Teuermne 20
MUHYT Moc/e NonHOM 3apsaku 6atapen poboTa-rbinecoca)

Mogenb RCLEO101-2

HoMuHanbHbIN BXOL, 220-240 V.. 50-60 Hz

HoMuHanbHbIN BbIXOL4, 20V_—_2A
HomuHanbHas MowHocTs (Bo | 700 W
BpeMsl yaaneHvs nbinam)

HoMuHanbHas MOLLIHOCTb

(BO BpeMmsi MPOMbIBKM Nneow
ropsiuer Bogomn)

HoMuHanbHas MoLwHOCTb (BO 87 W

BPEMS 3apPALKY U CYLLKM)

Mpumeuanme.

* HomuHabHas MoLLHOCTb (BO BpeMs MPOMbIBKU ropsaveit BoLowM)
OnpeLenseTcs 3HaueHMeM MOLLHOCTU B PENPE3EHTaTMBHOM nepuoae
(npu Temnepatype Bogpl 25 °C).

* HomuHanbHas MoLLHOCTb (BO Bpems 3apsiaku 1 CyLLKKM) onpenensercs

3HayeHneM MOLLHOCTK B nepunon nosiHom Harpysku.



UsBneueHne n yTuansaumnsa akkymynsatopa

BCTPOEHHbIN IUTUA-NOHHDBIN aKKyMY/ISITOP COAEPXMNT BELLECTBA, NPeaCcTaBsioLLe ONacHOCTb A OKpy>KatoLen cpedbl. [Nepen yTunusauven
aKKyMynaTopa B COOTBETCTBYIOLLEM MyHKTE NepepaboTku ero fOSXKEH U3BNeUb U3 YCTPONCTBa KBaNMMOULMPOBAHHBIV CrieuyanuncT.

- ANA YTUNN3aLUM akKKyMysaTop Heo6X04MMO BbIHYTb U3 YCTPOMCTBA;

= MPU U3BIEYEHNIN aKKYMyATOPa YCTPOMCTBO A0KHO BbITh OTK/IOUEHO OT 3/1eKTPOCETH;

— aKKyMyNIiTOp He06X0AMMO YTUNU3NPOBATbL 6e30MacHbIM Croco60oM.

BHNMAHWE!

Mepen n3BneyeHnem akkyMynsTopa oTKUMTE NPUOBOP OT UCTOUHMKA MUTAHMS U MaKCUMasbHO M3pacxodynTe 3apsg akkyMynatopa. HeHy>Hble
aKKYyMYNATOPbl HEO6XOAMMO YTUIN3NPOBATL B MPUCMOCOBNEHHOM 415 3TOr0 MecTe.

3anpeLyaeTcs oCTaBnsTb YCTPONCTBO MW BbICOKOW TemrnepaTtype Bo M3bexkaHne B3pbIBOB.

Mpw HapyLleHnn NpaBnn aKCMyaTauun N3 akkKyMynsTopa MOXET BbIIMTbCSA XUAKOCTb. B criyuae KOHTakTa € Takon XNAKOCTbIO MPOMoTe
NMopakeHHbIN y4acToK BOAON 1 06paTUTECh 33 MEAULMHCKON MOMOLLIbIO.

VIHCTpYKLMM MO N3BNEYEHNIO:
1. MepeBepHUTE PO6OTA, C MOMOLLLIO NMOAXOAALLErO MHCTPYMEHTA OTKPYTUTE BUHTbI HA €r0 3aAHel YacTy, a 3aTEM CHUMUTE KPbILLIKY.
2. YTobbl M3BNEUb aKKYMYyNIATOP, OTCOEAMHUTE KNIEMMbl MEXY akKyMy/ISTOPOM U NeyaTHON NiaToii.

NHbopmMaLmsa 06 yTunusaumm n nepepaboTke 0TXO[0B 3/EKTPUUECKOro 1 3M1eKTPOoHHOro obopynosaHus (WEEE)
Bce ycTpoiicTBa ¢ CUMBO/IOM pa3fesibHoro cbopa 0TpaboTaHHOIO 3MEKTPUUECKOro 1 3N1eKTPOHHOro obopynosaHusa (dupektvea WEEE
2012/19/EU) cnefyeT yTUAM3MPOBaThb OTAENbHO OT HECOPTUPYEMbIX BbITOBbLIX 0TX040B. C LeNbio 0XpaHbl 340P0BbS U 3aLLMThI

- OKpYy>KatoLLen cpelibl Takoe 0bopynoBaHe HeO6X0AMMO caBaTh Ha NepepaboTky B crieuyanbHble MyHKTbI MpueMa 3/1eKTPUYECKOro u
3NEeKTPOHHOro 060pyA0BaHUSA, ONpeaesieHHble MPaBUTEIbCTBOM UM MECTHBIMU OpraHaMu BnacTu. MNpasunbHas yTunnsaums un
nepepaboTka NMoMoryT NPefoTBPaTUTL BO3MOXHbIE HEraTUBHbIE MOCAEACTBUSA A/15 OKPY>KatoLLen cpelbl U 340poBbs Yenoseka. [Ans
noslyyeHust MHGOPMaLMM 0 MECTOHAXOXAEHNMN 1 MOPsAKE NPUeMa yCTPOWCTB B MyHKTax NMpueMa obpaTuTech B KOMMaHUo,
3aHUMAIOLLLYHOCS YCTaHOBKOW 060PYA0BaHUS, NN B MECTHbIE OpraHbl BNacTy.
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual carefully before using
the appliance and keep it for future reference.
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Usage Restrictions

This product should not be used by children younger than 8 years old nor
persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or
knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure safe
operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be
performed by children without supervision.

The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the
appliance.

This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.
Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance. Ensure
children and pets are kept at a safe distance from the robot while it is operating.
Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the pools.
This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment. Otherwise,
do not use the appliance.

If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or assembly
available from the manufacturer or its service agent.

Do not use the robot in an area suspended above ground level without a
protective barrier.



Safety Information

Usage Restrictions

Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or
bumper as a handle for the robot.
Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and
below 40°C. Make sure there is no liquid or sticky substance on the floor.
To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the
floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before operating
the appliance.
Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping
into and damaging them.
Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the
robot.
Keep the cleaning tool out of reach of children.
Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.
Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of
whether it is stationary or moving.
Only clean water and the officially-approved cleaning solution can be added to
the clean water tank. Do not add any other liquid such as alcohol or disinfectant.
The ratio of the cleaning solution to clean water can be checked on the cleaning
solution bottle. Keep the cleaning solution out of reach of children.
Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick
up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or
solvents.
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Safety Information
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Usage Restrictions

Batteries and
Charging

Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects
such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the appliance.
Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the
appliance.

Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with any
liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling and
using them.

Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual.
Users are responsible for any loss or damage that arise from improper use of this
product.

Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used
with the model RCLEO101-2 base station.

Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station
on your own.

Do not place the base station near a heat source.

Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's charging
contacts.

Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be
discarded at an appropriate recycling facility.

If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and
contact after-sales service.



Safety Information

Batteries and e Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original
Charging packaging if possible.
¢ |f the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then
turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every
3 months to avoid over-discharging the battery.

Laser Safety e The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
Information A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact
with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER
PRODUCT EN 50689:2021

<"} For indoor use only

Read operator's manual

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLL94CE is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text
of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com
For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Product Overview

Package Contents

Other Accessories

(1 @ E

Power Cord Base Station Ramp User Manual Auto-Detergent Dust Bag x 2
Extension Plate Compartment (1 pre-installed)
(pre-installed)

Mop Pad x 2 Mop Pad Washboard Filter Cleaning Solution Cleaning Tool
(pre-installed) Holder x 2 (pre-installed)

Base Station
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Product Overview

o 1 Spot Cleaning Button
- Press to start spot cleaning

» Power / Clean Button

Gidio)

N

- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press to start cleaning after the robot is turned on

- (Y Dock Button

- Press to send the robot back to the base station
- Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

Status Indicator

- Solid White: Cleaning or cleanup completed

- Breathing White: Charging (not low battery)

- Solid Orange: Awaiting at low battery or paused at low battery
- Breathing Orange: Charging (low battery)

- Blinking Orange: Error

Note:

- Press any button on the robot to pause while the robot is cleaning
or returning to charge.
- Child Lock can be enabled/disabled through the Dreame home App.
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Product Overview

Robot and Sensors

\7—/4

o LED Auxiliary Light
o Al IR Camera

o Al HD Camera

|, LDS Cover
» Laser Distance Sensor (LDS)

, Bumper

- Bumper Window

» 3D Dual-Line Laser Sensors

Cover

Charging o
Contacts

- ResetButton

- Press and hold for 3
seconds to restore to
factory settings

Wi-Fi Indicator

Edge Sensor
» Automatic Water

N

Auto-empty Vent

Refilling Inlet

o Connectors




Product Overview

Robot and Sensors

Cliff Sensors

%% ELE\ - Omnidirectional Wheel
Carpet Sensor o \ @@ arect

Side Brush Extension Assembly o |

Brush Guard ) o Main Brushes
Clearance Leg o h F \ o Clearance Leg
0 F 0
Main Wheel ? = Main Wheel

o Brush Guard Clips

MopExtend Assembly o——
» Mop Pad Holder Mounting Holes

o Caster Wheel

Mop Assembly

Dust Box Clip Mop Pad o
Attachment Area
Auto-Empty Vent o

» Filter Clip

Filter o Mop Pad Holder Mop Pad
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Product Overview

Base Station Used Water Tank

Water Tank Clip

Covero

Float Ball

Used Water Tank .

Clean Water Tank ,

Dust Tank Cover o—— o Water Tank Clip

|

|

|

|

Washboard | » Water Pipe :
Washboard Filter !
L 4 |

| |

| |

| |

| |

Ramp Extension Plate : . Filter :
| o Scale Inhibitor |

| » Floater |

| |
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Product Overview

Base Station

_  Status Indicator

= Solid White: The base station
is connected to power — . Reserved Slot for Connecting
| =Solid Orange: The base station the Water Hookup Kit for Auto
=] hasanerror _—r Refilling and Draining
° P
0
. W* —’W \ Power Port
Auto-Detergent o "‘& o Dust Bag Slot | — Power Cord Storage Slot
Compar tment =
Filter o S
- ‘\ |
Auto 'Emp'ty Vents, » Charging Contacts
Signaling Area,
OO
Automatic Water Adding § o B °
Outlet -

Note: The water hookup kit for auto refilling and draining needs to be purchased
separately. (Only available in specific regions)
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Preparing Your Home

Before cleaning, please move away unstable, fragile, valuable or dangerous items,

and clean up cables, cloths, toys, hard objects and sharp objects on the ground to Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs to ensure the
avoid being entangled, scratched or knocked over by the robot and causing secure and smooth operations of the robot.
losses.

]

NN 00

v <

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper place To prevent the robot from missing areas that need to be cleaned, do not stand in
to leave more space. front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.

Note:

- When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.

- The LED auxiliary light will provide auxiliary lighting in dimly lit environments.

‘Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and toy parts, or sharp objects like construction waste, broken glass and nails, otherwise the ground may be
scratched.




Before Use

1. Place the Base Station and Connect to an Electrical Outlet
Place the base station in a location that is as open as possible with

a good Wi-Fi signal. Leave enough space as shown in the figure and
remove any objects in the shaded area. Insert the power cord into the
base station and plug it into the socket.

0 Firmly insert the power cord

4@ upwards until the indicator
) turns on.
Note:

- Make sure that no objects might block the signaling area.
-To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing the base
station on tile floors or marble floors is recommended.

2. Install the Ramp Extension Plate

Ay :

Washboard Filter

Note: Ensure the washboard filter is installed into place.
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Before Use

3. Remove Robot Protections and Install the Mop Assembly 4. Connect the Robot to the Base Station

Press and hold the power button on the robot for 3 seconds to

turn it on. Place the robot onto the base station with the mop
assembly facing toward the washboard. Then you will hear a voice
notification when the robot successfully connects to the base station.
After the robot is fully charged, the status indicators on the robot and
the base station will remain lit for 10 minutes and then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before its first use. When
the robot cannot be turned on after the battery is depleted, manually connect the
robot with the station to charge it.
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Before Use

5. Add the Cleaning Solution 6. Add Water to the Clean Water Tank
(1)Removethedusttankcoverand pull out the auto-detergent Take out the clean water tank from the base station and fill up the
compartment. tank with clean water. Then install it back into the base station.
(2) Open the upper lid of the compartment and add the cleaning

solution.

(3) Close the lid of the compartment, put it back into the base station,
and then reinstall the dust tank cover. The cleaning solution will be
added automatically while working.

Note: Note: Do not add hot water into the water tank, as this may cause the tank to

* The auto-detergent compartment can be filled up with cleaning solution for become deformed.

use. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution
to help prevent malfunction.
- Install the auto-detergent compartment until it clicks into place.
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Connecting with the Dreamehome App

1. Download the Dreamehome App
Scan the QR code on the robot, or search "Dreamehome" in the app
store to download and install the app.

> QR Code

Note:

- Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

-Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ from
the directions in this manual. Please follow the instructions based on the
current app version.
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2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap "Scan QR code to connect", and scan
the same QR code on the robot again to add the device. Please follow
the prompts to finish the Wi-Fi connection.

Note:

-To reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the prompts to finish the Wi-Fi
connection.

- To disconnect the device from Wi-Fi network, press and hold the Reset button
on the robot for 3 seconds.

o Wi-Fi Indicator

* Blinking slowly:

To be connected

* Blinking quickly:
Connecting

* On: Connected




How to Use

Turn On/Off

Press and hold the power button for 3 seconds to turn on the robot.
The power indicator will remain lit. Or, place the robot onto the base
station by aligning the charging contacts of the robot with those of the
base station, and then the robot will turn on automatically and begin
charging. To turn off the robot, move the robot away from the base
station and press and hold the power button for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions
in the app to quickly create a map. The robot will start mapping
without cleaning. When the robot returns to the base station, the
mapping process has been completed and the map will be saved
automatically.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically
enters sleep mode. All indicators on the robot will turn off. Press
any button on the robot, or use the app to wake up the robot.

Note: If the robot is paused and placed onto the base station, the current cleaning
process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically return to the base
station to charge. After charging to the appropriate battery level, it will
resume unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please enable it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot
will be prevented from resuming cleaning. The DND mode is disabled
by default at the factory. You can use the app to enable the DND
mode or modify the DND period. The DND period is 22:00- 8:00 by
default.

Note:

- The scheduled cleaning tasks will be performed as usual during the DND
period.

- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is awaiting, press briefly the button ¢ :to enable
the spot cleaning mode. In this mode, the robot cleans a square-shaped
area of 1.5 x 1.5 meters around it and returns to its starting point once

the spot cleaning is completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold
the power button for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press
and hold the power button for 3 seconds to turn the robot on.
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How to Use

Vacuum and Mop

Note: When using the mop assembly for the first time, the robot performs the
"Vacuum and Mop" task by default.

1. Start cleaning

Press the power button on the robot, or use the app to make the robot
start from the base station. Then the robot will plan the optimal
cleaning route and perform the cleaning task based on the created
map.

Note:

-To ensure the robot easily returns to the base station after cleaning, it is
recommended to make the robot start from the base station.

-The mop pads will be cleaned before the robot starts mopping, please wait
patiently.

‘Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank, or the
washboard filter during operation.

‘Hot water cleaning can be enabled in the app for mop pad cleaning, which
applies to all modes. To prevent scalding, do not touch the water outlet when the
function is on.

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return to the base station
to wash mop pads based on the mop pad cleaning frequency
specified in the app. The base station will automatically refill the
robot's water tank and the robot will resume cleanup.




How to Use

3. Automatically empty the dust box and wash and dry the
mop pads

After the robot finishes a cleaning task and returns to the base station
to charge, the base station will automatically empty the dust box and
then wash and dry the mop pads.

Note:

- If the auto-empty function is turned off in the app, the base station will not
automatically empty the dust box.

- The base station will empty the dust box according to the setting in the app.

4. Clean the used water tank
After the robot has completed its task, please clean the used water
tank to prevent any odor.

Mop after Vacuuming

Enable the mopping after vacuuming function in the app, and the
robot will automatically remove the mop assembly on the base station
to vacuum the floor. After vacuuming is completed, the robot will
return to the base station to install the mop assembly and the base
station will automatically empty the dust box. And then, the robot will
start mopping after the main brushes and side brush are raised.

Vacuum Only

Enable the vacuuming function in the app, and the robot will
automatically remove the mop assembly on the base station and start
vacuuming.

Enable the mopping function in the app, and the robot will
automatically check if the mop assembly is installed on the base
station. If not, the robot will install the mop assembly and start
mopping after the main brushes and side brush are raised.
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Routine Maintenance

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.
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Part

Maintenance Frequency

Replacement Period

Used water tank

After each use

Clean water tank

Main brushes

Dust box's filter

Side brush

Mop pad holders

Once every 2 weeks

Part

Maintenance Frequency

Replacement Period

Bumper window

Every 6 to 12 months

Every 3 to 6 months

Bumper

Robot's automatic
water refilling inlet

Bottom of the robot

Once every month

Washboard filter

Once every 1to 2 months

Base station’s
signaling area

Charging contacts

Auto-empty vents

Omnidirectional wheel

Edge sensor

Caster wheel

Laser distance sensor
(LDS)

3D dual-line laser
sensors

Carpet sensor

Cliff sensors

Once every month

Dust box

Main wheels

Clearance legs

Clean it as needed

Dust bag

Mop pads

Scale inhibitor

Every 2 to 4 months

Every 1to 3 months

Every 18 to 36
months

Note: The frequency of maintenance and replacement depends on actual usage.
If an exception occurs due to special circumstances, prompt maintenance or
replacement is recommended.




Routine Maintenance

Washboard Filter

1.Take out the robot and remove the washboard filter after the mop 3. Use the app or press the button 1y to return the robot to the base
station, or manually put the robot back.

pad cleaning is complete.

2. Rinse the washboard filter with clean water, wipe it clean, and then
reinstall it in the washboard.
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Routine Maintenance

1. Remove the dust tank cover and discard the dust bag. 3. Install a new dust bag.

= =

Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to prevent the dust and
debris from accidentally falling out.

2. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth. 4. Reinstall the dust tank cover.
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Routine Maintenance

1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard, and 3. With the screen-printed arrows facing upwards, insert the main
then lift the brushes out of the robot. brush holder into the slots downwards in an inclined way.

2. Pull out the brushes as shown in the figure. Use the provided 4. Align the front end of the brush guard with the slot, insert it
cleaning tool to remove any hair tangled in the brushes. After downwards in an inclined way, and then press it into place.
cleaning, push the brushes firmly into the main brush holder until

they click into place.

Note: Be careful while pulling out the main brushes to prevent injury.
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Routine Maintenance

Side Brush Omnidirectional Wheel

Unscrew the side brush with a screwdriver, clean the hair from the
brush, and then screw it back on.

Note:

-Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the
omnidirectional wheel. Do not use excessive force.

-Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it back after
drying it completely.

Mop Pad Holders

Remove and clean the mop pad holders.
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Routine Maintenance

Dust Box and Filter

1. Open the robot cover and press the dust box clip to remove the dust
box.

3. Gently tap the basket of the filter to remove the dirt.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects to
prevent damage.

2. Remove the dust box filter, and then empty the dust box. 4. Rinse the dust box and filter with water and dry them completely
before reinstalling.

e R

%00
oo

Note:

- Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any detergent.
- Use the dust box and filter only when they are completely dry.
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Routine Maintenance

Robot Sensors Charging Contacts and Signaling Area

Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth, as shown in the Clean the charging contacts and the signaling area with a soft and dry
below figure: cloth.

o 3D Dual-Line Laser
Sensors

Laser Distance
Sensor (LDS)

° Bumper Window

> Edge Sensor
o Bumper

Auto-Empty Vents

Clean the auto-empty vents of the robot and the base station with a
soft and dry cloth.

I Carpet Sensor

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the
base station. Please use a dry cloth for cleaning.
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Routine Maintenance

Used Water Tank Mop Pads

1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the Remove the mop pads from the mop pad holders to replace them.
used water.

2. Rinse the used water tank with clean water, and use the provided
cleaning tool to clean the inner wall of the used water tank.

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make
sure that the battery remains well-charged for daily use to maintain
optimal battery performance. If the robot is not used for an extended
period of time, turn it off and put it away. To prevent damage from
over-discharging, charge the robot at least once every three months.

Note: The float ball in the used water tank is a movable part. Do not apply too
much force when cleaning it to avoid damaging it.
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Troubleshooting

Problem Solution

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.

The robotwill not The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a

turn on. temperature between 0°C (32°F) and 40°C (104°F).
The base station is not connected to power, please make sure both ends of its power cord are correctly
plugged in.
The robot will not The contact between the charging contacts on the base station and the robot is poor, please clean the
charge. charging contacts.
Check whether there is any foreign object at the connectors of the robot and remove the foreign object if
any.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network
is correct.

The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi
connection.

The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-enter the app, and then try again as
instructed.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

The base station is disconnected from power or moved when the robot is not on it. Please connect the base
station to the power supply or place the robot onto the base station to charge.

The robot cannot There are too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area. Moving
find and return to the robot may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too
the base station. far from the base station, it might not be able to automatically return on its own, in which case you will need

to manually place the robot onto the base station.
Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.
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Troubleshooting

Problem

Solution

The robot gets stuck in
front of the base station
and cannot return to it.

Check whether there is enough space on both sides or in front of the base station to prevent the robot from
being blocked.

The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed.

The robot may slip if the floor in front of the base station is overly wet. If so, clean the excess water before
trying again.

It is recommended to move the base station to a different place and try again.

Make sure the ramp extension plate is installed properly.

The robot will not turn
off.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is recommended to move the robot from the base
station, and then press and hold the power button for 3 seconds to turn it off.

If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the power button for 10 seconds to
forcibly turn off the robot. If the problem persists, please contact after-sales service.

The charging speed is
slow.

It takes about 4.5 hours to fully charge the robot when its battery is low. If you operate the robot at
temperatures outside of the specified range, the charging speed will

automatically slow down to extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base station may be dirty, please wipe them with a dry cloth.

The noise increases
while the robot is
operating.

Check whether the dust box filter is clogged. If so, clean it or replace it.

A hard object may be caught in the main brushes or the dust box. Check and remove any hard object.
The main brushes or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects.
Switch the suction mode to Standard or Quiet.

The robot moves
without following the
set route.

Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot.

Working on wet slippery surfaces causes the main wheel to slip. It is recommended to dry the wet places before
using the robot.

Wipe the bumper window and 3D dual-line laser sensors on the robot with a clean, soft cloth to keep them
clean and unobstructed.
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Problem

Solution

The robot misses the
rooms to be cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.
The place in front of the room to be cleaned may be wet and slippery, causing the robot to slip and work
abnormally. Please try drying the floor before using the robot.

The robot will not
resume cleaning after
charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming
cleaning.

The robot will not resume cleaning after you manually place the robot on the base station or send the
robot to charge via the app or the button ..

The station cannot
automatically empty
the dust box.

Check whether the dust bag in the dust tank is full.
If the dust bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the robot, the
base station, or the dust box. If any, clean the blocked part in time.

The water level in
the washboard is
abnormal.

Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if
so. If the problem persists, please contact the after-sales service team.

Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly.

Remove the washboard filter and check whether the sewage drain outlet is blocked and clean it.

Check the cleaning solution. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution.

The mop pad holder
is raised abnormally.

Please remove the mop pad holder to check if there is any foreign object stuck in it, and try to restart the
robot. If the problem persists, please contact the after-sales service team.

There is water under
the clean water tank
or around the seal.

When taking out the clean water tank, some water in the pipe may be left under the tank or around the seal.
This is normal. Please wipe with a dry cloth.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com




Specifications

Base Station

Model

RLL94CE

Charging Time

Approx. 4.5 hours

Rated Voltage

144V —

Rated Power

75W

Operation Frequency 2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power < 20 dBm

Under normal use of condition, this equipment should be kept a
separation distance of at least 20 cm between the antenna and the
body of the user.

Base Station/Charging Dock

Power consumption in standby mode: <0.5W (within 15 minutes after
the robot leaves the base station/charging dock)

Robot&Base Station/Charging Dock

Power consumption in networked standby mode: <2 W (Within 20
minutes after the battery pack of robotic vacuum cleaner is fully
charged.)

Power consumption in standby mode: <0.5W (Within 20 minutes
after the battery pack of robotic vacuum cleaner is fully charged.)

Model RCLEO101-2

Rated Input 220-240 V-~ 50-60 Hz
Rated Output 20V=2A

Rated Power (during dust 700 W

emptying)

Rated Power (during hot 1160 W

water cleaning)

Rated Power (during 87 W

charging and drying)

Note:

- Rated Power (during hot water cleaning) is determined by the power
value during the representative period (water temperature 25°C).

- Rated Power (during charging and drying) is determined by the
power value during full load period.

Rechargeable Lithium-ion Battery Pack

Battery Model

R2416-4S2P-MMBK/R2416-4S2P-
XDEV

Type

Li-ion

Rated capacity

5.8 Ah

Number

1
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Battery Disposal and Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the
battery is removed by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

— the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;

—the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;

— the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.

Removal Guide:

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.
2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not

waste equipment to a designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the
government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment

ﬂ be mixed with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your

—
and human health. Please contact the installer or local authorities for more information about the location as well as terms and

conditions of such collection points.



	L50 Ultra
	Робот-пилосос і швабра з автоматичним спорожненням та самоочищенням швабри
	Робот-пылесос и швабра с автоматическим опорожнением и самоочисткой швабры
	Robot Vacuum and Mop with Auto-Empty and MopSelf-Cleaning

	Зміст/Содержание/Contents
	Посібник користувача Руководство пользователя  User Manual
	Інформація щодо безпеки Щоб уникнути ураження електричним струмом, виникнення пожежі чи травми внаслідок неналежного користування пристроєм, уважно прочитайте посібник користувача, перш ніж починати користуватися пристроєм, і збережіть його для подальшого використання.

	Щоб забезпечити безпечне користування пристроєм і уникати можливих ризиків, дітям віком до 8 років, особам похилого віку й особам з фізичними, сенсорними чи розумовими вадами, а також особам, які не мають достатніх знань чи досвіду, заборонено користуватися цим пристроєм без нагляду одного з батьків чи опікуна. Дітям без нагляду заборонено здійснювати очищення та поточне обслуговування.
	Пристрій можна використовувати тільки разом із блоком живлення, який входить до комплекту.
	Цей пристрій містить акумулятори, виймати які можуть лише кваліфіковані особи.
	Звільніть ділянку, яку потрібно прибрати. Діти не повинні гратися з пристроєм. Подбайте, щоб під час роботи апарата діти й домашні тварини перебували на безпечній відстані від нього.
	Не встановлюйте, не заряджайте та не користуйтеся пристроєм у ванних чи поряд із басейнами.
	Цей виріб призначений тільки для прибирання підлоги в домашніх умовах. Не користуйтеся ним надворі, на будь-яких інших поверхнях, крім підлоги, а також у комерційних чи промислових умовах.
	Переконайтеся в тому, що апарат правильно функціонує в належних умовах. Якщо це не так, не користуйтесь пристроєм.
	Щоб уникнути небезпеки в разі пошкодження шнура живлення, його слід замінити на спеціальний шнур чи вузол, який можна придбати в виробника чи його агента з обслуговування.
	Обмеження щодо використання
	Інформація щодо безпеки
	Не використовуйте робот на ділянці, розташованій вище від рівня підлоги, якщо вона не огороджена захисним бар'єром.
	Не розміщуйте робот догори дном. Не користуйтеся кришкою LDS (лазерного датчика відстані), кришкою робота чи бампером як ручкою робота.
	Використовуйте робота за температури вище 0°C і нижче 40°C. Переконайтеся в тому, що на підлозі немає рідин чи липких речовин.
	Щоб уникнути пошкоджень чи травмування внаслідок перетягування предметів, перед початком користування пристроєм приберіть із підлоги будь-які незакріплені предмети, сховайте кабелі і шнури живлення.
	Приберіть і підлоги крихкі чи дрібні предмети, щоб уникнути наїзду та їх пошкодження роботом.
	Тримайте волосся, пальці чи інші частини тіла подалі від всмоктувальних отворів робота.
	Тримайте очисний інструмент подалі від дітей.
	Не користуйтесь пристроєм у кімнаті, де спить дитина або немовля.
	Не ставте дітей, домашніх тварин чи будь-які предмети зверху на робот, незалежно від того, стоїть він на місці чи рухається.
	У резервуар для чистої води можна додавати лише чисту воду та офіційно схвалений миючий засіб. Не додавайте до нього інші рідини, як-от спирт або засіб для дезінфекції. Співвідношення мийного розчину до чистої води можна дізнатися на пляшці з миючим розчином. Тримайте мийний розчин подалі від дітей.
	Не використовуйте робот для прибирання будь-яких легкозаймистих предметів. Не використовуйте робота для збирання легкозаймистих чи вогненебезпечних рідин, корозійно-активних газів чи нерозведених кислот або розчинників.
	Обмеження щодо використання

	Інформація щодо безпеки
	Обмеження щодо використання
	Не пилососьте тверді чи гострі предмети. Не використовуйте апарат для збирання таких предметів як каміння, великих шматків паперу чи будь-яких предметів, які можуть засмітити апарат.
	Перш ніж починати будь-які роботи з очищення чи технічного обслуговування апарата, витягніть вилку з розетки.
	Не протирайте робот чи базову станцію мокрою серветкою та не ополіскуйте їх жодною рідиною. Перед встановленням та використанням вимитих деталей їх необхідно повністю висушити.
	Використовуйте цей виріб згідно з вказівками, наведеними в Посібнику користувача. Користувачі несуть відповідальність за будь-які збитки або пошкодження, що виникли внаслідок неналежного використання цього виробу.
	Акумулятори і зарядка
	Не використовуйте акумулятор чи базову станцію стороннього виробника. Робот можна використовувати тільки спільно з базовою станцією моделі RCLE0101-2.X
	Не намагайтеся самотужки розбирати, ремонтувати або змінювати конструкцію акумулятора чи базової станції.
	Не ставте базову станцію біля джерела тепла.
	Не використовуйте мокру тканину та не торкайтеся мокрими руками зарядних контактів базової станції з метою їхнього очищення.
	Не викидайте старі акумулятори неналежним чином. Непотрібні акумулятори слід здавати до відповідного пункту повторної переробки.

	Інформація щодо безпеки
	Акумулятори і зарядка
	У разі пошкодження чи розриву шнура живлення негайно припиніть його використання і зверніться у службу сервісного обслуговування.
	Переконайтеся в тому, що під час транспортування робот вимкнений і, якщо можливо, зберігається в оригінальному пакованні.
	Якщо робот не буде використовуватися протягом тривалого часу, повністю зарядіть його, потім вимкніть і зберігайте в сухому прохолодному місці. Щоб уникнути перерозряджання акумулятора, заряджайте робот принаймні раз на 3 міс.
	Інформація щодо безпеки використання лазерного випромінювання
	Лазерний датчик у цьому виробі відповідає стандарту IEC 60825-1:2014/EN 60825--1:2014/A11:2021 для лазерних виробів класу 1. Під час роботи лазерного датчика не допускайте потрапляння в очі лазерного випромінювання.
	ЛАЗЕРНИЙ ВИРІБ КЛАСУ 1 СПОЖИВЧИЙ ЛАЗЕРНИЙ ВИРІБ EN 50689:2021
	Тільки для використання в приміщенні
	Прочитайте посібник з експлуатації
	Цим документом компанія «Дріме Трейдінг (Тяньцзінь) Ко., Лтд.» (Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.) заявляє, що радіоелектронне обладнання типу RLL94CE відповідає вимогам Директиви 2014/53/EU. Повний текст декларації про відповідність ЄС доступний за наступною інтернет-адресою: https://global.dreametech.com З повним текстом електронного посібника можна ознайомитися, відвідавши веб-сторінку https://global.dreametech.com/pages/user- manuals-and-faqs
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	Шнур живлення
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	Зона передачі та
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	Індикатор стану · Постійно світиться білим кольором: базова станція під’єднана до живлення
	· Постійно світиться помаранчевим кольором: помилка базової станції
	Отвір для мішка для пилу
	Зарядні контакти
	Випускний отвір для автоматичної заправки водою
	Зарезервований паз для підключення комплекту для подачі води для автоматичної заправки і зливу
	Гніздо живлення Гніздо для зберігання шнура  живлення
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	Підготовка помешкання
	Перед використанням
	1. Установіть базову станцію та підключіть її до електричної розетки
	Розмістіть базову станцію в максимально доступному місці з хорошим сигналом Wi-Fi. Залиште навколо неї достатньо місця, як показано на малюнку, і приберіть будь-які предмети із зони навколо. Вставте роз’єм шнура живлення в базову станцію, а вилку — в розетку.
	Вставте шнур живлення, добре притиснувши його догори, доки не увімкнеться індикатор.
	Примітка:
	· Переконайтеся, що жодні предмети не перекривають зону сигналізації. · Щоб запобігти утворенню плям від води на дерев’яній підлозі чи килимі, рекомендується розміщувати базову станцію на підлозі, покритій керамічною плиткою чи мармуром.


	2. Установіть платформу розширення в'їзду
	Примітка:
	Washboa rd Filter
	Фільтр мийної п латформи

	Переконайтеся, що фільтр мийної платформи встановлено на місце.
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	Перед використанням
	3. Зніміть захисні деталі робота і встановіть швабру в зборі
	4. Під’єднайте робот до базової станції Щоб увімкнути робот, натисніть і утримуйте кнопку живлення  на ньому протягом 3 секунд. Поставте робот на базову станцію так, щоб швабра в зборі була розміщена у напрямку мийної платформи. Коли робот успішно підключиться до базової станції, пролунає голосове повідомлення. Коли робот повністю зарядиться, індикатори стану на роботі й базовій станції будуть світитися протягом 10 хв, а потім згаснуть.


	Перед використанням
	5. Налийте мийний розчин  (1)Знімітькришкурезервуара для пилу і витягніть відсік для автоматичної подачі мийного розчину. (2) Відкрийте верхню кришку відсіку й налийте у нього мийний розчин. (3) Закрийте кришку відсіку, поставте його назад у базову станцію та встановіть на місце кришку резервуара для пилу. Під час роботи мийний розчин автоматично додається.
	UA

	6. Налийте воду в резервуар для чистої води  Вийміть із базової станції резервуар для чистої води й заповніть його чистою водою. Після цього встановіть його на місце в базову станцію.
	UA


	Підключення до додатку Dreamehome
	1. Завантажте додаток Dreamehome Зіскануйте QR-код на роботі або знайдіть у магазині програмного забезпечення назву «Dreamehome», щоб завантажити і встановити додаток.
	QR-код
	2. Додайте пристрій Відкрийте додаток Dreamehome, натисніть поле «Scan QR code to connect» (Сканувати QR-код для підключення) у правому верхньому куті і ще раз зіскануйте на роботі той самий QR- код, щоб додати пристрій. Виконавши вказівки, завершіть встановлення з’єднання з Wi-Fi.
	QR-код
	Індикатор Wi-Fi  · Повільно блимає: очікується з’єднання · Швидко блимає: підключення · Увімк.: з’єднання  встановлене

	Спосіб використання
	Увімкнення/вимкнення
	Щоб увімкнути робот, натисніть і утримуйте кнопку живлення протягом 3 секунд. Індикатор живлення продовжуватиме світитися. Можна також поставити робот на базову станцію, сумістивши зарядні контакти робота з контактами базової станції, — тоді робот автоматично увімкнеться та почне заряджатися.  Щоб вимкнути робот, зніміть його з базової станції та натисніть і утримуйте кнопку живлення протягом 3 секунд.

	Швидке складання карти
	Уперше виконавши налаштування конфігурації мережі, виконайте вказівки в додатку, щоб швидко створити карту. Робот почне складати карту без прибирання. Коли робот повернеться на базову станцію, створення мапи буде завершено, і її буде автоматично збережено.

	Пауза/сон
	Коли робот працює, натисніть будь-яку кнопку, щоб призупинити роботу. Якщо робот призупинений довше ніж на 10 хв, він автоматично  переходить у режим сну. Усі індикатори на роботі згаснуть.  Щоб вивести робот із режиму сну, натисніть будь-яку кнопку на  роботі або скористайтеся додатком.

	Автоматичне відновлення прибирання
	Якщо акумулятор сильно розряджений, робот автоматично повернеться до базової станції на зарядку. Після зарядки до відповідного рівня заряду акумулятора робот продовжить виконання незавершених завдань з прибирання.
	UA


	Режим «Не турбувати (DND)»
	Коли робот переведений у режим «Не турбувати (DND)», він не зможе відновити прибирання, а індикатор живлення погасне. За замовчуванням, режим DND вимкнений виробником. Користуючись додатком, можна ввімкнути режим DND чи змінити період його дії. За замовчуванням дія режиму DND триває від 22:00 до 8:00.

	Точкове прибирання
	Коли робот у режимі очікування, короткочасно натисніть кнопку.   , щоб увімкнути режим точкового прибирання. У цьому режимі робот прибирає квадратну ділянку завбільшки 1,5 × 1,5 метра, у центрі якої перебуває, а після закінчення точкового прибирання повертається у вихідну точку.

	Перезапуск робота
	Якщо робот перестав реагувати чи не вимикається, натисніть і утримуйте кнопку живлення протягом 10 секунд, щоб вимкнути його примусово. Після цього натисніть і утримуйте кнопку живлення протягом 3 секунд, щоб увімкнути робот.
	UA



	Спосіб використання
	Пилосос з вологим прибиранням
	1. Початок прибирання Натисніть на роботі кнопку живлення або скористайтеся додатком, щоб робот почав прибирання від базової станції. Тоді робот спланує оптимальний маршрут прибирання та виконуватиме завдання з прибирання на підставі створеної карти.
	2. Автоматичне миття швабри Після прибирання робот автоматично повертається на базову станцію, щоб вимити накладки швабри, відповідно до періодичності миття, вказаної в додатку. Базова станція автоматично доливає воду в резервуар для води, і робот продовжує прибирання.


	Спосіб використання
	3. Здійсніть автоматичне спорожнення пилозбірника, миття та сушіння насадок для вологого прибирання Коли робот після закінчення завдання з прибирання повертається на базову станцію для зарядки, базова станція автоматично випорожнює пилозбірник, а потім миє та сушить накладки швабри.
	4. Очистьте резервуар для використаної води Коли робот закінчить виконувати завдання, очистьте резервуар для використаної води, щоб у ньому не утворювалися  неприємні запахи.
	Вологе прибирання після прибирання пилососом
	Увімкніть функцію вологого прибирання після пилососа в додатку, і робот на базовій станції автоматично зніме швабру  в зборі, щоб пропилососити підлогу. Закінчивши прибирання за допомогою пилососа, робот повернеться на базову станцію, щоб встановити вузол вологого прибирання, й базова станція автоматично виконає спорожнення пилозбірника. А після того, як робот підніме основну подвійну і бічну щітки, він почне вологе прибирання.
	UA


	Тільки пилосос
	Увімкніть функцію пилососа в додатку, і робот на базовій станції автоматично зніме швабру в зборі і почне пилососити.

	Тільки вологе прибирання
	Увімкніть функцію вологого прибирання у додатку, і робот  на базовій станції автоматично перевірить, чи встановлено швабру в зборі. Якщо це не так, робот встановить вузол вологого прибирання і почне вологе прибирання після того, як підніме основну подвійну і бічну щітки.
	UA



	Поточне обслуговування
	Деталі
	Щоб підтримувати робот у належному стані, рекомендується виконувати поточне обслуговування, дотримуючись вказівок щодо використання приладдя у додатку або в наступній таблиці.


	Поточне обслуговування
	Фільтр мийної платформи
	1.Дістаньте робот і вийміть фільтр мийної платформи після завершення миття накладки швабри.
	2. Промийте фільтр мийної платформи чистою водою, витріть його начисто і встановіть на місце в мийну платформу.
	3. Скориставшись додатком або натиснувши кнопку
	поверніть робот на базову станцію, або поставте його назад вручну.
	UA



	Поточне обслуговування
	Мішок для пилу
	1. Зніміть кришку резервуара для пилу та викиньте мішок для пилу.
	3. Установіть новий мішок для пилу.
	2. Очистьте фільтр від пилу і сміття сухою серветкою.
	4. Встановіть кришку резервуара для пилу на місце.


	Поточне обслуговування
	Основні щітки
	1. Зніміть захисний кожух щітки, притиснувши його фіксатори, після чого вийміть щітки з робота.
	3. Спрямувавши стрілки, нанесені трафаретним друком, угору, вставте тримач основної щітки в пази донизу під нахилом.
	UA

	2. Витягніть щітки, як показано на рисунку. Зніміть волосся,  що намоталося навколо щіток, за допомогою інструмента для очищення, який входить у комплект. Виконавши чищення, міцно затисніть щітки у тримач основної щітки, щоб вони з клацанням стали на місце.
	4. Сумістіть передній кінець захисного кожуха щітки з пазом, вставте його донизу під нахилом і, натиснувши, вставте його на місце.
	UA



	Поточне обслуговування
	Бічна щітка
	Тримачі накладки швабри
	Зніміть і почистьте тримачі накладки швабри.
	Відкрутіть викруткою бічну щітку, заберіть із неї волосся та закрутіть її назад.

	Різнонаправлене колесо

	Поточне обслуговування
	Пилозбірник і фільтр
	1. Відкрийте кришку робота і вийміть пилозбірник, натиснувши на його фіксатор.
	3. Легенько постукавши по кошику фільтра, витрусіть із нього бруд.
	UA

	2. Відкрийте фільтр пилозбірника і спорожніть пилозбірник.
	Примітка: Не намагайтеся очистити фільтр щіткою, пальцем або гострими предметами, щоб запобігти його пошкодженню.

	4. Вимийте пилозбірник і фільтр водою і повністю висушіть, перш ніж встановлювати їх на місце.
	Примітка:
	· Мийте фільтр і пилозбірник тільки у чистій воді. Не використовуйте
	мийний засіб.
	· Використовуйте пилозбірник і фільтр тільки після їх повного висихання.
	UA



	Поточне обслуговування
	Датчики робота
	Витріть датчики робота сухою м’якою тканиною, як показано на рисунку нижче:
	Лазерний датчик
	відстані (LDS)
	Дволінійні об'ємні лазерні датчики
	Віконце бампера

	Зарядні контакти й зона передачі та отримання сигналу
	Очистьте зарядні контакти й зону передачі та отримання сигналу сухою м’якою серветкою.
	Датчики зависання
	Датчик країв Бампер
	Датчик килима

	Вентиляційні отвори для автоматичного спорожнення
	Очистьте вентиляційні отвори для автоматичного спорожнення робота і базової станції сухою м’якою серветкою.


	Поточне обслуговування
	Резервуар для використаної води
	1. Вийміть резервуар для використаної води, відкрийте його кришку і вилийте використану воду.
	2. Промийте резервуар для використаної води чистою водою та очистьте внутрішні стінки резервуара для використаної води за допомогою очисного інструмента, який входить у комплект.

	Накладки швабри
	Зніміть накладки швабри з тримачів, щоб замінити її.

	Акумулятор
	Робот обладнаний блоком високоякісних літій-іонних акумуляторів. Щоб підтримувати оптимальні параметри акумулятора, завжди тримайте його достатньо зарядженим. Якщо робот не буде використовуватися протягом тривалого часу, вимкніть його й покладіть на зберігання. Щоб уникнути пошкодження через саморозряджання, заряджайте робот принаймні раз на 3 місяці.
	UA



	Пошук і усунення несправностей
	Проблема
	Робот не вмикається.
	Робот не заряджається.
	Роботу не вдалося підключитися до мережі Wi-Fi.
	Робот не може знайти базову станцію та повернутися до неї.
	Вирішення
	Розрядився акумулятор. Зарядіть робот на базовій станції та спробуйте увімкнути його ще раз. Температура акумулятора занадто низька або занадто висока. Рекомендується користуватися пристроєм  за температури від 0℃ (32℉) до 40℃ (104℉).
	Базова станція не підключена до електромережі, переконайтеся, що обидва кінці шнура живлення  правильно під'єднані. Поганий контакт між зарядними контактами на базовій станції та роботом, почистьте зарядні контакти. Перевірте, чи немає у роз’ємах робота будь-яких сторонніх предметів; якщо так, то видаліть їх.
	Уведено неправильний пароль мережі Wi-Fi. Переконайтеся, що для підключення до мережі Wi-Fi  використовується правильний пароль. Робот не підтримує підключення до мережі Wi-Fi з робочою частотою 5 ГГц. Переконайтеся, що робот  підключений до мережі Wi-Fi з робочою частотою 2,4 ГГц. Сигнал мережі Wi-Fi слабкий. Переконайтеся, що робот розташований у місці з хорошим покриттям  мережі Wi-Fi. Можливо, робот не готовий до налаштування конфігурації. Вийдіть і знову увійдіть у додаток, після чого  повторіть спробу відповідно до вказівок.
	Базова станція відключена від джерела живлення або за час відсутності у ній робота вона була  переміщена. Під’єднайте базову станцію до джерела живлення або установіть робот на базову станцію  для зарядки. Навколо базової станції занадто багато перешкод. Поставте базову станцію в більш доступне місце. Переміщення робота може призвести до його повторного позиціонування, і якщо це йому не вдасться,  він заново побудує карту. Якщо робот розташований занадто далеко від базової станції, він не зможе  самостійно повернутися, і його доведеться поставити на базову станцію вручну. Протріть зону сигналізації на базовій станції, щоб очистити її від пилу чи сміття.

	Пошук і усунення несправностей
	Проблема
	Робот застрягає перед базовою станцією та не може повернутися на неї.
	Вирішення
	Перевірте, чи достатньо місця з обох боків або перед базовою станцією, щоб запобігти блокуванню  робота. Маршрут повернення для зарядки перекритий, наприклад, зачинені двері. Якщо підлога перед базовою станцією занадто мокра, робот може ковзати. У такому разі перед  повторною спробою витріть надмірну кількість вологи. Рекомендується перемістити базову станцію в інше місце і повторити спробу.  Переконайтеся в тому, що платформа розширення в’їзду встановлена правильно.
	Робот не вимикається.
	Під час заряджання робот не вимикається. Щоб вимкнути робот, рекомендується зняти його з базової станції та натиснути й утримувати кнопку живлення протягом 3 секунд. Якщо не вдасться вимкнути робот, виконавши крок 1, натисніть і утримуйте кнопку живлення протягом 10 секунд, щоб вимкнути робот примусово. Якщо проблема не зникне, зверніться в службу сервісного обслуговування.
	Зарядка відбувається повільно.
	Коли акумулятор розряджений, повна зарядка робота триває приблизно 4,5 год.  Якщо експлуатація робота здійснюється за межами вказаного температурного діапазону, швидкість зарядки автоматично зменшуватиметься для подовження терміну експлуатації акумулятора. Можливо, зарядні контакти на роботі чи базовій станції забруднені — протріть їх сухою серветкою.
	Шум зростає під час роботи робота.
	Перевірте, чи не забився фільтр пилозбірника. Якщо це так, очистьте чи замініть його. Твердий предмет може потрапити в основну подвійну щітку або пилозбірник. Перевірте і, якщо виявите твердий предмет, видаліть його. Основна подвійна або бічна щітка може заплутатися. Перевірте і, якщо виявите будь-які сторонні предмети, видаліть їх. Виберіть режим всмоктування «Стандартний» чи «Тихий».
	Робот пересувається, не дотримуючись заданого маршруту.
	Перед початком використання робота такі предмети як шнури чи капці слід скласти в одне місце. Під час руху по мокрим слизьким поверхням головне колесо ковзає. Перед використанням робота  рекомендується витерти мокрі ділянки. Протріть віконце бампера і дволінійний лазерний датчик робота чистою м’якою серветкою, щоб вони  були чисті і ніщо не погіршувало їх роботу.

	Пошук і усунення несправностей
	Проблема
	Робот минає кімнати, в  яких потрібно виконати  прибирання.
	Після зарядки робот не відновлює прибирання.
	Станція не може автоматично випорожнити пилозбірник.
	У мийній платформі невідповідний рівень води.
	Тримач накладки швабри піднято неправильно.
	Під резервуаром для чистої води або навколо ущільнювача наявна вода.
	Вирішення
	Переконайтеся, що двері кімнат, в яких потрібно прибрати, відчинені. Поверхня перед кімнатою, в якій потрібно прибрати, може бути мокрою і слизькою, внаслідок чого робот  буде ковзати і працювати неналежно. Спробуйте витерти підлогу перед використанням робота.
	Переконайтеся в тому, що робот не переведений в режим «Не турбувати (DND)», —в цьому режимі він не може відновити прибирання. Після ручного повернення робота на базову станцію або його спрямування на зарядку через додаток або
	на ньому він не відновлює прибирання.
	кнопку
	Перевірте, чи не заповнений мішок для пилу в резервуарі для пилу. Якщо мішок для пилу не заповнений, перевірте, чи є будь-які перешкоди в отворах робота для автоматичного спорожнення, базовій станції чи пилозбірнику. Якщо такі є, вчасно очистьте заблоковану деталь. Перевірте, чи правильно встановлена і щільно закрита пробка резервуара для використаної води; якщо це  не так, поправте її вручну. Якщо проблема не зникне, зверніться у службу обслуговування споживачів. Злегка притиснувши резервуар для використаної води, переконайтеся в тому, що він правильно  встановлений. Зніміть фільтр мийної платформи і перевірте, чи не перекритий зливний отвір; якщо це так, очистіть його. Перевірте мийний розчин. Не наливайте будь-яку іншу рідину, крім офіційно дозволеного мийного  розчину. Вийміть тримач накладки швабри, щоб перевірити, чи не застрягли в ньому сторонні предмети,  та спробуйте перезапустити робот. Якщо проблема не зникне, зверніться у службу обслуговування  споживачів.
	Під час виймання резервуара для чистої води з труби може витекти трохи води під резервуар або навколо ущільнювача. Це нормально. Витріть сухою тканиною.
	Щоб отримати додаткову допомогу, зв'яжіться з нами через вебсайт https://global.dreametech.com

	Технічні характеристики
	Робот
	Модель  Час заряджання Номінальна напруга Номінальна потужність Робоча частота Максимальна вихідна  потужність
	RLL94CE Прибл. 4,5 годин 14,4 V  75 W 2400-2483,5 MHz
	＜20 dBm
	За нормальних умов використання відстань між антеною цього обладнання і тілом користувача має бути щонайменше 20 см.
	Базова станція/док-станція для зарядки
	Споживання енергії в режимі очікування: ≤0,5 Вт (протягом  15 хвилин після того, як робот залишає базову станцію/док- станцію для зарядки)
	Робот і базова станція/док-станція для зарядки Споживання енергії в мережевому режимі очікування: ≤ 2 Вт  (протягом 20 хвилин після повного заряджання акумуляторної  батареї робота-пилососа) Споживання енергії в режимі очікування: ≤ 0,5 Вт (протягом 20  хвилин після повного заряджання акумуляторної батареї робота- пилососа)

	Базова станція
	Модель  Номінальна вхідна напруга Номінальний вихід
	Номінальна потужність (під  час видалення пилу)
	RCLE0101-2 220-240 V
	50-60 Hz

	20 V     2 A 700 W
	Номінальна потужність (під  час миття гарячою водою)

	1160 W
	Номінальна потужність (під  час зарядки і сушіння)

	87 W
	Примітка: · Номінальна потужність (під час миття гарячою водою) визначається значенням потужності під час репрезентативного періоду (за температури води 25 ℃ ). · Номінальна потужність (під час зарядки і сушіння) визначається значенням потужності в період повного навантаження.


	Літій-іонний акумуляторний блок
	Модель акумулятора Тип Номінальна ємність Номер
	R2416-4S2P-MMBK/R2416-4S2P- XDEV
	Літій-іонний 5.8 Ah 1



	Демонтаж і утилізація акумулятора
	Вбудований літій-іонний акумулятор містить речовини, небезпечні для довкілля. Перш ніж викинути акумулятор, подбайте, щоб його зняли кваліфіковані спеціалісти й щоб його здали у відповідний пункт повторної переробки.
	– Перш ніж викинути апарат, з нього потрібно зняти акумулятор;  – Під час виймання акумулятора апарат має бути відключений від джерела живлення;  – Ліквідацію акумулятора слід здійснювати безпечним способом.
	ОБЕРЕЖНО!
	Перш ніж виймати акумулятор, відключіть живлення і максимально розрядіть його.  Непотрібні акумулятори слід здавати до відповідного пункту повторної переробки.  Не піддавайте їх впливу високих температур, інакше існує небезпека вибуху.  У разі неправильного поводження з акумулятора може витікати рідина. Якщо вона потрапить на тіло, промийте уражену ділянку  водою та зверніться по медичну допомогу.
	Як вилучати акумулятор:
	1. Переверніть робот, за допомогою відповідного інструменту викрутіть гвинти на його задній панелі та зніміть кришку. 2. Роз’єднайте контакти між акумулятором і друкованою платою і зніміть акумулятор.

	Інформація щодо відходів електричного й електронного обладнання (WEEE)
	Усі вироби, на які нанесено цей знак, являють собою відходи електричного й електронного обладнання (WEEE, згідно з Директивою 2012/19/EU), і їх не слід викидати разом із несортованим побутовим сміттям. Натомість слід берегти здоров’я людей і довкілля, здаючи відходи обладнання до спеціального пункту збору відходів електричного та електронного обладнання, призначеного урядом або місцевими органами влади. Правильна утилізація і повторна переробка допоможе запобігти можливому негативному впливу на довкілля та здоров’я людей. Для отримання додаткової інформації щодо розташування й умов роботи таких пунктів збирання зверніться до спеціалістів, які займаються встановленням такого обладнання, або до місцевих органів влади.


	Меры предосторожности Во избежание поражения электрическим током, возгорания или травм, вызванных некорректным использованием устройства, перед началом работы внимательно прочтите руководство пользователя и сохраните его для дальнейшего использования.

	Ограничения по использованию
	В целях обеспечения безопасной эксплуатации и во избежание рисков не допускается использование данного устройства детьми младше 8 лет, а также лицами с ограниченными физическими, сенсорными или умственными способностями или с ограниченным опытом или знаниями без присмотра родителя или опекуна. Не позволяйте детям осуществлять чистку и техническое обслуживание устройства без присмотра.
	Устройство следует использовать только с блоком питания, входящим в комплект поставки.
	В устройстве установлены батареи, замену которых могут производить только квалифицированные специалисты.
	Освободите зону, подлежащую уборке. Дети не должны играть с устройством. Убедитесь, что дети и животные находятся на безопасном расстоянии от робота во время работы.
	Не устанавливайте, не заряжайте и не используйте устройство на открытом воздухе, в ванных комнатах или около бассейна.
	Данное устройство предназначено только для очистки пола в домашних условиях. Не используйте его на открытом воздухе, иных поверхностях, кроме пола, а также в коммерческих или промышленных помещениях.
	Убедитесь, что устройство работает должным образом в соответствующих условиях. В противном случае не используйте устройство.
	Меры предосторожности
	Ограничения по использованию
	Если кабель питания поврежден, его необходимо заменить специальным кабелем или модулем, которые можно приобрести у производителя или его сервисного агента.
	Не используйте робота в областях, расположенных над полом, без защитного барьера.
	Запрещается переворачивать робота. Запрещается переносить робота, держа его за крышку лидара, крышку робота или бампер.
	Используйте робота при температуре окружающей среды выше 0 °C и ниже 40 °C. Убедитесь, что на полу нет жидкости или липких веществ.
	Во избежание повреждения или нарушения работы устройства из-за волочения предметов, перед его включением соберите все посторонние предметы с пола и уберите провода и кабели питания с пути движения устройства во время уборки.
	Уберите с пола хрупкие и мелкие предметы, чтобы робот не врезался в них и не повредил.
	Не допускайте попадания волос, пальцев и других частей тела во всасывающее отверстие робота.
	Храните инструмент для чистки в недоступном для детей месте.
	Не используйте устройство в комнате, где спят младенцы или дети.
	Не размещайте на роботе детей, животных или какие-либо предметы, независимо от того, остановлен он или движется.
	В бак для чистой воды можно добавлять только чистую воду и одобренный чистящий раствор. Не добавляйте никакую другую жидкость, например спирт или дезинфицирующее средство. Соотношение чистящего раствора и чистой воды можно узнать на флаконе с чистящим раствором. Храните чистящий раствор в недоступном для детей месте.

	Меры предосторожности
	Ограничения по использованию
	Не используйте робота для уборки горящих веществ. Запрещается использовать робота для уборки воспламеняющихся или горючих жидкостей, агрессивных газов, неразбавленных кислот или растворителей.
	Не используйте робота для уборки твердых и острых предметов. Запрещается использовать робота для уборки камней, крупных кусков бумаги и других предметов, которые могут застрять в устройстве.
	Перед чисткой или техническим обслуживанием устройства необходимо вынуть вилку из розетки.
	Не протирайте робота или базовую станцию влажной тканью и не промывайте их какой-либо жидкостью. После промывки моющихся деталей полностью высушите их перед повторной установкой и использованием.
	Используйте данное устройство согласно руководству пользователя. За убытки и ущерб, возникшие из-за несоблюдения инструкций, ответственность несет пользователь.
	Аккумулятор и заря дка
	Запрещается использовать аккумуляторную батарею или базовую станцию других производителей. Робот может использоваться только с базовой станцией модели RCLE0101-2.
	Запрещается самостоятельно разбирать, ремонтировать или модифицировать аккумуляторную батарею или базовую станцию.
	Запрещается размещать базовую станцию рядом с источником тепла.
	Запрещается протирать или очищать зарядные контакты базовой станции влажной тканью или влажными руками.
	Запрещается утилизировать старые аккумуляторы ненадлежащим образом. Ненужные аккумуляторы необходимо утилизировать в приспособленном для этого месте.

	Меры предосторожности
	Аккумулятор и  зарядка
	Если кабель питания поврежден или разрушен, немедленно прекратите его использование и обратитесь в службу послепродажного обслуживания.
	Перед транспортировкой убедитесь, что робот выключен, и по возможности храните его в оригинальной упаковке.
	Если робот не будет использоваться в течение длительного периода времени, полностью зарядите его, отключите и храните в сухом прохладном месте. Во избежание чрезмерной разрядки аккумулятора заряжайте робота не реже одного раза каждые три месяца.
	Меры
	предосторожности в отношении лазера
	Лазерный датчик в данном изделии соответствует стандарту IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 для лазерных изделий класса 1. Не допускайте прямого контакта датчика с глазами во время его использования.
	ЛАЗЕРНОЕ ИЗДЕЛИЯ КЛАССА 1 ПОТРЕБИТЕЛЬСКОЕ ЛАЗЕРНОЕ ИЗДЕЛИЕ EN 50689:2021
	Только для использования в помещении
	Прочитайте руководство по эксплуатации
	Настоящим компания Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. заявляет, что тип радиооборудования RLL94CE соответствует требованиям Директивы 2014/53/EU. Полный текст декларации о соответствии нормативным требованиям ЕС доступен по следующему адресу: https://global.dreametech.com Подробное электронное руководство можно найти по адресу https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqs



	Обзор изделия
	Комплектация
	Робот
	Базовая станция
	RU


	Другие принадлежности
	Кабель питания
	Удлинительная пластина рампы базовой станции
	Руководство пользователя
	Насадка для швабры, 2 шт. (предварительно
	установлен)
	Держатель насадки для швабры,
	2 шт.
	Фильтр промывочной
	панели
	(предварительно
	установлен)
	Отсек для автоподачи
	чистящего средства
	(предварительно
	установлен)
	Чистящий раствор
	Мешок для сбора
	пыли, 2 шт.
	(1 шт.
	предустановлена)
	Инструмент
	для чистки
	RU



	Обзор изделия
	Робот
	Кнопка точечной уборки
	Кнопка возврата на станцию
	Крышка
	Зарядные
	контакты
	Вентиляционное отверстие системы
	автоопорожнения
	Кнопка сброса  · Нажмите и удерживайте кнопку в течение 3 секунд, чтобы восстановить заводские настройки
	Индикатор Wi-Fi
	Датчик края  Впуск для  автоматического  добавления воды
	Разъемы


	Обзор изделия
	Робот и датчики
	Вспомогательная светодиодная подсветка ИК-камера на основе ИИ Камера высокого разрешения на основе ИИ
	Крышка лидара Лидар Бампер
	Окно бампера
	Пространственные двухлучевые лазерные датчики


	Обзор изделия
	Робот и датчики
	Датчики перепада высоты
	Датчик ковра Модуль удлинителя боковой щетки Защита щетки Ножка регулировки высоты Основное колесо
	Модуль MopExtend
	Всенаправленное колесо
	Основные щетки Ножка регулировки высоты
	Основное колесо
	Зажимы защиты щетки
	Монтажные отверстия держателя насадки для швабры  Ролик

	Контейнер для пыли
	Зажим контейнера для пыли
	Зажим фильтра
	Вентиляционное отверстие системы автоопорожнения Фильтр

	Модуль швабры
	Зона крепления насадки для
	швабры
	Держатель насадки для
	швабры
	Насадка для
	швабры


	Обзор изделия
	Базовая станция
	Крышка
	Бак для отработанной воды Бак для чистой воды
	Отсек для пыли Промывочная панель Фильтр промывочной панели
	Удлинительная пластина
	рампы

	Бак для отработанной воды
	Зажим бака для воды
	Поплавковый уровнемер

	Бак для чистой воды
	Зажим бака для воды Трубка для воды
	Фильтр Ингибитор накипи Поплавок
	RU



	Обзор изделия
	Базовая станция
	Индикатор состояния  · Постоянно горит белым: базовая станция подключена к источнику питания · Постоянно горит оранжевым: ошибка базовой станции
	Отсек для автоподачи
	чистящего средства Фильтр
	Вентиляционные отверстия системы автоопорожнения Область сигнала
	Щель мешка для сбора пыли
	Зарядные контакты
	Выпуск системы автоподачи воды
	Специальное гнездо  для подключения установочного комплекта для автоматической подачи и слива воды
	Порт питания Щель отсека для хранения  кабеля питания


	Подготовка дома
	RU
	RU


	Перед использованием
	1. Разместите базовую станцию и подключите ее к розетке Расположите базовую станцию на максимально открытой поверхности в месте со стабильным сигналом Wi-Fi. Руководствуясь рисунком, оставьте достаточно места и уберите любые предметы из затененной области. Подсоедините кабель питания к базовой станции и подключите его к розетке.
	Надежно вставьте кабель питания так, чтобы загорелся индикатор.
	Примечание.
	· Убедитесь, что в области сигнала нет посторонних предметов. ·Рекомендуется размещать базовую станцию на кафельном или мраморном полу, так как на деревянном полу и коврах могут образоваться пятна от воды.

	2. Установите удлинительную пластину рампы
	ФильтрW пaрshоbмoыarвdо чFнiltоeйr панели
	Убедитесь, что фильтр промывочной панели установлен правильно.
	Примечание.


	Перед использованием
	3. Снимите защиты робота и установите модуль швабры
	RU
	4. Подключите робота к базовой станции Нажмите и удерживайте кнопку питания на роботе в  течение 3 секунд, чтобы включить его. Разместите робота на базовой станции так, чтобы модуль швабры был повернут в направлении промывочной панели. Когда робот подключится к базовой станции, вы услышите голосовое уведомление. После того, как робот будет полностью заряжен, индикаторы состояния на роботе и базовой станции останутся гореть в течение 10 минут, а затем погаснут.
	RU


	Перед использованием
	5. Добавьте чистящий раствор  (1)Снимите крышкуотсекадляпыли и выньте отсек для автоподачи чистящего средства. (2) Откройте верхнюю крышку отсека для автоподачи чистящего средства и добавьте чистящий раствор. (3) Закройте отсек автоподачи, установите его обратно на базовую станцию, а затем установите крышку отсека для пыли  на место. Чистящий раствор будет добавляться автоматически  во время работы.
	6. Заполните бак для чистой воды  Выньте бак для чистой воды из базовой станции и заполните его чистой водой. Затем установите его обратно в базовую станцию.

	Подключение к устройству с помощью приложения Dreamehome
	RU
	1. Загрузка приложения Dreamehome Отсканируйте QR-код, размещенный на роботе, или введите «Dreamehome» в поисковой строке магазина приложений, чтобы загрузить и установить приложение.
	2. Добавление устройства Откройте приложение Dreamehome, нажмите «Отсканировать QR-код для подключения» и еще раз отсканируйте тот же QR- код на роботе, чтобы добавить устройство. Для завершения подключения к Wi-Fi следуйте подсказкам.
	QR-код
	QR-код
	Индикатор Wi-Fi  · Медленно мигает: ожидает подключения · Быстро мигает: выполняется подключение · Горит: подключение выполнено
	RU


	Порядок использования
	Включение/выключение
	Чтобы включить робота, нажмите и удерживайте кнопку питания в течение 3 секунд. Индикатор питания продолжит гореть. Или поместите робота на базовую станцию, совместив зарядные контакты робота с зарядными контактами базовой станции,  после чего робот автоматически включится и начнет заряжаться. Для выключения робота снимите его с базовой станции, после чего нажмите и удерживайте кнопку питания в течение 3 секунд.

	Быстрое построение карты
	После первой настройки сети следуйте инструкциям в приложении, чтобы быстро построить карту. Робот начнет строить карту, не приступая к уборке. После того как робот вернется на базовую станцию, построение карты будет завершено и карта будет сохранена автоматически.

	Пауза/спящий режим
	Во время работы пылесоса нажмите на любую кнопку, чтобы сделать паузу в процессе уборки. Через 10 минут после приостановки робот автоматически  перейдет в спящий режим. Все индикаторы на роботе  выключаются. Для выхода из спящего режима нажмите любую  кнопку на роботе или воспользуйтесь приложением.

	Автоматическое возобновление уборки
	Если заряд аккумулятора слишком низкий, робот  автоматически вернется на базовую станцию для зарядки.  После зарядки аккумулятора до соответствующего уровня робот возобновит выполнение незавершенных задач по уборке.

	Режим «Не беспокоить»
	В режиме «Не беспокоить» робот не сможет возобновить уборку. В заводских настройках режим «Не беспокоить» выключен по умолчанию. Включить режим «Не беспокоить» и изменить его длительность можно в приложении. По умолчанию для режима «Не беспокоить» настроен период времени с 22:00 до 8:00.

	Точечная уборка
	Если робот-пылесос находится в состоянии паузы,
	, чтобы перейти в режим
	кратковременно нажмите кнопку
	точечной уборки. В этом режиме пылесос выполняет уборку квадратного участка площадью 1,5 x 1,5 м возле себя, после чего возвращается в исходное положение.

	Перезагрузка робота
	Если робот не реагирует на команды или не выключается, нажмите и удерживайте кнопку питания в течение 10 секунд для его принудительного выключения. Затем нажмите и удерживайте кнопку питания в течение 3 секунд, чтобы включить робота.


	Порядок использования
	Сухая и влажная уборка
	1. Начало уборки Чтобы запустить робота из базовой станции, нажмите кнопку питания на пылесосе или воспользуйтесь приложением. Робот построит оптимальный маршрут уборки и выполнит задачу по уборке согласно созданной карте.
	2. Автоматическая промывка насадок для швабры Во время уборки робот будет автоматически возвращаться  на базовую станцию для промывки насадок для швабры в соответствии с настройками в приложении. Базовая станция автоматически наполнит водой бак для воды на роботе, и робот возобновит уборку.
	RU
	RU



	Порядок использования
	3. Включите функцию автоопорожнения контейнера для пыли, а также автоматической промывки и сушки насадок для швабры После того как робот завершит уборку и вернется на базовую станцию для подзарядки, базовая станция автоматически удалит содержимое контейнера для пыли, а затем выполнит промывку и сушку насадок для швабры.
	4. Очистите бак для отработанной воды Во избежание появления неприятного запаха, очистите бак для отработанной воды после того, как робот завершит задачу.
	Влажная уборка после сухой уборки
	В приложении включите функцию влажной уборки после  сухой уборки, и робот автоматически уберет модуль швабры  на базовой станции, чтобы пропылесосить пол. После завершения сухой уборки робот вернется на базовую  станцию, чтобы установить модуль швабры, и базовая станция автоматически опустошит контейнер для пыли. Затем, после поднятия основных щеток и боковой щетки, робот начнет влажную уборку.

	Только сухая уборка
	В приложении включите функцию сухой уборки, и робот автоматически уберет модуль швабры на базовой станции и начнет сухую уборку.

	Только влажная уборка
	В приложении включите функцию влажной уборки, и робот проверит, установлен ли модуль швабры на базовой станции. Если нет — робот установит модуль швабры и после поднятия основных щеток и боковой щетки начнет влажную уборку.


	Плановое обслуживание
	RU
	Компоненты
	Для обеспечения надлежащей работы пылесоса рекомендуется выполнять его плановое обслуживание в соответствии с разделом «Использование принадлежностей» в приложении или с таблицей ниже.


	Плановое обслуживание
	Фильтр промывочной панели
	1.После завершенияпромывкинасадок для швабры выньте робота и снимите фильтр промывочной панели.
	2. Промойте фильтр промывочной панели чистой водой, вытрите его насухо, а затем вставьте обратно в промывочную панель.
	3. Чтобы вернуть робота на базовую станцию, используйте
	приложение или нажмите кнопку робота на место.
	либо вручную установите


	Плановое обслуживание
	Мешок для сбора пыли
	1. Снимите крышку отсека для пыли и утилизируйте мешок для сбора пыли.
	3. Установите новый мешок для сбора пыли.
	2. Очистите пыль и грязь с фильтра сухим полотенцем.
	4. Установите крышку отсека для пыли на место.
	RU
	RU



	Плановое обслуживание
	Основные щетки
	1. Надавите на зажимы защиты щеток, чтобы извлечь защиту щеток и достать щетки из робота.
	3. Вставьте держатель основной щетки в разъемы под наклоном вниз так, чтобы напечатанные стрелки были направлены вверх.
	2. Выньте щетки, как показано на рисунке. С помощью инструмента для чистки, входящего в комплект поставки, удалите все волосы, запутавшиеся в щетках. После очистки плотно втолкните щетки в держатель основной щетки, пока они не встанут на место со щелчком.
	4. Совместите передний конец защиты щетки с прорезью, вставьте его вниз с наклоном, а затем зафиксируйте на месте.


	Плановое обслуживание
	Боковая щетка
	Держатели насадок для швабры
	Снимите и очистите держатели насадок для швабры.
	Открутите боковую щетку отверткой, очистите щетку от волос, а затем прикрутите ее обратно.

	Всенаправленное колесо
	RU
	RU


	Плановое обслуживание
	Контейнер для пыли и фильтр
	1. Откройте крышку робота и нажмите на зажим контейнера для пыли, чтобы снять его.
	3. Осторожно постучите по корзине фильтра, чтобы удалить грязь.
	2. Снимите фильтр контейнера для пыли и опорожните контейнер.
	Примечание. Не пытайтесь чистить фильтр щеткой, пальцами или острыми предметами, чтобы не повредить его.

	4. Промойте контейнер для пыли и фильтр водой, а затем тщательно просушите их перед повторной установкой.
	Примечание.
	· Промывайте контейнер для пыли и фильтр только чистой водой.
	Запрещается использовать чистящее средство.
	· Используйте контейнер для пыли и фильтр только после их полной
	просушки.



	Плановое обслуживание
	Датчики робота
	Протрите датчики робота мягкой и сухой тканью, как показано на рисунке ниже:
	Лидар
	Пространственные двухлучевые лазерные датчики Окно бампера

	Зарядные контакты и область сигнала
	Очистите зарядные контакты и область сигнала мягкой и сухой тканью.
	RU

	Датчик края Бампер
	Датчики перепада высоты
	Датчик ковра

	Вентиляционные отверстия системы автоопорожнения
	Протрите вентиляционные отверстия системы автоопорожнения робота и базовой станции сухим и мягким полотенцем.
	RU



	Плановое обслуживание
	Бак для отработанной воды
	1. Извлеките бак для отработанной воды, откройте его крышку и вылейте содержимое бака.
	2. Промойте бак для отработанной воды чистой водой и с помощью инструмента для чистки, входящего в комплект поставки, очистите внутреннюю поверхность бака.

	Насадки для швабры
	Извлеките насадки для швабры из держателей и замените их.

	Аккумулятор
	Робот оборудован высокопроизводительным литий-ионным аккумулятором. Для обеспечения оптимальной работы следите, чтобы аккумулятор был заряжен. Если робот не используется в течение продолжительного времени, выключите и уберите его. Во избежание повреждений от глубокой разрядки аккумулятора заряжайте робота минимум один раз каждые три месяца.


	Устранение неисправностей
	Проблема
	Робот не включается.
	Робот не заряжается.
	Сбой подключения робота к сети Wi-Fi.
	Робот не может найти базовую станцию и вернуться на нее.
	Робот застрял перед базовой станцией и не может вернуться на нее.
	Неверный пароль от сети Wi-Fi. Убедитесь, что пароль для подключения к сети Wi-Fi введен верно. Робот не поддерживает сеть Wi-Fi с частотой 5 ГГц. Убедитесь, что робот подключен к сети Wi-Fi с частотой 2,4 ГГц. Слабый сигнал Wi-Fi. Убедитесь, что робот находится в зоне стабильного сигнала Wi-Fi. Робот не готов к настройке. Выйдите из приложения и зайдите еще раз, затем повторите попытку  согласно инструкциям.
	Базовая станция отключена от источника питания или была перемещена, пока робот выполнял уборку. Подключите базовую станцию к источнику электропитания или поместите робота на базовую станцию  для зарядки. Вокруг базовой станции слишком много препятствий. Расположите базовую станцию на более открытом пространстве. Из-за перемещения робот может начать определять свое местоположение повторно. В случае сбоя повторного определения местоположения карта будет создана повторно. Если робот находится слишком далеко от базовой станции, он не сможет автоматически вернуться самостоятельно. В таком случае необходимо вручную вернуть робота на базовую станцию. Протрите область сигнала базовой станции, чтобы удалить пыль или грязь.
	Проверьте, достаточно ли места с обеих сторон базовой станции и перед ней, чтобы робот не застрял. Маршрут возврата для подзарядки заблокирован, например, закрыта дверь. Робот может скользить, если участок пола перед базовой станцией слишком мокрый. В таком случае необходимо убрать излишки воды и повторить попытку. Рекомендуется переместить базовую станцию в другое место и повторить попытку.  Убедитесь, что удлинительная пластина рампы установлена правильно.
	Решение
	Низкий заряд аккумулятора. Зарядите робота на базовой станции и повторите попытку. Температура аккумулятора слишком высокая или слишком низкая. Рекомендуемая температура  эксплуатации устройства: от 0 ℃ (32 ℉) до 40 ℃ (104 ℉). Базовая станция не подключена к источнику питания. Убедитесь, что оба конца кабеля питания  корректно подключены. Плохой контакт зарядных контактов базовой станции и робота. Очистите зарядные контакты. Проверьте разъем робота на наличие посторонних предметов и удалите их при необходимости.

	Устранение неисправностей
	Проблема
	Робот не выключается.
	Робот заряжается медленно.
	В процессе  работы пылесоса увеличивается уровень шума.
	Робот не придерживается установленного маршрута.
	Робот пропускает комнаты во время уборки.
	Решение
	Робота нельзя выключить во время зарядки. Чтобы выключить робота, рекомендуется убрать его с  базовой станции, а затем нажать и удерживать кнопку питания в течение 3 секунд. Если робота невозможно выключить согласно инструкциям, описанным в шаге 1, нажмите и удерживайте  кнопку питания в течение 10 секунд, чтобы принудительно выключить его. Если проблема сохраняется,  свяжитесь со службой послепродажного обслуживания.
	При низком заряде полная зарядка аккумулятора занимает около 4,5 часов.  Если робот используется при температуре, которая не соответствует установленному диапазону, скорость зарядки автоматически снижается, чтобы увеличить время использования аккумулятора. Зарядные контакты робота и базовой станции могли загрязниться. Протрите их сухим полотенцем.
	Проверьте фильтр контейнера для пыли на наличие засора. При наличии засора очистите или замените фильтр. В основных щетках или контейнере для пыли мог застрять твердый предмет. Проверьте и удалите все твердые предметы. В основных щетках или боковой щетке мог запутаться посторонний предмет. Проверьте и удалите все посторонние предметы. Переключите режим всасывания на «Стандартный» или «Тихий».
	Перед началом использования робота все посторонние предметы, такие как кабели питания и тапки, необходимо убрать в сторону. Основное колесо скользит на влажной скользкой поверхности. Рекомендуется просушить влажные зоны перед началом использования робота. Протрите окно бампера и двухлинейный лазерный 3D-датчик робота чистой мягкой тканью дочиста.
	Убедитесь, что двери в комнаты, которые необходимо убрать, открыты. Пространство перед комнатой, которую необходимо убрать, может быть влажным и скользким, поэтому робот скользит и работает некорректно. Попробуйте просушить пол перед началом использования робота.
	Робот не может возобновить уборку после подзарядки.
	Убедитесь, что режим «Не беспокоить» выключен. В противном случае робот не сможет возобновить уборку.Робот не возобновит уборку, после того как вы вручную разместите робота на базовой станции или
	отправите его на подзарядку с помощью приложения или нажав кнопку

	Устранение неисправностей
	Проблема
	Станция не удаляет  содержимое  контейнера для пыли  автоматически.
	Аномальный уровень воды в промывочной панели.
	Держатель насадки для швабры необычно поднимается.
	Под баком для чистой воды или вокруг уплотнения имеется вода.
	Решение
	Проверьте, заполнен ли мешок для сбора пыли в отсеке для пыли. Если мешок для сбора пыли не заполнен, проверьте вентиляционные отверстия системы  автоопорожнения робота, базовой станции или контейнера для пыли на наличие посторонних  предметов. При наличии таких посторонних предметов своевременно прочистите соответствующую  деталь.
	Убедитесь, что уплотнение на баке для отработанной воды не ослаблено и установлено правильно.  В противном случае установите его повторно вручную. Если проблема сохраняется, свяжитесь со службой послепродажного обслуживания. Аккуратно нажмите на бак для отработанной воды, чтобы убедиться, что он установлен правильно. Снимите фильтр промывочной панели и проверьте, не заблокирован ли слив для отработанной воды, после чего при необходимости очистите его. Проверьте чистящий раствор. Запрещается использовать какие-либо другие чистящие средства  помимо одобренного чистящего раствора.
	Снимите держатель насадки для швабры, чтобы проверить, не застрял ли в нем какой-либо посторонний предмет, и попробуйте перезапустить робота. Если проблема сохраняется, свяжитесь со службой послепродажного обслуживания.
	При снятии бака для чистой воды некоторое количество воды в трубе может остаться под баком или вокруг уплотнения. Это нормальное явление. Вытрите воду сухой тканью.
	Для получения дополнительной технической поддержки свяжитесь с нами на сайте https://global.dreametech.com

	Технические характеристики
	Робот
	Модель  Время зарядки Номинальное  напряжение Номинальная мощность Рабочая частота  Макс. выходная мощность
	RLL94CE Около 4,5 ч
	14,4 V  75 W 2400-2483,5 MHz  ＜ 20 dBm
	При обычных условиях использования между антенной данного оборудования и телом пользователя должно сохраняться расстояние не менее 20 см.
	Базовая станция/База для зарядки
	Энергопотребление в режиме ожидания: ≤ 0,5 Вт (в течение  15 минут после отбытия робота с базовой станции/базы для зарядки)
	Робот-пылесос и базовая станция/База для зарядки Энергопотребление в состоянии подключения к сети в режиме  ожидания: ≤ 2 Вт (в течение 20 минут после полной зарядки  батареи робота-пылесоса) Энергопотребление в режиме ожидания: ≤ 0,5 W (в течение 20  минут после полной зарядки батареи робота-пылесоса)

	Базовая станция
	Модель
	RCLE0101-2
	Номинальный вход

	220-240 V
	50-6
	0 Hz
	Номинальный выход
	Номинальная мощность (во время удаления пыли) Номинальная мощность  (во время промывки  горячей водой)

	20 V
	2 А
	700 W
	1160 W
	Номинальная мощность (во время зарядки и сушки)

	87 W
	Примечание. · Номинальная мощность (во время промывки горячей водой) определяется значением мощности в репрезентативном периоде (при температуре воды 25 °C).
	· Номинальная мощность (во время зарядки и сушки) определяется значением мощности в период полной нагрузки.



	Извлечение и утилизация аккумулятора
	Встроенный литий-ионный аккумулятор содержит вещества, представляющие опасность для окружающей среды. Перед утилизацией аккумулятора в соответствующем пункте переработки его должен извлечь из устройства квалифицированный специалист.
	– для утилизации аккумулятор необходимо вынуть из устройства;  – при извлечении аккумулятора устройство должно быть отключено от электросети;  – аккумулятор необходимо утилизировать безопасным способом.
	ВНИМАНИЕ!
	Перед извлечением аккумулятора отключите прибор от источника питания и максимально израсходуйте заряд аккумулятора. Ненужные аккумуляторы необходимо утилизировать в приспособленном для этого месте.  Запрещается оставлять устройство при высокой температуре во избежание взрывов.  При нарушении правил эксплуатации из аккумулятора может вылиться жидкость. В случае контакта с такой жидкостью промойте  пораженный участок водой и обратитесь за медицинской помощью.
	Инструкции по извлечению:
	1. Переверните робота, с помощью подходящего инструмента открутите винты на его задней части, а затем снимите крышку. 2. Чтобы извлечь аккумулятор, отсоедините клеммы между аккумулятором и печатной платой.

	Информация об утилизации и переработке отходов электрического и электронного оборудования (WEEE)
	Все устройства с символом раздельного сбора отработанного электрического и электронного оборудования (Директива WEEE 2012/19/EU) следует утилизировать отдельно от несортируемых бытовых отходов. С целью охраны здоровья и защиты окружающей среды такое оборудование необходимо сдавать на переработку в специальные пункты приема электрического и электронного оборудования, определенные правительством или местными органами власти. Правильная утилизация и переработка помогут предотвратить возможные негативные последствия для окружающей среды и здоровья человека. Для получения информации о местонахождении и порядке приема устройств в пунктах приема обратитесь в компанию, занимающуюся установкой оборудования, или в местные органы власти.


	Safety Information To avoid electric shock, ﬁre or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

	Usage Restrictions
	This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be performed by children without supervision.
	The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the appliance.
	This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.
	Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance. Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot while it is operating.
	Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the pools.
	This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.
	Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment. Otherwise, do not use the appliance.
	If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or assembly available from the manufacturer or its service agent.
	Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective barrier.
	Safety Information
	Usage Restrictions
	Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or bumper as a handle for the robot.
	Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and below 40°C. Make sure there is no liquid or sticky substance on the floor.
	To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before operating the appliance.
	Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into and damaging them.
	Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot.
	Keep the cleaning tool out of reach of children.
	Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.
	Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is stationary or moving.
	Only clean water and the officially-approved cleaning solution can be added to the clean water tank. Do not add any other liquid such as alcohol or disinfectant. The ratio of the cleaning solution to clean water can be checked on the cleaning solution bottle. Keep the cleaning solution out of reach of children.
	Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or solvents.

	Safety Information
	Usage Restrictions
	Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the appliance.
	Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.
	Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with any liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling and using them.
	Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users are responsible for any loss or damage that arise from improper use of this product.
	Batteries and Charging
	Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used with the model RCLE0101-2 base station.
	Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station on your own.
	Do not place the base station near a heat source.
	Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's charging contacts.
	Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.
	If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact after-sales service.

	Safety Information
	Batteries and Charging
	Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging if possible.
	If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-discharging the battery.
	Laser Safety Information
	The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/ A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.
	CLASS 1 LASER PRODUCT CONSUMER LASER PRODUCT EN 50689:2021
	For indoor use only
	Read operator's manual
	Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLL94CE is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqs
	EN



	Product Overview
	Package Contents
	Robot
	Base Station

	Other Accessories
	Power Cord
	Base Station Ramp
	Extension Plate
	User Manual
	Auto-Detergent
	Compartment (pre-installed)
	Dust Bag × 2 (1 pre-installed)
	Mop Pad × 2
	(pre-installed)
	Mop Pad
	Holder × 2
	Washboard Filter (pre-installed)
	Cleaning Solution
	Cleaning Tool


	Product Overview
	EN
	Robot
	Spot Cleaning Button · Press to start spot cleaning
	Power / Clean Button
	Dock Button
	Status Indicator
	Cover
	Charging Contacts
	Auto-empty Vent
	Reset Button · Press and hold for 3 seconds to restore to factory settings
	Wi-Fi Indicator
	Edge Sensor Automatic Water Reﬁlling Inlet
	Connectors


	Product Overview
	Robot and Sensors
	LED Auxiliary Light AI IR Camera AI HD Camera
	LDS Cover Laser Distance Sensor (LDS) Bumper
	Bumper Window 3D Dual-Line Laser Sensors


	Product Overview
	Robot and Sensors
	Cliﬀ Sensors
	Carpet Sensor Side Brush Extension Assembly Brush Guard Clearance Leg
	Main Wheel
	MopExtend Assembly
	Omnidirectional Wheel
	Main Brushes Clearance Leg
	Main Wheel
	Brush Guard Clips Mop Pad Holder Mounting Holes  Caster Wheel

	Dust Box
	Dust Box Clip
	Auto-Empty Vent
	Filter Clip
	Filter

	Mop Assembly
	Mop Pad
	Attachment Area
	Mop Pad Holder
	Mop Pad


	Product Overview
	Base Station
	Cover
	Used Water Tank
	Clean Water Tank
	Dust Tank Cover Washboard Washboard Filter
	Ramp Extension Plate

	Used Water Tank
	Water Tank Clip
	Float Ball

	Clean Water Tank
	Water Tank Clip
	Water Pipe
	Filter Scale Inhibitor Floater


	Product Overview
	Base Station
	Status Indicator · Solid White: The base station  is connected to power
	· Solid Orange: The base station has an error
	Auto-Detergent
	Compar tment
	Filter
	Auto-Empty Vents Signaling Area
	Dust Bag Slot
	Charging Contacts
	Automatic Water Adding Outlet
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	Reserved Slot for Connecting the Water Hookup Kit for Auto Reﬁlling and Draining
	Power Port Power Cord Storage Slot


	Preparing Your Home
	EN

	Before Use
	1. Place the Base Station and Connect to an Electrical Outlet Place the base station in a location that is as open as possible with  a good Wi-Fi signal. Leave enough space as shown in the ﬁgure and remove any objects in the shaded area. Insert the power cord into the base station and plug it into the socket.
	Firmly insert the power cord upwards until the indicator turns on.
	Note:
	· Make sure that no objects might block the signaling area. ·To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing the base station on tile floors or marble floors is recommended.

	2. Install the Ramp Extension Plate
	Washboard Filter
	Note:
	Ensure the washboard filter is installed into place.
	EN
	EN


	Before Use
	3. Remove Robot Protections and Install the Mop Assembly
	4. Connect the Robot to the Base Station Press and hold the power button on the robot for 3 seconds to  turn it on. Place the robot onto the base station with the mop assembly facing toward the washboard. Then you will hear a voice notiﬁcation when the robot successfully connects to the base station. After the robot is fully charged, the status indicators on the robot and the base station will remain lit for 10 minutes and then dim.


	Before Use
	5. Add the Cleaning Solution  (1)Removethedusttankcoverand pull out the auto-detergent compartment. (2) Open the upper lid of the compartment and add the cleaning solution. (3) Close the lid of the compartment, put it back into the base station, and then reinstall the dust tank cover. The cleaning solution will be added automatically while working.
	6. Add Water to the Clean Water Tank  Take out the clean water tank from the base station and ﬁll up the tank with clean water. Then install it back into the base station.
	EN
	EN


	Connecting with the Dreamehome App
	1. Download the Dreamehome App Scan the QR code on the robot, or search "Dreamehome" in the app store to download and install the app.
	QR Code
	2. Add Device Open the Dreamehome app, tap "Scan QR code to connect", and scan  the same QR code on the robot again to add the device. Please follow the prompts to ﬁnish the Wi-Fi connection.
	QR Code
	Wi-Fi Indicator · Blinking slowly: To be connected
	· Blinking quickly:
	Connecting
	· On: Connected

	How to Use
	Turn On/Oﬀ
	Press and hold the power button for 3 seconds to turn on the robot. The power indicator will remain lit. Or, place the robot onto the base station by aligning the charging contacts of the robot with those of the base station, and then the robot will turn on automatically and begin charging. To turn oﬀ the robot, move the robot away from the base station and press and hold the power button for 3 seconds.

	Fast Mapping
	After conﬁguring the network for the ﬁrst time, follow the instructions in the app to quickly create a map. The robot will start mapping without cleaning. When the robot returns to the base station, the mapping process has been completed and the map will be saved automatically.

	Pause/Sleep
	When the robot is running, press any button to pause it. If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically  enters sleep mode. All indicators on the robot will turn off. Press  any button on the robot, or use the app to wake up the robot.

	Auto Resume Cleaning
	If the battery is too low, the robot will automatically return to the base station to charge. After charging to the appropriate battery level, it will resume unﬁnished cleaning tasks.
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	Do Not Disturb (DND) Mode
	When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be prevented from resuming cleaning. The DND mode is disabled by default at the factory. You can use the app to enable the DND mode or modify the DND period. The DND period is 22:00- 8:00 by default.

	Spot Cleaning
	to enable
	When the robot is awaiting, press brieﬂy the button
	the spot cleaning mode. In this mode, the robot cleans a square-shaped area of 1.5 x 1.5 meters around it and returns to its starting point once the spot cleaning is completed.

	Robot Restarting
	If the robot stops responding or cannot be turned oﬀ, press and hold the power button for 10 seconds to forcefully turn it oﬀ. Then, press and hold the power button for 3 seconds to turn the robot on.
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	How to Use
	Vacuum and Mop
	1. Start cleaning Press the power button on the robot, or use the app to make the robot start from the base station. Then the robot will plan the optimal cleaning route and perform the cleaning task based on the created map.
	2. Auto mop washing When cleaning, the robot will automatically return to the base station to wash mop pads based on the mop pad cleaning frequency speciﬁed in the app. The base station will automatically reﬁll the robot's water tank and the robot will resume cleanup.


	How to Use
	EN
	3. Automatically empty the dust box and wash and dry the mop pads After the robot finishes a cleaning task and returns to the base station to charge, the base station will automatically empty the dust box and then wash and dry the mop pads.
	4. Clean the used water tank After the robot has completed its task, please clean the used water tank to prevent any odor.
	Mop after Vacuuming
	Enable the mopping after vacuuming function in the app, and the robot will automatically remove the mop assembly on the base station to vacuum the ﬂoor. After vacuuming is completed, the robot will return to the base station to install the mop assembly and the base station will automatically empty the dust box. And then, the robot will start mopping after the main brushes and side brush are raised.

	Vacuum Only
	Enable the vacuuming function in the app, and the robot will automatically remove the mop assembly on the base station and start vacuuming.

	Mop Only
	Enable the mopping function in the app, and the robot will automatically check if the mop assembly is installed on the base station. If not, the robot will install the mop assembly and start mopping after the main brushes and side brush are raised.
	EN



	Routine Maintenance
	Parts
	To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.


	Routine Maintenance
	Washboard Filter
	1.Take out the robot and remove the washboard ﬁlter after the mop pad cleaning is complete.
	3. Use the app or press the button
	to return the robot to the base
	station, or manually put the robot back.
	2. Rinse the washboard filter with clean water, wipe it clean, and then reinstall it in the washboard.
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	Routine Maintenance
	Dust Bag
	1. Remove the dust tank cover and discard the dust bag.
	3. Install a new dust bag.
	2. Remove the dust and debris from the ﬁlter with a dry cloth.
	4. Reinstall the dust tank cover.


	Routine Maintenance
	Main Brushes
	1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard, and then lift the brushes out of the robot.
	3. With the screen-printed arrows facing upwards, insert the main brush holder into the slots downwards in an inclined way.
	2. Pull out the brushes as shown in the ﬁgure. Use the provided cleaning tool to remove any hair tangled in the brushes. After cleaning, push the brushes ﬁrmly into the main brush holder until they click into place.
	4. Align the front end of the brush guard with the slot, insert it downwards in an inclined way, and then press it into place.
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	Routine Maintenance
	EN
	Side Brush
	Mop Pad Holders
	Remove and clean the mop pad holders.
	Unscrew the side brush with a screwdriver, clean the hair from the brush, and then screw it back on.

	Omnidirectional Wheel

	Routine Maintenance
	Dust Box and Filter
	1. Open the robot cover and press the dust box clip to remove the dust box.
	3. Gently tap the basket of the ﬁlter to remove the dirt.
	EN

	2. Remove the dust box ﬁlter, and then empty the dust box.
	Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects to prevent damage.

	4. Rinse the dust box and ﬁlter with water and dry them completely before reinstalling.
	Note:
	· Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any detergent. · Use the dust box and filter only when they are completely dry.
	EN



	Routine Maintenance
	Robot Sensors
	Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth, as shown in the below ﬁgure:
	Laser Distance Sensor (LDS)
	3D Dual-Line Laser Sensors
	Bumper Window

	Charging Contacts and Signaling Area
	Clean the charging contacts and the signaling area with a soft and dry cloth.
	Cliﬀ Sensors
	Edge Sensor Bumper
	Carpet Sensor

	Auto-Empty Vents
	Clean the auto-empty vents of the robot and the base station with a soft and dry cloth.


	Routine Maintenance
	Used Water Tank
	1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the used water.
	2. Rinse the used water tank with clean water, and use the provided cleaning tool to clean the inner wall of the used water tank.
	EN


	Mop Pads
	Remove the mop pads from the mop pad holders to replace them.

	Battery
	The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make sure that the battery remains well-charged for daily use to maintain optimal battery performance. If the robot is not used for an extended period of time, turn it oﬀ and put it away. To prevent damage from over-discharging, charge the robot at least once every three months.


	Troubleshooting
	Problem
	The robot will not turn on.
	The robot will not charge.
	The robot fails to connect to Wi-Fi.
	The robot cannot ﬁnd and return to the base station.
	Solution
	The battery is low. Recharge the robot on the base and try again. The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature between 0℃ (32℉) and 40℃ (104℉).
	The base station is not connected to power, please make sure both ends of its power cord are correctly plugged in. The contact between the charging contacts on the base station and the robot is poor, please clean the charging contacts. Check whether there is any foreign object at the connectors of the robot and remove the foreign object if any.
	The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network  is correct. The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi connection. The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage. The robot may not be ready to be conﬁgured. Please exit and re-enter the app, and then try again as instructed.
	The base station is disconnected from power or moved when the robot is not on it. Please connect the base station to the power supply or place the robot onto the base station to charge. There are too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area. Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far from the base station, it might not be able to automatically return on its own, in which case you will need to manually place the robot onto the base station. Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.

	Troubleshooting
	Problem
	Solution
	The robot gets stuck in front of the base station and cannot return to it.
	The robot will not turn oﬀ.
	Check whether there is enough space on both sides or in front of the base station to prevent the robot from  being blocked. The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed. The robot may slip if the ﬂoor in front of the base station is overly wet. If so, clean the excess water before  trying again. It is recommended to move the base station to a diﬀerent place and try again.  Make sure the ramp extension plate is installed properly.
	The robot cannot be turned oﬀ when it is charging. It is recommended to move the robot from the base  station, and then press and hold the power button for 3 seconds to turn it oﬀ. If the robot cannot be turned oﬀ by performing step 1, press and hold the power button for 10 seconds to  forcibly turn oﬀ the robot. If the problem persists, please contact after-sales service.
	The charging speed is slow.
	It takes about 4.5 hours to fully charge the robot when its battery is low.  If you operate the robot at temperatures outside of the speciﬁed range, the charging speed will  automatically slow down to extend the battery life. The charging contacts on both the robot and the base station may be dirty, please wipe them with a dry cloth.
	The noise increases while the robot is operating.
	Check whether the dust box ﬁlter is clogged. If so, clean it or replace it. A hard object may be caught in the main brushes or the dust box. Check and remove any hard object. The main brushes or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects. Switch the suction mode to Standard or Quiet.
	The robot moves without following the set route.
	Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot. Working on wet slippery surfaces causes the main wheel to slip. It is recommended to dry the wet places before using the robot. Wipe the bumper window and 3D dual-line laser sensors on the robot with a clean, soft cloth to keep them clean and unobstructed.

	Troubleshooting
	Problem
	Solution
	The robot misses the rooms to be cleaned.
	Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open. The place in front of the room to be cleaned may be wet and slippery, causing the robot to slip and work abnormally. Please try drying the ﬂoor before using the robot.
	The robot will not resume cleaning after charging.
	The station cannot automatically empty the dust box.
	The water level in the washboard is abnormal.
	The mop pad holder is raised abnormally.
	There is water under the clean water tank or around the seal.
	Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming cleaning. The robot will not resume cleaning after you manually place the robot on the base station or send the
	robot to charge via the app or the button
	Check whether the dust bag in the dust tank is full. If the dust bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the robot, the base station, or the dust box. If any, clean the blocked part in time.
	Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if  so. If the problem persists, please contact the after-sales service team. Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly. Remove the washboard ﬁlter and check whether the sewage drain outlet is blocked and clean it. Check the cleaning solution. Do not add any liquid other than the oﬃcially-approved cleaning solution.
	Please remove the mop pad holder to check if there is any foreign object stuck in it, and try to restart the robot. If the problem persists, please contact the after-sales service team.
	When taking out the clean water tank, some water in the pipe may be left under the tank or around the seal. This is normal. Please wipe with a dry cloth.
	For more support, contact us via https://global.dreametech.com

	Speciﬁcations
	Robot
	Model Charging Time Rated Voltage Rated Power Operation Frequency Maximum Output Power
	RLL94CE Approx. 4.5 hours 14.4 V  75 W 2400-2483.5 MHz ＜ 20 dBm
	Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.
	Base Station/Charging Dock
	Power consumption in standby mode: ≤0.5W (within 15 minutes after the robot leaves the base station/charging dock)
	Robot&Base Station/Charging Dock Power consumption in networked standby mode: ≤2 W (Within 20  minutes after the battery pack of robotic vacuum cleaner is fully  charged.) Power consumption in standby mode: ≤0.5W (Within 20 minutes  after the battery pack of robotic vacuum cleaner is fully charged.)

	Base Station
	Model  Rated Input Rated Output
	Rated Power (during dust  emptying)
	RCLE0101-2 220-240 V
	50-60 Hz

	20 V     2 A 700 W
	Rated Power (during hot  water cleaning)

	1160 W
	Rated Power (during  charging and drying)

	87 W
	Note: · Rated Power (during hot water cleaning) is determined by the power value during the representative period (water temperature 25℃). · Rated Power (during charging and drying) is determined by the power value during full load period.


	Rechargeable Lithium-ion Battery Pack
	Battery Model
	Type Rated capacity Number
	R2416-4S2P-MMBK/R2416-4S2P- XDEV Li-ion 5.8 Ah 1


	Battery Disposal and Removal
	The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed by qualiﬁed technicians and discarded at an appropriate recycling facility.  – the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;  – the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;  – the battery is to be disposed of safely.
	CAUTION:
	Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.  Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.  Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.  Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, ﬂush with water and seek medical help. Removal Guide:
	Removal Guide:
	1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.  2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

	WEEE Information
	All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.




